DreameBot D9 Max

Robot Vacuum and Mop
User Manual

The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product. D R E A M E
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Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user manual
carefully before using the appliance and keep it for future reference.

Usage Restrictions

- This product should not be used by children younger than 8 years old nor persons with

physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experience or knowledge without the
supervision of a parent or guardian to ensure safe operation and to avoid any risks. Cleaning
and maintenance shall not be performed by children without supervision.

- Children shall not play with this product. Ensure children and pets are kept at a safe distance

from the robot while it is operating.

- This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors, on non-

floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.

- If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and contact after-

sales service.

-Do not use the robot in an area suspended above ground level without a protective barrier.
- Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or bumper as a

handle for the robot.

- Do not use the robot at an ambient temperature above 40° C or below 0° C or on a floor with

liquids or sticky substances.

- Pick up any cables from the floor before using the robot to prevent it from dragging them

while cleaning.

- Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping into and

damaging them.

- To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the floor, and

remove cables or power cords on the cleaning path before operating the appliance.




N Safety Information

Usage Restrictions

Batteries and
Charging

- Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the robot.
- Keep the brush cleaning tool out of reach of children.
- Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of whether it is

stationary or moving.

- Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick up

flammable or combustible liquids, corrosive gases, or undiluted acids or solvents.

- Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up objects such as

stones, large pieces of paper or any item that may clog the appliance.

- Make sure the robot is turned off and the charging dock is unplugged before cleaning or

performing maintenance.

- Do not use a wet cloth to wipe or any liquid to rinse the robot and charging dock. Washable

parts must be dried completely before installing and using them.

- Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its original packaging

if possible.

- Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual. Users are

responsible for any loss or damage that arise from improper use of this product.

- Do not use any third-party battery, power cord, or charging dock. Use only with RCSO supply

unit.

- Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or charging dock on your own.
- Do not place the charging dock near a heat source.

- Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the dock's charging contacts.

- Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be discarded at an



Safety Information

Batteries and appropriate recycling facility.

Charging - If the robot will not be used for an extended period, fully charge it, then turn it off and store in a
cool, dry place. Recharge the robot at least once every 3 months to avoid over-discharging the
battery.

- This product contains batteries that can only be replaced by qualified technicians or after-sales
service.

Laser Safety -The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021

Information Standard for Class 1 laser products. Please avoid direct eye contact with it during use.

CLASS 1 LASER PRODUCT
CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689:2021

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLD33GA is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the
EU declaration of conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com

For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags



Product Overview
Accessories

Pre-Installed Accessories

Main Brush Dust Bin Cleaning Tool

Y oo A

Water Tank Mop Pad Side Brush Power Cord Charging Dock

Other Accessories




Product Overview

Robot

o Power/Clean Button
- Press and hold for 3 seconds to turn on or off
- Press briefly to start cleaning after the robot is turned on

| © Dock/Spot Clean Button
- Press to send the robot back to the charging dock
- Press and hold for 3 seconds to start Spot Clean Mode

w Status Indicator

- Solid White: Cleaning or cleanup is completed

/ﬂ\ - Blinking Orange: Error
- Breathing White: Robot is charging when the battery

power is not low

o Cover




Product Overview

Robot
——————= Reset Button Cliff Sensors

* Press and hold for 3 P
seconds to restore the
robot to factory settings

Charging Contacts © o Charging Contacts
Side Brush © \\ o Universal Wheel
Wi-Fi Indicator S 5 [ o Main Brush
N\ Cliff Sensors © Cliff Sensors

()

Main Wheel

Main Wheel ©

4

()
o

Brush Guard Clips

M © Cleaning Tool

—— Air Outlet/Speaker

Robot Sensors Dust Bin
o Bin Clip

o Bin Cover

o Laser Distance Sensor (LDS) Filter

Bumper

o Returning-to-Dock Sensor



Product Overview

Mopping Module

Water Tank

o Water Inlet

° Water Tank Release Clip

Mop Pad

o Attaching Area

Charging Dock

Signaling Area
Charging Contacts

Power Port




Il Preparing Your Home

Tidy up items such as power cords, cloths, slippers, and toys to improve the Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs and
efficiency of the robot. sofa to ensure safe and smooth operation of the robot.

|
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Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its To prevent the robot from not recognizing the area that needs to be
proper place to make more space. cleaned, do not stand in the front of the robot, threshold, hallway, or
narrow places.

Note: When operating the robot for the first time, follow it around while cleaning to remove any potential obstacles in time.



Before Use

1. Remove the protective strips

2. Install the side brush

Note: Install the side brush until it clicks into place.

3. Place the charging dock on the level ground
against the wall and connect it to a power outlet

>15m >05m

Note:

- Keep the immediate area 1.5m in front of the charger and 0.5m to both sides
of the charging dock clear of objects.

- To ensure you can connect to the robot with your phone well, make sure the
robot and charging dock are within WiFi range.

- Do not place the charging dock in an area with direct sunlight or where other
objects might block the signal, as this may hinder the robot from returning to
the charging dock.

4.Place the robot onto the charging dock to charge

Note:

- Fully charging is recommended before first-time use. This ensures that the
robot returns to the charging dock successfully.

- Do not move the the charging dock while the robot is cleaning.




Bl Connecting with Dreamehome App

This product works with the Dreamehome app, which can be used to 3. Reset Wi-Fi
control your device.
Simultaneously press and hold the buttons() and { until you hear a voice
1. Download the Dreamehome App prompt saying, “Waiting for the network configuration.” Once the Wi-Fi
indicator is blinking slowly, the Wi-Fi has been successfully reset.
Scan the QR code on the robot, or search "Dreamehome" in the app store to
download and install the app.

Wi-Fi Indicator

-Blinking slowly: To be connected
-Blinking quickly: Connecting
-0On: Wi-Fi connected

2. Add Device

Open the Dreamehome app, tap "@ " in the upper right, and scan the QR
code above again to add "DreameBot D9 Max". Please follow the prompts
to finish the Wi-Fi connection.

Note: If your robot cannot connect to the app successfully, reset the Wi-Fi and
add the device again.

Note:
+ Only 2.4GHz Wi-Fi is supported.

- Due to upgrades in the app software, the actual operations may be different
from the statements in this manual. Please follow the instructions based on the
current app version.
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How to Use

1. Fast Mapping

After configuring the network for the first time, follow the instructions on
the app to quickly create a map, and the robot will start mapping without
cleaning. The mapping process will be completed when the robot returns to
the dock, and the map will be saved automatically.

2. Turn On/Off

Press and hold the button ()) for 3 seconds to turn on the robot. The power
indicator should be illuminated. Place the robot onto the charging dock, the
robot should turn on automatically and begin charging. To turn off the robot,
move the robot away from the dock and press and hold the () button for 3
seconds.

3. Start Cleaning

Press the button () briefly to start cleaning after the robot is turned on.
Then, the robot will accurately map out a route, methodically clean along
the edges and walls, then finish by cleaning each room in an S-shaped
pattern to ensure a thorough job.

4. Cleaning Mode

DreameBot D9 Max has four cleaning modes: Quiet, Standard, Strong, and
Turbo. The default mode is Standard. You can specify the cleaning mode in
the app.

5. Pause/Sleep Mode

When the robot is running, press any button to pause it. If the robot is
paused for more than 10 minutes, it automatically enters sleep mode. All
indicators on the robot will turn off. Press any button on the robot, or use
the app to wake up the robot.

Note:

- The robot will turn off automatically if left in Sleep Mode for more than 12 hours.

- If the robot is paused and placed onto the charging dock, the current cleaning
task willend.

6. Spot Cleaning

When the robot is paused or in Standby Mode, press and hold the button {*» for
3 seconds to start Spot Clean Mode. In this mode, it will clean a square-shaped
area of 1.5x1.5 meters directly around the robot. When the spot cleaning

is done, the robot will automatically return to its original location and stop
working.

Note: Activating Spot Clean Mode will end the current cleaning task of the robot.

7. Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to the Do Not Disturb (DND) mode, the robot will be
prevented from resuming cleaning and the power indicator goes out. The DND
mode is disabled by default at the factory. You can use the app to enable the
DND mode or modify the DND period. The DND period is 22:00-8:00 by default.

Note:
- The scheduled cleaning tasks will be performed on time during the DND period.
- The robot will resume cleanup where it left off after the DND period expires.

8. Scheduled Cleaning

You can schedule cleaning time in the Dreamehome app. The robot will
automatically start cleaning at the designated time and then return to the
charging dock to recharge when the cleaning is done.
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Bl How to Use

9. AdditionalApp Functions 2) Fill the tank with water.

Follow the instructions on the app interface to use more functions. The
version of the app might have been updated; please follow the instructions
based on the current app version.

10. Use the Mopping Function

It is recommended that all floors are vacuumed at least three times before
the first mopping session to achieve a better cleaning effect.

1) Dampen the mop pad and wring out excess water. Slide the pad all the

way into the slot of the water tank until it is securely in place. Note: Do notuse detergent or disinfectant.

3) Align the mopping module as indicated by the arrow, then slide it into
the back of the robot until it clicks into place. Press the button () or use the
‘ Dreamehome app to start cleaning.

Note:
- Itis not recommended to use the mopping function on carpets.
« Use the app to adjust the water flow as required.

12



Routine Maintenance

To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the following table for routine maintenance.

Maintenance

Dust bin filter

Side brush

Once every 2 weeks

Part Replacement Period
Frequency
Mop pad After each use Every 3 to 6 months
Main brush Every 6 to 12 months

Every 3 to 6 months

Charging dock's
signaling area

Charging contacts

Universal wheel

Laser Distance
Sensor (LDS)

Cliff sensors

Once every month

Water tank

Dust bin

Clean it as needed

Note: The replacement frequency will depend on your usage of the robot.
If an exception occurs due to special circumstances, the parts should be

replaced.

13
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Routine Maintenance

Clean the Dust Bin and Filter 3. Remove the filter and tap its basket gently.

1. Open the robot cover, then press the dust bin clip to remove the dust bin.

L]

Note:
- Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger or sharp objects to
prevent damage.

4. Rinse the dust bin and filter with water and dry them completely
2. Open the bin cover and empty the bin as shown in the diagram. before reinstalling.

Note:
- Rinse the dust bin and filter with clean water only. Do not use any detergent.
- Use the dust bin and filter only when they are completely dry.



Routine Maintenance

Clean the Mopping Module

1. Press the two release clips on the side of the water tank, remove the
mopping module, and pull the mop pad off the mopping module.

2. Pour out the water in the tank. Clean with only water and leave it to
air-dry before re-installing.

Note: Do not expose the tank to the sun directly.

3. Clean the mop pad with water only and leave to air dry before re-installing.

—

‘ W W
Note:

+ Remove the pad from the mopping module before cleaning it, and make sure
dirty water does not flow back into the water outlet to avoid clogging.

4. If slow water flow occurs, or the outflow is not well-distributed, clean the air
hole in the cover of the water tank.

15



Routine Maintenance

Clean the Main Brush Clean the Main Wheel / Universal Wheel

1.Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard and lift the
brush out of the robot.

Note: Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and tire of
the universal wheel.

2.Pull out the brush cover as shown in the diagram. Use the included
cleaning tool to remove any hairs tangled in the brush. Clean the Side Brush

Pull out the side brush and use the included cleaning tool to remove any hair
tangled in the brush.

Note: Do not pull out the hair tangled in the main brush excessively. Otherwise,
the brush may be damaged

16



Routine Maintenance

Note: Wet cloths can damage sensitive elements within the robot and charging dock. Please use dry rags for cleaning.

Clean the Return-to-Dock Clean the Laser Distance Clean the Cliff Sensor
Sensor Sensor

, 000,
= .

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold down
the button () for 10 seconds to forcefully turn it off. Then press and hold the
button () for 3 seconds to turn the robot on.

Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack. Please
ensure that it remains well-charged for daily use to maintain optimal
battery performance. If the robot is not used for an extended period of
time, turn it off and put it away. To prevent damage from over-discharging,
the robot should be recharged at least once every three months.
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BN Troubleshooting

Problem

Solution

Robot does not turn on

The battery level is low. Recharge the robot on the charging dock, then try again.

The temperature of the battery is too low or too high. It is recommended to operate the appliance at a temperature
between 32 °F (0° C) and 104 °F (40° C).

Robot does not recharge

The charging dock is not receiving power. Please confirm that both ends of the power cord are plugged in correctly.
Poor contact. Clean charging contacts of the charging dock and robot.

Robot does not return to
charging dock

There are too many obstructions around the charging dock. Place the charging dock in a more open area.
Please clean the dock's signaling area.

Robot is malfunctioning

Turn off the robot and then reactivate it.

Robot is making a strange noise

A foreign object may be caught in the main brush, side brush, or one of the main wheels. Stop the robot and remove
any debris.

Robot no longer cleans
efficiently or leaves dust behind

The dust bin is full. Please clean it.
The filter is blocked. Please clean it.
A foreign object is caught in the main brush. Please clean it.

18




Troubleshooting

Problem

Solution

Robot cannot connect to Wi-Fi

There is something wrong with the Wi-Fi connection. Reset the Wi-Fi and download the latest version of the
Dreamehome app, then try reconnecting.

Location permission is not open. Please ensure the location permission on the Dreamehome app is enabled.
Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

5GHz Wi-Fi is not supported. Please ensure your robot connects to 2.4GHz Wi-Fi.

The username or password of Wi-Fi is incorrect. Please enter the correct username and password.

Robot does not perform scheduled
cleaning

The robot has low battery. Scheduled cleaning will not start unless the robot has at least 15% battery left.

Does leaving the robot on the
charging dock consume power if
it is already fully charged?

Leaving the robot on the charging dock after it's fully charged consumes very little electricity and helps maintain
optimal battery performance.

No water comes out of the water
tank, or only a little bit comes out

Check whether there is water inside the water tank.

Clean the mop if it becomes dirty.

Make sure the mop pad is installed correctly according to the User Manual.
Clean the air hole on the top of the water tank.

Robot doesn't resume cleaning
after charging

Make sure the robot is not set to Do Not Disturb mode (DND), which will prevent it from resuming cleaning.
The robot does not resume cleaning when it is manually recharged or placed onto the charging dock.

Robot doesn't return to charging
dock after being moved

Moving the robot may cause it to re-position itself or re-map its surroundings. If the robot is too far from the charging
dock, it might not be able to automatically return on its own, in which case you need to manually place the robot onto
the charging dock.

Website: https://global.dreametech.com
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Bl Specifications

Robot Charging Dock
Model RLD33GA Model RCSO
Charging Time Approx. 6 hours Rated Input 100-240 V~50/60 Hz 0.5 A
Rated Voltage 14.4V ==
Rated Output 19.8V —=1A
Rated Power 40 W
Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation
Operation Frequency 2400-2483.5 MHz distance of at least 20cm between the antenna and the body of the user.
Maximum Output Power < 20dBm

20




Battery Disposal and Removal E

The built-in lithium-ion battery contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of the battery, make sure the battery is removed
by qualified technicians and discarded at an appropriate recycling facility.

- the battery must be removed from the appliance before it is scrapped;
- the appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery;
- the battery is to be disposed of safely.

CAUTION:

Before removing the battery, disconnect the power and run out the battery as much as possible.

Unneeded batteries should be discarded at an appropriate recycling facility.

Do not expose to high temperature environment to avoid risks of explosion.

Under abusive conditions, liquid may be ejected from the battery. If contact occurs, flush with water and seek medical help.

Removal Guide:

1. Turn over the robot, use a proper tool to remove the screws on the back of the robot, and then remove the cover.
2. Unplug the terminals between the battery and PCB board to remove the battery.

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed

with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a

designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities.

Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact the
_— installer or local authorities for more information about the location as well as terms and conditions of such collection points.

21



JlEE Sicherheitsinformationen

Um Stromschlage, Brande oder Verletzungen durch unsachgemaBen Gebrauch des Gerats zu vermeiden, lesen
Sie bitte die Bedienungsanleitung vor dem Gebrauch sorgfaltig durch und bewahren Sie sie zum spdateren
Gebrauch auf.

Nutzungseins- -Um einen sicheren Betrieb zu gewahrleisten und Risiken zu vermeiden, darf dieses Produkt

chrénkungen nicht von Kindern unter 8 Jahren, von Personen mit kdrperlichen, sensorischen oder geistigen
Einschrankungen oder von Personen mit mangelnden Kenntnissen ohne Aufsicht eines
Elternteils oder Vormunds verwendet werden. Kinder dirfen die Reinigung und Wartung nicht
ohne Aufsicht durchfthren.

- Kinder dlrfen nicht mit diesem Produkt spielen. Sorgen Sie daflr, dass Kinder und Haustiere
wahrend des Betriebs des Roboters einen sicheren Abstand zum Gerat halten.

-Wenn das Stromkabel beschadigt ist, schalten Sie das Gerdat sofort aus und wenden Sie sich
an den Kundendienst.

- Dieses Produkt ist nur flr die Bodenreinigung in einer hduslichen Umgebung geeignet.
Benutzen Sie es nicht im Freien, auf anderen Oberfldchen als dem Boden oder in einer
kommerziellen oder industriellen Umgebung.

-Verwenden Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der sich Uiber dem Bodenniveau befindet
und der nicht durch eine Schutzbarriere begrenzt wird.

- Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Verwenden Sie die LDS-Abdeckung, die
Roboterabdeckung oder den Bumper nicht als Griff fiir den Roboter.

- Benutzen Sie den Roboter nicht in Umgebungen, in denen die Temperaturen Uiber 40 ° C oder
unter 0° C liegen, und auch nicht auf Béden mit Flissigkeiten oder klebrigen Substanzen.

-Heben Sie Kabel vom Boden auf, bevor Sie den Roboter benutzen, um zu verhindern, dass
diese wahrend der Reinigung mitgezogen werden.

- Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstdnde vom Boden, um zu verhindern, dass der
Roboter sie anst6Bt und beschadigt.

22



Sicherheitsinformationen

Nutzungseins-
chrankungen

- Entfernen Sie lose Gegenstande vom Boden und entfernen Sie Kabel oder Netzkabel am

Reinigungsweg, bevor Sie das Gerat in Betrieb nehmen, um Schaden oder Schaden beim
Anziehen zu verhindern.

-Halten Sie Haare, Finger und andere Korperteile von der Saugo6ffnung des

Roboters fern.

- Bitte halten Sie die Reinigungswerkzeuge flr die Blrste von Kindern fern.
- Kinder, Haustiere oder Gegenstande durfen weder auf dem stillstehenden noch dem sich

bewegenden Roboter positioniert werden.

- Benutzen Sie den Roboter nicht zum Aufwischen oder Aufsaugen brennender Substanzen.

Verwenden Sie den Roboter nicht zum Aufsaugen von entflammbaren oder brennbaren
Flussigkeiten, atzenden Gasen oder unverdunnten Sauren oder Lésungsmitteln.

-Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegenstande ein. Verwenden Sie das Gerat nicht zum

Aufnehmen von Gegenstanden wie Steinen, groBen Papierstlicken oder anderen Dingen, die
das Gerat verstopfen kénnten.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter ausgeschaltet und die Ladestation vom Strom getrennt ist,

bevor Sie Reinigungs- oder Wartungsarbeiten durchfihren.

-Verwenden Sie kein nasses Tuch zum Abwischen oder eine Flissigkeit zum Sptilen des

Roboters und der Ladestation. Waschbare Teile mussen vollstandig getrocknet werden, bevor
sie installiert und verwendet werden.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und moglichst in der

Originalverpackung beférdert wird.

- Bitte verwenden Sie das Produkt gemaB den Anweisungen im Benutzerhandbuch. Der

Benutzer ist fur jeglichen Verlust oder Schaden verantwortlich, der aufgrund inkorrekter
Verwendung dieses Produkts entsteht.

23




Il Sicherheitsinformationen

Akkus und Ladung -Verwenden Sie keine Batterien, Netzkabel oder Ladestationen von Drittanbietern. Bitte
ausschlieBlich mit RCSO Netzgerat verwenden.

-Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Ladestation selbst zu zerlegen, zu reparieren oder zu
modifizieren.

- Stellen Sie die Ladestation nicht in der Nahe einer Warmequelle ab.

- Benutzen Sie kein nasses Tuch oder nasse Hande, um die Ladekontakte der Ladestation zu
reinigen.

- Entsorgen Sie alte Akkus sachgemaB. Unbenutzte Akkus sollten in einer geeigneten Recycling-
Einrichtung entsorgt werden.

-Wenn der Roboter flr eine ldngere Zeit nicht benutzt werden soll, laden Sie ihn voll auf,
schalten ihn aus und lagern ihn an einem kihlen und trockenen Ort. Laden Sie den Roboter
mindestens je 3 Monate auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

- Dieses Produkt enthalt Akkus, die nur von qualifizierten Technikern oder dem Kundendienst
ausgewechselt werden kénnen.

Lasersicherhei- - Der Lasersensor in diesem Produkt entspricht der Norm IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/
tsinformationen A11:2021 fur Laserprodukte der Klasse 1. Bei der Verwendung ist direkter Augenkontakt zu
vermeiden.

LASERPRODUKT DER KLASSE 1
LASERPRODUKT FUR VERBRAUCHER
EN 50689:2021

Hiermit bestatigt, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLD33GA mit der Verordnung 2014/53/EU in Einklangsteht. Der vollstandige
Wortlaut der EU-Konformitatserkldrung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: https://global.dreametech.com
Ein detailliertes elektronisches Handbuch finden Sie unter https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Produktiibersicht
Zubehor

Vorinstalliertes Zubehor

Hauptbirste Staubbehélter Reinigungswerkzeug

Anderes Zubehor

> e

Wassertank Wischmopp Seitenbirste Netzkabel Ladestation

25




IR Produktiibersicht

Roboter

o Ein-/Aus- und Reinigungstaste

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedrickt, um das
Gerdt ein- oder auszuschalten

- Kurz dricken zum Start der Reinigung nach dem
Einschalten des Roboters

o Dock/Spot-Reinigungtaste
d - Drlicken, um den Roboter zur Ladestation zurlickzufahren
v - 3 Sekunden lang gedrlckt halten, um den Spot-
Reinigungsmodus zu starten

—
/f\ Statusanzeige

- WeiB: Reinigung im Prozess oder Reinigung ist
abgeschlossen
- Blinkt Orange: Fehler
- Atmendes weiBes Licht: Roboter ladt, wenn die
f \ Batterieleistung nicht niedrig ist

o Abdeckung

26



Produktiibersicht

Roboter
———— Reset-Taste Absturz-Sensoren
- Halten Sie 3 Sekunden 0
lang gedruckt, um die
urspringlichen Einstellungen
wiederherzustellen Ladekontakte © o Ladekontakte
. Seitenbiirste © \\ o Universal-Rad
WLAN-Anzeiger o Hauptbiirste
N\ Absturz-Sensoren © Absturz-Sensoren
S
X Hauptrad o Hauptrad
ST
> o Reinigungswerkzeug o Freigabe
M Hauptbiirstenabdeckung
)~ o Luftauslass/Lautsprecher
Robotersensor

° Fregabe Staubbehalter

o Staubbehdalterabdeckung

Filter

@ o Laserdistanzsensor
)

StoBfanger

o Sensor fir die Ruckkehr zum Laden

27



lER Produktiibersicht

Wischmodul

Wassertank

o Wasserzufluss

° Freigabe
Wassertankabdeckung

Wischmopp

o Befestigungsbereich

28

Ladestation

Signalbereich
Ladekontakte

Stromanschluss



Ilhr Zuhause vorbereiten

Ordnen Sie Gegenstande wie Netzkabel, Tiicher, Hausschuhe und Montieren Sie vor der Reinigung die physische Barriere an den Kanten
Spielzeug, um die Effizienz der Reinigung zu verbessern. von Treppen und Mébeln, um dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten
zu ermdglichen.

|

000

v

Offnen Sie die Tiir des zu reinigenden Raumes und stellen Sie die Mébel in Um zu verhindern, dass der Roboter den zu reinigenden Bereich nicht
die geeignete Position, um mehr Platz zu schaffen. erkennt, stellen Sie sich nicht vor den Roboter, vor eine Schwelle, oder die
enge Stelle einer Flur hin.

Hinweis: Wenn Sie den Roboter zum ersten Mal in Betrieb nehmen, folgen Sie ihm wahrend der Reinigung, um mégliche Hindernisse rechtzeitig zu beseitigen.
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Y Vor der Verwendung

1. Die Schutzstreifen entfernen 3. Platzieren Sie die Ladestation auf ebenen
Boden gegen die Wand und schlieBen Sie sie einer
Steckdose an .

Hinweis:

- Stellen Sie sicher, dass auf beiden Seiten der Ladestation ein Abstand von
mindestens 0,5 Metern und vor der Ladestation ein Abstand von mehr als 1,5
Metern eingehalten wird.

- Um sicherzustellen, dass Sie den Roboter einfach mit dem Telefon verbinden
kénnen, stellen Sie sicher, dass sich der Roboter und die Ladestation im
Bereich des WLAN befinden.

- Platzieren Sie die Ladestation nicht in einem Bereich mit direkter
Sonneneinstrahlung oder in einem Bereich, in dem andere Objekte den
Signalbereich blockieren kdnnten, da dies den Roboter daran hindern konnte,
zur Ladestation zurlickzukehren.

2. Seitenbiirste installieren

° D@ ° 4. Platzieren Sie den Roboter zum ufladen in der

) B Ladestation m

Hinweis:
- Vollstandige Aufladung vor dem ersten Gebrauch.
Hinweis: Installieren Sie die Seitenbiirste, bis sie einrastet. - Bewegen Sie die Ladestation nicht, wahrend der Roboter in Betrieb ist.
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Verbinden mit Dreamehome App

Dieses Produkt funktioniert mit der Dreamehome App, mit der Sie Ihr Gerét 3. WLAN zurlicksetzen
steuern kénnen.
Gleichzeitig driicken und halten Sie die () und {} Taste bis Sie eine
1. Laden Sie die Dreamehome App herunter Sprachmeldung héren ,Warten auf Netzwerkkonfiguration “. Sobald die
WLAN-Anzeige langsam blinkt, wurde das WLAN erfolgreich zurlickgesetzt.
Scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter oder suchen Sie im App Store nach
"Dreamehome" um die App nach lhren Bedirfnissen herunterzuladen und zu

installieren. WLAN-Anzeiger

- Langsam blinkend: Wartet auf
Verbindung

- Schnell blinkend: Verbindung
wird hergestellt

- Ein: Verbunden

2. Fligen Sie das Geréat hinzu

Offnen Sie das Dreamehome, tippen Sie oben rechts auf " @ " und scannen

Sie den obigen QR-Code erneut, um "DreameBot D9 Max" hinzuzufligen.

Bitte befolgen Sie die Anweisungen, um die WLAN-Verbindung herzustellen. Hinweis: Wenn Ihr Telefon keine erfolgreiche Verbindung mit dem Roboter
herstellen kann, setzen Sie das WLAN zurlck und fugen Sie das Gerat erneut
hinzu.

Hinweis:

- Es wird nur WLAN mit 2,4 GHz unterstitzt.

- Die App-Software wird aktualisiert, die tatsachliche Bedienung kann sich
von den Angaben in diesem Handbuch abweichen. Bitte befolgen Sie die
Anweisungen basierend auf der aktuellen App-Version.
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Gebrauchsanleitung

1. Schnelle Kartenerstellung

Nachdem Sie das Netzwerk zum ersten Mal konfiguriert haben, folgen Sie
den Anweisungen in der App, um schnell eine Karte zu erstellen, wobei der
Roboter die Kartierung ohne Reinigung startet. Der Katierung-Prozess wird
abgeschlossen, wenn der Roboter zur Ladestation zurlickkehrt, und die Karte
wird automatisch gespeichert.

2. Einschalten/Ausschalten

Halten Sie die Taste ()3 Sekunden lang gedriickt, um den Roboter
einzuschalten, und die Betriebsanzeige leuchtet dauerhaft. Stellen Sie den
Roboter auf die Ladestation. Der Roboter sollte sich dann automatisch
einschalten und mit dem Laden beginnen. Um den Roboter auszuschalten,
entfernen Sie den Roboter vom Dock und halten Sie die Taste () 3 Sekunden
lang gedruickt.

3. Mit der Reinigung beginnen

Dricken Sie die Taste () kurz, um die Reinigung nach dem Einschalten

des Roboters zu starten.Dann wird der Roboter eine Route genau planen,
methodisch entlang der Kanten und Wéande reinigen und schlieBlich jeden
Raum in einem S-férmigen Muster griindlich reinigen.
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4. Reinigungsmodus

In der App sind vier Reinigungsmodi verfligbar: Leise, Standard, Stark und
Turbo. Voreingestellt ist der Standardmodus.

5. Pause / Schlaf

Wenn der Roboter lduft, driicken Sie eine beliebige Taste, um ihn zu
pausieren. Wenn der Roboter ldnger als 10 Minuten pausiert wird,
wechselt er automatisch in den Schlafmodus. Alle Anzeigen am Roboter
werden ausgeschaltet. Driicken Sie eine beliebige Taste am Roboter oder

verwenden Sie die App, um den Roboter aufzuwecken.
Hinweis:

- Wenn das Gerat langer als 12 Stunden im Ruhemodus ist, schaltet es sich
automatisch aus.

- Wenn der Roboter sich im Pause-Modus befindet, wird die aktuelle
Reinigungsaufgabe beendet, wenn Sie ihn auf die Ladestation setzen.

6. Punktreinigung

Wenn sich der Roboter im Standby-Modus oder im Pause-Modus befindet,
halten Sie die Taste £ 3 Sekunden lang gedriickt, um den Zielreinigungs-
Modus zu starten. In diesem Modus wird eine quadratische Flache von 1,5 x

1,5 Metern direkt um den Roboter herum gereinigt. Wenn die Zielreinigung
beendet ist, kehrt der Roboter automatisch an seinen urspriinglichen Standort
zurlick und schaltet sich ab.

Hinweis:Die Aktivierung der Zielreinigungsmodus beendet die aktuelle Reinigungsaufgabe des
Roboters.

7. Nicht stéren (DND) Modus

Wenn der Roboter auf den DND-Modus (Do Not Disturb) eingestellt ist, fihrt

der Roboter die Reinigungsaufgabe nicht mehr durch und die Betriebsanzeige

erlischt. Der DND-Modus ist werkseitig standardmaBig deaktiviert. Sie kdnnen

die App verwenden, um den DND-Modus zu aktivieren oder den DND-Zeitraum

zu andern. Der DND-Zeitraum ist standardmaBig 22:00-8:00.

Hinweis:

- Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wahrend des DND-Zeitraums punktlich
durchgefuhrt.

- Der Roboter wird die Reinigung fortsetzen, wo er nach Ablauf der DND-Periode aufgehort hat.

8. Geplantes Reinigen

Sie kdnnen die Reinigungszeiten automatisch mit der Dreamehome App
planen. Der Roboter wird zu der geplanten Zeiten automatisch mit der
Reinigung anfangen und nach ausgefuhrter Reinigung wieder zur Ladung an
die Ladestation zurtickkehren.



Gebrauchsanleitung
9. Weitere APP-Funktionen 2) Fullen Sie den Tank mit Wasser.

Folgen Sie den Anweisungen auf der APP-Schnittstelle, um weitere Funktionen
zu nutzen. Die App-Version kénnte aktualisiert worden sein. Bitte folgen Sie den
Anweisungen entsprechend der aktuellen App-Version.

10. Verwenden der Wischfunktion

Zur Erzielung eines besseren Reinigungseffekts, wird empfohlen, alle
Boden mindestens dreimal vor der ersten Mopp-Reinigung zu saugen.

1) Befeuchten Sie das Wischer-Pad und wringen Sie Gberschiissiges Wasser Hinweis: Verwenden Sie keine Reinigung- oder Desinfektionsmittel.
aus. Schieben Sie das Wischer-Pad ganz in den Schlitz des Wassertanks, bis
es sicher an seinem Platz ist. 3) Richten Sie das Wischmodul wie durch den Pfeil angezeigt aus, und

schieben Sie es dann in die Rickseite des Roboters, bis es einrastet. Driicken
Sie die Taste () oder verwenden Sie die App Dreamehome, um mit der
Reinigung zu beginnen.

L )

Hinweis:
- Die Verwendung der Wischfunktion auf Teppichen wird nicht empfohlen.
- Verwenden Sie die App, um den Wasserfluss wie benétigt einzustellen.
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N RegelméaBige Wartung
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Es wird empfohlen, sich fir die routinemaBige Wartung auf die folgende Tabelle zu beziehen, um den Roboter in gutem Zustand zu halten.

. e Héaufigkeit des
Teil Haufigkeit der Wartung Austausches
Wischer Nach jedem Gebrauch Alle 3 bis 6 Monate
Hauptburste Alle 6 bis 12 Monate

Staubbehalterfilter

Seitenblrste

Einmal alle 2 Wochen

Alle 3 bis 6 Monate

Der
Signalisierungsbereich
der Ladestation

Ladekontakte

Universal-Rad

Laserdistanzsensor

Absturz-Sensoren

Einmal im Monat

Wassertank

Staubbehalter

Nach Bedarf reinigen

Hinweis: Die Haufigkeit des Austauschs hangt von der Nutzung des Roboters ab. Wenn aufgrund besonderer Umstande eine Stérung auftritt, sollten die Teile

ausgetauscht werden.




RegelmdaBige Wartung DE__

Staubbehalter und Filter reinigen 3. Nehmen Sie den Filter heraus und klopfen Sie vorsichtig auf seinen Korb.

1. Offnen Sie die Roboterabdeckung und driicken Sie auf den
Staubbehaélterklipp, um den Staubbehdlter zu entfernen.

Hinweis:
- Versuchen Sie nicht, den Filter mit einer Burste, einem Finger oder scharfen
Gegenstanden zu reinigen, um Schaden zu vermeiden.

4. Spilen Sie den Staubbehalter und den Filter mit Wasser und

2. Offnen Sie die Behalterabdeckung und leeren Sie den Behdlter wie in der trocknen Sie sie vollstandig vor dem Wiedereinbau.

Abbildung gezeigt.

Hinweis:
- Spulen Sie den Staubbehalter und den Filter nur mit sauberem Wasser aus.
Verwenden Sie keine Reinigungsmittel.
- Verwenden Sie den Staubbehalter und den Filter nur, wenn sie vollstandig
trocken sind.
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RegelmaBige Wartung

Reinigen Sie das Wischmodul

1. Driicken Sie die Freigabetaste des Wischmoduls nach innen und ziehen
Sie das Modul heraus. Ziehen Sie den Wischlappen vom Wischmodul ab.

36

2. Entleeren Sie das Restwasser aus dem Wassertank und lassen Sie
ihn an der Luft trocknen.

Hinweis: Setzen Sie den Tank keiner direkten Sonneneinstrahlung aus.

3. Die Wischlappen ausschlieBlich mit Wasser reinigen und vor Reinstallieren
an der Luft trocknen lassen.

—

Hinweis:
- Nehmen Sie den Wischlappen vor der Reinigung aus dem Wischmodul heraus
und stellen Sie sicher, dass das Schmutzwasser nicht in den Wasserauslass

zurlckflieBt, um eine Verstopfung zu vermeiden.

4. Falls eine langsamer Wasserdurchfluss auftritt bzw.das Wasservolumen nicht
gut verteilt ist, reinigen Sie das Luftloch in der Abdeckung des Wassertanks.




RegelmaBige Wartung

Biirste reinigen Das Hauptrand und das Universal-Rad reinigen

1. Driicken Sie den Burstenschutzclip nach innen, um den Birstenschutz zu
entfernen und die Birste aus dem Roboter zu heben.

Hinweis: Verwenden Sie ein Werkzeug, z. B. einen kleinen Schraubendreher, um die Achse
und den Reifen des Universalrads zu trennen.

2. Ziehen Sie den Burstendeckel wie im Diagramm gezeigt heraus.
Verwenden Sie das mitgelieferte Reinigungswerkzeug, um die in der Birste Seitenbiirste reinigen

verwickelten Haare zu entfernen.
Ziehen Sie die Seitenblrste heraus und entfernen Sie mit dem mitgelieferten

Reinigungswerkzeug alle in der Birste verwickelten Haare.

Hinweis: Ziehen Sie die in der Blrste verhedderten Haare nicht iberméaBig heraus.
Andernfalls kann die Hauptbirste beschadigt werden.
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RegelmaBige Wartung

Hinweis: Bitte verwenden Sie zur Reinigung ein trockenes Geschirrtuch, da der Roboter und das innere der Ladestation empfindliche Komponenten enthalten.
Verwenden Sie keine nassen Spultticher, um durch Wasser verursachte Schaden zu vermeiden.

Sensor fiir die Riickkehr Reinigen Sie den LDS Reinigen Sie die Abstiirzesensor
zum Laden reinigen Lasersensor

. 000,
= .

Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder nicht ausgeschaltet werden
kann, halten Sie die Taste (\) 10 Sekunden lang gedriickt, um sie gewaltsam
auszuschalten. Halten Sie dann die Taste () 3 Sekunden lang gedr(ickt, um
den Roboter einzuschalten.

Batterie

Der Roboter enthdlt einen Hochleistungs-Lithium-lonen-Akku. Bitte stellen
Sie sicher, dass dieser bei taglicher Nutzung gut geladen ist, um die
optimale Akkuleistung beizubehalten.wWenn der Roboter langere Zeit nicht
benutzt wird, schalten Sie ihn aus und stellen Sie ihn weg. Um Schaden
durch Tiefentladung zu vermeiden, sollte der Roboter mindestens einmal je
drei Monate aufgeladen werden.
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FAQ

Problem

Lésung

Roboter l&sst sich nicht
einschalten

Der Akkustand ist niedrig. Laden Sie den Roboter an der Ladestation auf und versuchen Sie es dann erneut.

Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu hoch. Es wird empfohlen, das Gerat bei einer Temperatur zwischen 0° C
und 40° C in Betrieb zu nehmen.

Roboter ladt sich nicht auf

Die Ladestation erhélt keinen Strom. Bitte stellen Sie sicher, dass beide Spitzen des Stromkabels korrekt eingesteckt
sind.

Schlechter Kontakt. Reinigen Sie die Ladekontakte der Ladestation und des Roboters.

Roboter kehrt nicht zur
Ladestation zuriick

Es gibt zu viele Hindernisse um die Ladestation herum. Stellen Sie die Ladestation in einer offeneren Umgebung.
Bitte reinigen Sie den Signalbereich der Ladestation.

Roboter arbeitet nicht einwandfrei

Schalten Sie den Roboter aus und dann wieder an.

Roboter gibt ein merkwirdiges
Gerdusch ab

Ein Fremdkérper kdnnte sich in der Hauptbdrste, Seitenblrste oder einem der Rader verfangen haben. Schalten Sie den
Roboter aus und entfernen Sie eventuell vorhandenen Schmutz

Der Roboter reinigt nicht mehr
wirksam, oder er hinterldsst Staub

Der Staubbehélter ist voll. Bitte leeren Sie ihn.
Der Filter ist verstopft. Bitte reinigen Sie ihn.
Ein Fremdkdrper hat sich in der Hauptburste verfangen. Bitte reinigen Sie diese.

Roboter kann nicht mit dem WLAN
verbinden

Es besteht ein Problem mit der WLAN-Verbindung. Setzen Sie das WLAN zurlick und laden Sie die neuste Version der
Dreamehome App herunter. Versuchen Sie dann erneut, eine Verbindung herzustellen.

Die Standortberechtigung ist nicht aktiviert. Bitte stellen Sie sicher, dass die Standortberechtigung auf der Dreamehome
App geodffnet ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass der Roboter sich in einem Bereich mit gutem WLAN-Empfang
befindet.

WLAN mit 5 GHz wird nicht unterstltzt. Bitte stellen Sie sicher, dass Ihr Roboter mit einem 2,4 GHz WLAN verbunden ist.
Der Benutzername oder das Kennwort des WLAN ist falsch. Bitte stellen Sie die korrekte Eingabe des Benutzernamens
und Kennworts sicher.

39



40

FAQ

Problem

Lésung

Der Roboter fiihrt die geplante
Reinigung nicht aus

Der Akku des Roboters hat einen niedrigen Akkuladestand. Die planmdaBige Reinigung wird nur dann begonnen, wenn
der Roboter einen Ladestand von mindestens 15 % hat.

Verbraucht das Belassen des
Roboters auf der Ladestation
Strom, wenn er bereits aufgeladen
ist?

Das Belassen des Roboters auf der Ladestation nach dem Ladevorgang verbraucht nur sehr wenig Strom und tragt zur
Aufrechterhaltung einer optimalen Akkuleistung bei.

Kein Wasser kommt aus dem
Wassertank, oder nur ein kleines
bisschen kommt heraus

Vergewissern Sie sich, dass der Wassertank mit Wasser gefullt ist, und reinigen Sie das Wischer-Pad, falls erforderlich.
Reinigen Sie den Mopp, wenn er schmutzig wird.

Vergewissern Sie sich, dass der Wischlappen entsprechend Gebrauchsanleitung korrekt angebracht ist.

Das Luftloch auf dem Wassertank reinigen.

Der Roboter nimmt die Reinigung
nach dem Aufladen nicht wieder
auf

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter sich nicht im Nicht-Stéren-Modus befindet, denn dieser verhindert eine
Fortsetzung der Reinigung.

Der Roboter setzt die Reinigung nicht automatisch fort, wenn er manuell aufgeladen oder auf der Ladestation gestellt
wird.

Der Roboter kehrt nicht zur
Ladestation zurlck, nachdem er
versetzt wurde

Das Versetzen des Roboters kann dazu fihren, dass er sich selbst neu positioniert oder seine Umgebung neu kartiert.
Wenn der Roboter zu weit von der Ladestation entfernt ist, kann er méglicherweise nicht automatisch von selbst
zurlickkehren. In diesem Fall mlssen Sie den Roboter manuell auf der Ladestation platzieren.

Webseite: https://global.dreametech.com




Spezifikationen

Roboter Ladestation
Modell RLD33GA Modell RCSO
Ladedauer Ca. 6 Stunden Nenneingang 100-240 V~ 50/60 Hz 0,5 A
Nennspannung 14,4V =
Nennausgang 198V —=1A
Bemessungsleistung 40 W

Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat einen Abstand von
mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Kdérper des Benutzers
einhalten.

Betriebsfrequenz 2400-2483,5 MHz

Maximale

Ausgangsleistung < 20dBm
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Entsorgung und Entfernung von Batterien

Die eingebaute Lithium-lonen-Batterie enthalt umweltgefahrdende Substanzen. Stellen Sie vor der Entsorgung der Batterie sicher, dass die Batterie von
qualifizierten Technikern entfernt und in einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt wird.

- die Batterie muss vor dem Verschrotten aus dem Gerat entfernt werden;
- das Gerat muss beim Ausbau der Batterie vom Netz getrennt werden;
- die Batterie muss sicher entsorgt werden.

ACHTUNG:

Bevor Sie den Akku entfernen, trennen Sie die Stromversorgung und lassen Sie den Akku komplett leer laufen.
Nicht benétigte Batterien sollten in einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt werden.

Lassen Sie den Akku nicht in einer Umgebung mit extrem hohen Temperaturen, um Explosionsrisiken zu vermeiden.

Unter missbrauchlicher Verwendung kann Flissigkeit aus der Batterie ausgestoBen werden. Wenn Sie aus Versehen anfassen, spllen Sie mit Wasser und
suchen Sie medizinische Hilfe.

Anleitung zum Entfernen

1. Drehen Sie den Roboter um, entfernen Sie mit einem geeigneten Werkzeug die Schrauben auf der Riickseite des Roboters und entfernen Sie dann die
Abdeckung.

2. Ziehen Sie die Klemmen zwischen der Batterie und der Leiterplatte ab, um die Batterie zu entfernen.

Informations DEEE

Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte sind Elektroschrott und Elektrogerate (WEEE entsprechend EU-Richtlinie 2012/19/EU) und
durfen nicht mit unsortiertem Haushaltsmull vermischt werden. Schitzen Sie stattdessen lhre Mitmenschen und die Umwelt, indem Sie Ihre zu
ﬁ entsorgenden Gerdte an eine daflr vorgesehene, von der Regierung oder einer lokalen Behorde eingerichtete Sammelstelle zum Recycling von
Elektroschrott und Elektrogeraten bringen. Eine ordnungsgemadaBe Entsorgung und Recycling helfen, negative Auswirkungen auf die Gesundheit
[ von Umwelt und Menschen zu vermeiden.Wenden Sie sich bitte an den Installateur oder lokale Behérden, um Informationen zum Standort und
den allgemeinen Geschasbedingungen solcher Sammelstellen zu erhalten.



Entsorgung von Elektro- und Elektronikgerdten

getrennten Erfassung zuzufiihren. Die Entsorgung Uber die Restmlltonne oder die gelbe Tonne ist untersagt. Enthalten die Produkte

E Die durchgestrichene Miilltonne bedeutet, dass Sie gesetzlich verpflichtet sind,diese Gerate einer vom unsortierten Siedlungsabfall
Batterien oder Akkus, die nicht fest verbaut sind, missen diese vor der Entsorgung entnommen und getrennt als Batterie entsorgt werden.

Maoglichkeiten der Riickgabe von Altgerdten

Besitzer von Altgeraten kdnnen diese im Rahmen der durch 6ffentlich-rechtlichen Entsorgungstrager eingerichteten und zur Verfigung stehenden
Maoglichkeiten der Rickgabe oder Sammlung von Altgerdten abgeben, damit eine ordnungsgemdBe Entsorgung der Altgerate sichergestellt ist.Unter
dem folgenden Link besteht die Méglichkeit, sich ein Onlineverzeichnis der Sammel- und Riicknahmestellen anzuzeigen zu lassen: https://www.ear-
system.de/ear-verzeichnis/sammelund-ruecknahmestellen.

Datenschutz

Wir weisen alle Endnutzer von Elektro- und Elektronikaltgeraten darauf hin, dass Sie fir das Léschen personenbezogener Daten auf den zu
entsorgenden Altgerdten selbst verantwortlich sind.
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Bl Informations sur la sécurité

Pour éviter tout risque de choc électrique, d'incendie ou de blessure causé par une utilisation incorrecte de
l'appareil, veuillez lire attentivement le manuel d'utilisation avant d'utiliser 'appareil et le conserver pour
pouvoir vous y référer ultérieurement.

Restrictions - Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants de moins de 8 ans ni par des personnes

d'utilisation présentant un handicap moteur, sensoriel ou mental, ou ayant une expérience ou des
connaissances limitées, sans la supervision d'un parent ou d'un tuteur afin de garantir un
fonctionnement s(r et d'éviter tout risque. Le nettoyage et 'entretien ne doivent pas étre
effectués par des enfants sans surveillance.

- Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit. Pendant le nettoyage, assurez- vous que
les enfants et les animaux de compagnie sont maintenus a une distance de sécurité du robot
aspirateur.

- Si le cordon d’alimentation est endommagé ou rompu, cessez immédiatement de ['utiliser et
contactez le service aprés-vente.

- Ce produit est uniquement destiné au nettoyage des sols dans un environnement domestique.
Ne 'utilisez pas a l'extérieur, sur des surfaces autres que des sols ou dans un environnement
commercial ou industriel.

-N'utilisez pas le robot dans une zone située au-dessus du niveau du sol sans barriere de
protection.

-Ne placez pas le robot a l'envers. N'utilisez pas le couvercle du LDS, le couvercle du robot ou
le pare-chocs comme poignée pour déplacer le robot.

-N'utilisez pas le robot dans des environnements ou la température ambiante est supérieure a
40° C ou inférieure a 0° C, ni sur un sol avec des liquides ou des substances collantes.

- Retirez tous les cables au sol avant d'utiliser le robot pour éviter qu’il ne les entraine dedans
pendant le nettoyage.

- Retirez tous les objets fragiles ou de petite taille au sol afin d'éviter que le robot ne les percute
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Informations sur la sécurité

Restrictions
d’utilisation

ou ne les endommage.

- Pour éviter d'endommager 'appareil ou de le trainer, débarrassez le sol de tout objet mobile

et retirez les cables ou les cordons d'alimentation qui se trouvent sur le trajet de nettoyage
avant d'utiliser 'appareil.

- Maintenez vos cheveux, vos doigts et les autres parties de votre corps éloignés de l'orifice

d’aspiration du robot.

- Conservez l'outil de nettoyage de brosse hors de la portée des enfants.
- Ne mettez pas d’enfants, d'animaux ou d’'objets sur le robot, qu’il soit a l'arrét ou en

mouvement.

- N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets bralants. N'utilisez pas le robot pour ramasser

des liquides inflammables ou combustibles, des gaz corrosifs ou des acides ou solvants non
dilués.

- N'aspirez pas d’'objets durs ou tranchants. N'utilisez pas l'appareil pour ramasser des objets

tels que des pierres, de gros morceaux de papier ou tout autre élément susceptible d'obstruer
l'appareil.

- Assurez-vous que le robot est éteint et que le socle de charge est débranché avant d'effectuer

le nettoyage ou l'entretien.

- N'utilisez pas de chiffon humide pour essuyer ou de liquide pour rincer le robot et le socle de

charge. Les piéces lavables doivent étre totalement séchées avant de les installer et de les
utiliser.

-Dans la mesure du possible, assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le transportez

et rangez-le dans son emballage d’'origine.

- Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du Mode d’emploi. Les utilisateurs

sont responsables des pertes ou dommages résultant d’'une mauvaise utilisation de ce
produit.
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Informations sur la sécurité

Batteries et
charge

Informations sur
la sécurité liée

a l'utilisation du
laser

- N'utilisez pas de batterie, de cordon d'alimentation ou de station de recharge tiers. Veuillez n

‘utiliser que l'unité d'alimentation RCSO.

-N'essayez pas de démonter, réparer ou modifier vous-méme la batterie ou la station de

charge.

-Ne placez pas la station de charge pres d’'une source de chaleur.
- N'utilisez pas de chiffon humide, ni vos mains humides, pour essuyer ou nettoyer les contacts

de charge de la station.

- Ne jetez pas vos batteries usagées de facon incorrecte. Les batteries inutiles doivent étre

jetées aux centres de recyclage appropriés.

- Si vous ne prévoyez pas d'utiliser le robot pendant une période prolongée, chargez-le

complétement, éteignez-le, puis entreposez-le dans un endroit frais et sec. Rechargez le
robot au moins une fois tous les 3 mois pour éviter un déchargement excessif de la batterie.

- Ce produit contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des techniciens

qualifiés ou par le service aprés-vente.

- Le capteur laser dans ce produit répond a la norme IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/

A11:2021 pour les produits laser de classe 1. Veuillez éviter le contact visuel direct avec le
produit pendant ['utilisation.

PRODUIT LASER DE CLASSE 1
PRODUIT LASER DE CONSOMMATION
EN 50689:2021

Par la présente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare que cet équipement radio de type RLD33GA est conforme a la Directive européenne 2014/53/UE. L'intégralité de la déclaration de
conformité pour l'UE est disponible a l'adresse suivante: https://global.dreametech.com
Pour obtenir un manuel électronique détaillé, rendez-vous sur le site https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags



Présentation du produit
Accessoires

Accessoires préinstallés

ool [T HHHluumm—_:;

Brosse principale Poubelle Outil de nettoyage

v T &

Réservoir d'eau Serpilliere Brosse latérale Cable d'alimentation Socle de charge

Autres accessoires
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Bl Présentation du produit

Robot

o Bouton d'alimentation/nettoyage

- Appuyez sur cette touche pendant 3 secondes pour
allumer ou éteindre le robot

- Appuyez brievement sur cette touche pour lancer le
nettoyage apres la mise en marche du robot.

o Station / Bouton de Nettoyage ciblé
d - Appuyer pour renvoyer le robot au socle de charge
v - Maintenez la touche pendant 3 secondes pour lancer le
mode Nettoyage ciblé.

Indicateur d’état

- Blanc : nettoyage en cours ou terminé

- Clignotant orange : erreur

- Respiration blanche : Le robot est en charge lorsque
la batterie n'est pas faible.

f

o Couvercle
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Présentation du produit

Robot
—————° Bouton de réinitialisation Capteur de chute
- Appuyez pendant 3 P
secondes pour rétablir les
parametres d'usine
Contacts de charge © o Contacts de charge
Brosse latérale © \\ o Roue universelle
Voyant Wi-Fi 5 5 | o Brosse principale
S\ Capteur de chute © Capteur de chute
S
< R inci 0 Roue principale
S= oue principale p p
e o Attaches de sécurité

de la brosse

M o Qutil de nettoyage

—— o Sortie d'air/haut-parleur

Capteurs du robot Poubelle
o Attache du bac

o Couvercle de poubelle

Filtre

@ o Capteur de distance laser
D

Pare-chocs

o Capteur de Retour a la Station
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Bl présentation du produit

Module de nettoyage

Réservoir d'eau

Arrivée d'eau

° Clip de déverrouillage du
réservoir d'eau

Serpilliere

o Zone de raccordement

50

Socle de charge

Zone de signalisation
Contacts de charge

Port d'alimentation



Préparation de votre maison

(]
oy

N .
#2 . > XK

Rangez les objets tels que les cordons d'alimentation, les chiffons, les Veuillez utiliser des clotures physiques pour éviter les zones suspendues
pantoufles et les jouets pour améliorer l'efficacité du robot. ou basses avant le nettoyage afin d'assurer la sécurité et le bon
fonctionnement du robot.

S

0Od

v

Ouvrez la porte de la piéce a nettoyer, et rangez les meubles dans un Pour éviter que le robot ne reconnaisse pas la zone a nettoyer, ne restez
endroit approprié pour faire plus de place. pas devant le robot, sur le palier, dans le couloir ou dans les endroits
étroits.

Remarque: lorsque vous utilisez le robot pour la premiére fois, suivez-le pendant le nettoyage afin d'éliminer tout obstacle potentiel a l'avance.
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] Avant l'utilisation

1. Retirez les bandes de protection 3. Placez la station de recharge sur un sol plat
contre le mur et branchez 'alimentation

Remarque :

- Assurez-vous qu'ily a une distance de 0,5 metre ou plus de chaque coteé de la
station de recharge, et une distance de plus de 1,5 metre devant celle-ci.

- Pour vous assurer gue vous pouvez bien vous connecter au robot avec votre
téléphone, assurez-vous que le robot et la station de recharge sont a portée
du Wi-Fi.

- Ne placez pas la station de recharge dans un endroit directement exposé

2. Installer la brosse latérale aux rayons du soleil ou d'autres objets pourraient bloquer sa zone de

signalisation, car cela pourrait empécher le robot de retourner a la station de

recharge.

R D@ R 4. Placez le robot sur le quai de chargement pour le
" recharger
) °

Remarque :
Remarque: installez la brosse latérale jusqu'a ce qu'elle s'enclenche en - Charger complétement avant la premiére utilisation.

place. - Ne déplacez pas la station de charge pendant le nettoyage du robot.
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Connexion avec Dreamehome App

Ce produit fonctionne avec l'application Dreamehome, afin de controler
votre appareil.

1. Téléchargez l'application Dreamehome

Scannez le code QR sur le robot, ou recherchez "Dreamehome" dans la
boutique d'applications pour télécharger et installer l'application en fonction
de vos besoins.

Code QR

2. Ajouter un appareil

Ouvrez l'application Dreamehome, appuyez sur " @ " en haut a droite, et
scannez a nouveau le code QR ci-dessus pour ajouter "DreameBot D9 Max
Suivez les instructions pour réussir la connexion Wi-Fi.

Remarque :

- Seul le Wi-Fi 2,4GHz est pris en charge.

- Le logiciel de l'application est en cours de mise a jour, les opérations réelles
peuvent étre différentes des instrutions dans ce manuel. Veuillez suivre les
instructions en fonction de la version actuelle de ['application.

3. Réinitialiser le Wi-Fi
Maintenez simultanément les touches () et {> enfoncées jusqu’a ce que
vous entendiez le message « En attente de la configuration réseau ».

Lorsque le voyant du Wi-Fi clignote lentement, le Wi-Fi a été réinitialisé
avec succes.

Voyant Wi-Fi

- Clignote lentement : En
recherche de connexion

- Clignote rapidement :
connexion en cours

- Allumé : connecté

Remarque : lorsque votre téléphone ne parvient pas a se connecter au robot,
réinitialisez le Wi-Fi et ajoutez a nouveau l'appareil.
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Mode d'utilisation

1. Cartographie rapide

Apres avoir configuré le réseau pour la premiere fois, suivez les instructions
de l'application pour créer rapidement une carte, et le robot commencera

a cartographier sans nettoyage. Le processus de cartographie sera terminé
lorsque le robot retournera a la station de charge, et la carte sera enregistrée
automatiquement.

2. Allumer/éteindre

Appuyez sur le bouton () et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes
pour allumer le robot, et le voyant d'alimentation est allumé en
permanence. Placez le robot sur la station de charge, le robot va s'allumer
automatiquement et commencer a se charger. Pour éteindre le robot,
éloignez-le de la station de charge et appuyez sur le bouton () pendant 3
secondes.

3. Commencer le nettoyage

Appuyez brievement sur le bouton () pour commencer le nettoyage aprés
la mise en marche du robot.Ensuite, le robot tracera avec précision un
itinéraire, nettoiera méthodiquement le long des bords et des murs, puis
finira par nettoyer chaque piéce en forme de S pour assurer un travail
complet. H
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4. Mode nettoyage

Quatre modes de nettoyage sont disponibles sur 'application silencieux,
standard, fort et turbo. Le mode Standard est défini par défaut.

5. Pause / Veille

Lorsque le robot fonctionne, appuyez sur tout bouton pour le mettre

en pause. Si le robot est mis en pause pendant plus de 10 minutes, il

passe automatiquement en mode sommeil. Tous les indicateurs du robot

s'éteignent. Appuyez sur n'importe quel bouton du robot, ou utilisez

'application pour réveiller le robot.

Remarque :

- Le robot s'éteint automatiquement s'il reste en mode veille pendant plus de 12
heures.

- Lorsque le robot est en pause, vous mettrez fin au nettoyage en cours si vous le
replacez sur le socle de charge.

6. Nettoyage local

Lorsque le robot est en pause ou en mode veille, appuyez sur le bouton 1}
pendant 3 secondes pour activer le mode Nettoyage ponctuel. Dans ce mode,

il nettoiera une surface carrée (1,5 x 1,5 m) autour de lui. Une fois le nettoyage
ponctuel terminé, le robot retourna automatiquement a sa position initiale et
s'éteindra.

Remarque : L'activation du mode Nettoyage ponctuel mettra fin au nettoyage en
cours du robot.

7. Mode Ne pas déranger (DND)

Lorsque le robot est réglé en mode Ne pas déranger (DND), le robot ne peut

pas reprendre le nettoyage et le voyant d'alimentation s'éteint. Le mode DND

est désactivé par défaut en usine. Vous pouvez utiliser l'application pour activer

le mode DND ou modifier la période de DND. La période de mise en veille est

de 22:00-8:00 par défaut.

Remarque :

- Les taches de nettoyage programmeées seront effectuées a ['heure pendant la
période de mise en veille.

- Le robot reprend le nettoyage du point ou il s'est arrété apres l'expiration de la
période de mise en veille.

8. Nettoyage programmeé

Vous pouvez programmer des horaires de nettoyage via l'application
Dreamehome. Le robot commencera automatiquement le nettoyage a l'heure
définie, puis il retournera au socle de charge une fois qu'il aura terminé.



Mode d'utilisation

9. Plus de fonctionnalités concernant 'APP

Suivez les instructions sur l'interface de 'APP pour utiliser plus de fonctions.
La version de l'application pourrait avoir été mise a jour, veuillez suivre les
instructions de la version actuelle de l'application.

10. Utilisation de la fonction de nettoyage

Il est recommandé de passer l'aspirateur au moins trois fois sur tous les
sols avant la premiere session de nettoyage afin d'obtenir un meilleur effet
de nettoyage.

1) Humidifiez la serpilliere et essorez l'exces d'eau. Faites complétement
glisser la serpilliere dans 'emplacement sur le réservoir d’eau de maniére a
bien la fixer.

L )

2) Remplissez le réservoir d'eau.

Remarque : N'utilisez pas de produits de nettoyage ou de désinfectants.

3) Alignez le module de nettoyage en suivant la fleche, puis faites-le
glisser a l'arriere du robot jusqu'a ce que vous entendiez le clic. Appuyez
sur le bouton () ou utilisez 'application Dreamehome pour commencer le
nettoyage.

Cliqueter

7

*

Remarque :
- Iln'est pas recommande d'utiliser la fonction de nettoyage sur les tapis.
- Utilisez 'application pour ajuster le débit d'eau selon vos besoins.
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Bl Maintenance de routine

Pour maintenir le robot en bon état, il est recommandé de consulter le tableau suivant pour l'entretien courant.

Pieces Fréquence d'entretien Fréquence de

remplacement
Serpilliere Aprés chaque utilisation Tous les 3 a 6 mois
Brosse principale Tous les 6 a 12 mois
Filtre Q}J saca Une fpis toutes les 2
poussiéere semaines

Tous les 3 a 6 mois

Brosse latérale

Zones de
signalement de la
station de charge

Contacts de charge

Roue universelle Une fois par mois /
Capteur de
distance laser
Capteur de chute
Réservoir d'eau
Nettoyez si nécessaire /

Poubelle

Remarque : la fréquence de remplacement dépend de l'utilisation que vous faites du robot. Si une exception se produit en raison de
circonstances particuliéres, les piéces doivent étre remplacées.
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Maintenance de routine

Nettoyez le bac a poussiere et le filtre 3. Retirez le filtre et tapez doucement sur son panier.

1. Ouvrez le couvercle du robot et appuyez sur l'attache du bac a poussiere
pour le retirer.

Remarque :
- n'essayez pas de nettoyer le filtre avec une brosse, un doigt ou des objets
pointus pour éviter de l'endommager.

4. Rincez le bac a poussiere et le filtre a l'eau et séchez-les
completement avant de les réinstaller.

2. Ouvrez le couvercle du bac et videz le bac comme indiqué sur le schéma.

Remarque :
- Rincez le bac a poussiere et le filtre a ['eau claire uniquement. N'utilisez pas de

détergent.
- N'utilisez le bac a poussiere et le filtre que lorsqu'ils sont completement secs.
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Bl Maintenance de routine

Nettoyez le module de nettoyage 3. Nettoyez la serpilliere, puis séchez-la

1. Appuyez sur les deux clips de dégagement situés du c6té du réservoir
d'eau, retirez le module de lavage et retirez le tampon de lavage du module
de lavage.

Remarque :
- Retirez la serpilliere du module de lavage avant de la nettoyer et assurez-vous que l'eau
sale ne retourne pas vers la sortie d'eau afin d'éviter tout colmatage.

4. Si vous remarquez que |'eau coule lentement ou que le volume n'est pas
bien réparti, veuillez nettoyer le trou d'aération dans le couvercle du réservoir

d'eau.

Remarque : Ne pas exposer le réservoir directement au soleil.
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Maintenance de routine

Nettoyez la brosse principale Nettoyez la roue principale et la roue universelle

1. Appuyez sur les clips de protection de la brosse vers l'intérieur pour retirer
la protection de la brosse et soulever la brosse pour la sortir du robot.

Remarque : Utilisez un outil tel qu'un petit tournevis pour séparer ['essieu et le pneu de la
roue universelle.

2. Retirez les couvercles des brosses comme indiqué sur le schéma. Utilisez
l'outil de nettoyage fourni pour retirer les cheveux emmélés dans la brosse. Nettoyer la brosse latérale

Sortez la brosse latérale et utilisez l'outil de nettoyage inclus pour enlever les
cheveux emmeélés dans la brosse.

Remarque : Ne tirez pas excessivement fort sur les cheveux emmeélés dans la brosse. Sinon, la
brosse principale risque d'étre endommagée.
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] Maintenance de routine

Remarque: Veuillez utiliser un torchon sec pour le nettoyage, car le robot et la station de chargement intérieure possedent des éléments sensibles. N'utilisez pas de torchon
humide pour éviter les dommages causes par 'eau.

Nettoyez le Capteur de Nettoyez le capteur laser Nettoyer le capteur de chute

Retour a la Station LDS
,000,

Redémarrage du robot

Si le robot cesse de répondre ou ne peut pas étre éteint, appuyez et
maintenez le bouton () pendant 10 secondes pour l'éteindre de force.
o Ensuite, appuyez sur le bouton () et maintenez-le enfoncé pendant 3
o secondes pour remettre le robot en marche.

Batterie

Le robot contient une batterie lithium-ion haute performance. Veuillez

0 0 vous assurer qu'il reste bien chargé pendant l'utilisation quotidienne pour
garantir une performance optimale de la batterie.Si le robot n'est pas
utilisé pendant une longue période, éteignez-le et rangez-le. Afin qu’il ne
soit pas endommagé en raison d'une décharge excessive, le robot doit étre
rechargé au moins une fois tous les trois mois.
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FAQ

Probleme

Solution

Le robot ne s'allume pas

Le niveau de batterie est faible. Rechargez le robot a l'aide du socle de charge, puis réessayez.

La température de la batterie est trop basse ou trop élevée. Il est recommandé de faire fonctionner l'appareil a une
température entre 32 °F (0° C) et 104 °F (40° C).

Le robot ne se charge pas

Le socle de charge n'est pas alimenté. Veuillez vérifier que les deux extrémités du cordon d’alimentation sont bien
branchées.

Probleme de contact. Nettoyez les contacts de charge du socle de charge et du robot.

Le robot ne retourne pas au socle
de charge

Ily a trop d’obstacles autour du socle de charge. Placez le socle de charge dans une zone plus ouverte.
Veuillez nettoyer la zone d'émission de signal du socle.

Le robot ne fonctionne pas cor-
rectement

Eteignez-le robot, puis rallumez-le.

Le robot émet un bruit étrange

Un objet étranger est probablement coincé dans la brosse principale, la brosse latérale ou l'une des roues principales.
Arrétez le robot et enlevez les débris.

Le robot ne nettoie plus correcte-
ment ou n'élimine pas toute la
poussiere

Le bac a poussiére est plein. Veuillez le nettoyer.
Le filtre est obstrué. Veuillez le nettoyer.
Un objet étranger est coincé dans la brosse principale. Veuillez la nettoyer.

Le robot ne peut pas se connecter
au Wi-Fi

Un probléme avec la connexion Wi-Fi est survenu. Réinitialisez le Wi-Fi et téléchargez la derniere version de lapplication
Dreamehome, puis essayez de vous reconnecter.

Le systeme de localisation n'est pas ouvert. Veuillez vous assurer que le systeme de localisation de l'application
Dreamehome est ouvert.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot est dans une zone offrant une bonne couverture Wi-Fi.

Le Wi-Fi a 5 GHz n'est pas pris en charge. Veuillez vous assurer que votre robot peut se connecter a un signal Wi-Fi 2,4
GHz.

Le nom d'utilisateur ou le mot de passe du Wi-Fi est incorrect. Veuillez vous assurer que le nom d'utilisateur et le mot de
passe saisis sont corrects.
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FAQ

Probleme

Solution

Le robot n'effectue pas le
nettoyage programmé

Le niveau de batterie du robot est faible. Le nettoyage programmé ne commence pas tant que le robot ne dispose pas diu
moins 15 % de batterie.

Est-ce que de 'énergie continue
d’étre consommeée lorsque je
laisse le robot sur le socle de
charge tandis qu'il est déja
chargé?

Laisser le robot sur le socle de charge lorsqu’il est entierement chargé consomme une tres petite quantité d'électricité et
aide a garantir une performance optimale de la batterie.

ILn'y a pas d'eau qui sort du
réservoir d'eau, ou seulement un
peu d'eau.

Vérifiez que le réservoir d’eau est rempli et nettoyez la serpilliére, le cas échéant.
Nettoyez la serpilliere si elle est sale.

Assurez-vous que la serpilliere est bien installée conformément au mode d’emploi.
Nettoyez le trou d'air du réservoir d'eau.

Le robot ne reprend pas le
nettoyage aprés la charge

Assurez-vous que le robot n'est pas en mode Ne pas déranger, car cela 'empécherait de reprendre le nettoyage.
Le robot ne reprend pas le nettoyage apres avoir été placé sur le socle de charge ou chargé manuellement.

Le robot ne retourne pas au socle
de charge aprés avoir été déplacé

Le déplacement du robot peut lobliger a se repositionner ou a cartographier a nouveau ses environs. Si le robot est trop
éloigné du socle de charge, il ne pourra pas y retourner automatiquement. Vous devrez alors le placer manuellement
sur le socle de charge.

Site Web : https://global.dreametech.com




Spécifications

Robot

Modele

RLD33GA

Temps de Charge

Environ 6 heures

Tension nominale

14,4V =

Puissance nominale

40 W

Fréquence de
fonctionnement

2400-2483,5 MHz

Puissance maximale en
sortie

< 20 dBm

Charging Dock
Modele RCSO
Entrée nominale 100-240 V~50/60 Hz 0,5 A
Sortie nominale 198V —=1A

Dans des conditions normales d’utilisation, cet équipement doit étre
maintenu a une distance d’au moins 20 cm entre 'antenne et le corps de
l'utilisateur.

. A DEPOSER A DEPOSER
Cet appareil, EN MAGASIN EN DECHETERIE

ses accessoires,
piles et cordons ou
se recyclent

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !
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Mise au rebut et retrait de la batterie

La batterie lithium-ion intégrée contient des substances dangereuses pour
I'environnement. Avant de mettre la batterie au rebut, assurez-vous qu'elle
est retirée par des techniciens qualifiés et mise au rebut dans un centre de
recyclage approprié.

- la batterie doit étre retirée de l'appareil avant d'étre mise au rebut ;

- l'appareil doit étre déconnecté du réseau électrique lors du retrait de la
batterie ;

- la batterie doit étre mise au rebut en toute sécurité.

ATTENTION:

Avant de retirer la batterie, débranchez l'appareil et videz la batterie autant
que possible.

Les batteries inutilisées doivent étre mises au rebut dans un centre de
recyclage approprié.

Ne pas exposer a un environnement a haute température pour éviter les
risques d'explosion.

Dans des conditions abusives, un liquide peut étre éjecté de la batterie. En
cas de contact, rincez a l'eau et consultez un médecin.

WEEE-Informationen

X

Guide de retrait

1. Retournez le robot, utilisez un outil approprié pour retirer les vis a l'arriere
du robot, puis retirez le couvercle.

2. Débranchez les bornes entre la batterie et la carte PCB pour retirer la
batterie.

Tous les produits portant ce symbole deviennent des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE dans la Directive européenne
2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélangés aux déchets ménagers non triés. Vous devez contribuer a la protection de l'environnement et de la
santé humaine en apportant l'équipement usagé a un point de collecte dédié au recyclage des équipements électriques et électroniques, agréé
par le gouvernement ou les autorités locales. Le recyclage et la destruction appropriés permettront d'éviter tout impact potentiellement négatif sur

l'environnement et la santé humaine. Contactez l'installateur ou les autorités locales pour obtenir plus d'informations concernant l'emplacement

ainsi que les conditions d'utilisation de ce type de point de collecte.



Informazioni di sicurezza

Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, per favore leggi
attentamente il manuale utente prima di usare l'apparecchio e conservalo per riferimento futuro.

Restrizioni per
l'utilizzo

-Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a 8 anni, né

da persone con deficit fisici, sensoriali, cognitivi, esperienza o conoscenza limitata,
senza la supervisione di un genitore o tutore, al fine di garantire la sicurezza del
funzionamento ed evitare eventuali rischi. La pulizia e la manutenzione non devono
essere eseguite da bambini senza supervisione.

-Non consentire ai bambini di giocare con questo prodotto. Assicurarsi che bambini e

animali domestici siano a distanza di sicurezza dal robot mentre e in funzione.

-Questo prodotto deve essere usato solo per pulire i pavimenti di casa. Non va usato

all'esterno, su superfici diverse dai pavimenti o in ambito commerciale o industriale.

-Se il cavo di alimentazione viene danneggiato o e spezzato, interromperne

immediatamente ['utilizzo e contattare il servizio di assistenza post-vendita.

-Non utilizzare il robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo senza una

barriera protettiva.

-Non posizionare il robot capovolto. Non usare la copertura LDS, la copertura del robot

o il paraurti come maniglia per il robot.

-Non usare l'robot a una temperatura ambiente oltre i 40°C o al di sotto di 0°C o su

pavimenti dove sono presenti liquidi o sostanze appiccicose.

-Togliere da terra eventuali cavi prima di utilizzare il robot, per evitare che vengano

tirati durante la pulizia.

-Spostare dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che il robot li urti e li

danneggi.

-Per evitare danni o danni causati dal trascinamento, elimina eventuali oggetti sciolti
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Informazioni di sicurezza
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Restrizioni per
l'utilizzo

dal pavimento e rimuovi cavi o cavi di alimentazione sul percorso di pulizia prima
di usare l'apparecchio.

-Tenere lontani capelli, dita e altre parti del corpo dalla boccola di aspirazione del

robot.

-Tenere lo strumento per la pulizia della spazzola lontano dalla portata dei bambini.
-Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto sul robot, sia

quando & fermo sia quando & in movimento.

-Non usare il robot per pulire eventuali sostanze inflammabili. Non usare il robot per

raccogliere liquidi inflammabili o combustibili, gas corrosivi o acidi o solventi non
diluiti.

-Non usare l'aspirapolvere su oggetti duri e taglienti. Non usare l'apparecchio per

raccogliere oggetti come sassi, pezzi di carta grandi o qualsiasi altro oggetto che
possa ostruire 'apparecchio.

-Accertarsi che il robot sia spento e che la base di ricarica sia scollegata prima di

pulire o effettuare operazioni di manutenzione.

-Non usare un panno umido per pulire o alcun liquido per risciacquare il robot e la

stazione di ricarica. Le parti lavabili devono essere completamente asciugate prima
di installarle e usarle.

-Accertarsi che l'robot sia spento durante il trasporto e conservarlo nella sua

confezione originale, se possibile.

- Utilizzare il prodotto seguendo le istruzioni fornite nel manuale utente. Gli utenti

sono responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso improprio
dell'apparecchio.



Informazioni di sicurezza

Batterie e Ricarica

Informazioni di
sicurezza sul laser

-Non utilizzare batterie, alimentatori o stazioni di ricarica non originali. Utilizzare

soltanto con l'unita di alimentazione RCSO.

-Non tentare di smontare, riparare o modificare la batteria o la base di ricarica da soli.
-Non posizionare la base di ricarica vicino a fonti di calore.
-Non usare panni umidi o mani bagnate per strofinare o pulire i contatti della base di

ricarica.

-Non smaltire in modo improprio le batterie usate. Smaltire le batterie non piu

necessarie in appositi impianti di riciclaggio.

-Se l'robot non viene utilizzato per diverso tempo, ricaricarlo completamente, quindi

spegnerlo e conservarlo in un posto fresco e asciutto. Ricaricare l'robot almeno una
volta ogni 3 mesi per evitare uno scaricamento eccessivo della batteria.

-Questo prodotto contiene batterie che possono essere sostituite soltanto da tecnici

qualificati o dal servizio di assistenza post-vendita.

-1l sensore laser di questo prodotto e conforme allo Standard IEC 60825-1:2014/EN

60825-1:2014/A11:2021 per i prodotti laser di Classe 1. Evitare il contatto diretto con gli
occhi durante l'uso.

PRODOTTO LASER DI CLASSE 1
PRODOTTO LASER DI CONSUMO
EN 50689:2021

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che 'apparecchiatura radio di tipo RLD33GA e conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il testo completo della dichiarazione di
conformita UE e disponibile al sequente indirizzo Internet : https://global.dreametech.com
Il manuale elettronico dettagliato é disponibile all'indirizzo https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Presentazione del prodotto

Lista degli accessori

Accessori Preinstallati

O,

df
L

Spazzola principale Contenitore Raccoglipolvere

Altri Accessori

Serbatoio d'acqua Mocio Spazzola laterale
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Strumento di pulizia

Cavo di Alimentazione

Stazione di ricarica



Presentazione del prodotto

Robot

o Pulsante di accensione/spegnimento/pulizia

- Premi e tieni premuto per 3 secondi per accendere o
spegnere

- Premi brevemente per avviare la pulizia dopo che il robot
€ acceso

o Pulsante Dock / Pulizia delle Macchie
| - Premere il pulsante velocemente per attivare il ritorno in
© _© ricarica
- Premi e tieni premuto per 3 secondi per awiare la
— Modalita Pulizia delle Macchie

Indicatore di stato

- Luce bianca fissa:pulizia in corso o completa

- Luce arancione lampeggia: errore

- Bianco che Respira: Il robot si sta ricaricando quando la
potenza della batteria non é bassa

o Coperchio
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Presentazione del prodotto

Robot
———————= Resettare Sensori di Dislivello
- Tenere premuto per 3
secondi per ripristinare le
impostazioni di fabbrica
Contatti di ricarica © o Contatti diricarica
Spazzola laterale © \\ o Ruota Universale
Spia Wi-Fi 5 5 | o Spazzola principale
N\ Sensori di Dislivello © Sensori di Dislivello
S
X Ruota Principale © Ruota Principale
ST
e o Pulsante di sblocco

del coperchio della
spazzola principale

M o Strumento di pulizia

o Uscita d'aria/Altoparlante

Sensore del dispositivo principale Contenitore Raccoglipolvere

o Pulsante di sblocco del raccogli-
polvere

o Coperchio del Bidone

o Sensore laser di distanza

Filtro

Paraurti

o Sensore di Ritorno-al-Dock
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Presentazione del prodotto

Modulo di lavaggio

Serbatoio d'acqua

o Ingresso acqua

° Pulsante di sblocco del
serbatoio d'acqua

Mocio

o Area di attacco

Stazione di ricarica

Area di segnalazione
Contatti di ricarica

Porta di
alimentazione
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Prepara la Tua Casa

Riordina oggetti come cavi di alimentazione, panni, pantofole e giocattoli Prima della pulizia, utilizzare una barriera fisica sul bordo delle scale e
per migliorare l'efficienza del robot. del divano per garantire un funzionamento sicuro e regolare del robot.

|

000

v

Aprire la porta della zona da pulire e mettere i mobili in posizione Per evitare che il robot non riconosca l'area da pulire, non sostare davanti
ordinata per lasciare uno spazio sufficiente. al robot, alla soglia o al corridorio stretto.

Nota: Quando usi il robot per la prima volta, seguilo durante la pulizia per rimuovere eventuali ostacoli in tempo.

72



Prima dell'Uso

1. Rimuovi le strisce protettive 3. Posizionare la stazione di ricarica contro la parete
sul pavimento piatto e collegare l'alimentazione

Nota:

- Assicurarsi che non ci sia altri oggetti alla distanza di 0,5 metri su entrambi i
lati e 1,5 metri alla parte anteriore della stazione di ricarica.

- Assicurati che il robot e la stazione di ricarica si trovino nella zona coperta da
Wi-Fi per essere certo che il robot si connetta bene al tuo telefono.

- Non posizionare la stazione di ricarica sotto la luce diretta del sole o dove altri
oggetti potrebbero bloccare il suo segnale, perché questo potrebbe impedire
al robot di ritornare alla stazione di ricarica.

4. Posizionare il robot sulla stazione di ricarica

Nota:

- Prima del suo primo utilizzo ricaricarlo completamente.

- Non spostare il dock di ricarica mentre il robot sta pulendo.
Nota: Installa la spazzola laterale finché non scatta in posizione.
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Connettiti con 'App Dreamehome

Questo prodotto funziona con l'app Dreamehome, che puo essere usata 3. Ripristino della connessione Wi-Fi
per controllare il dispositivo.
Sollevare la copertura superiore per verificare la spia Wi-Fi, premere i

1. Scaricare l'App Dreamehome per la casa pulsanti(he £ fino al messaggio sonoro "Attesa configurazione della rete".
L'indicatore Wi-Fi iniziera a lampeggiare lentamente al riconoscimento
Scansiona il codice QR sul robot o cerca "Dreamehome" nell'app store per delle informazioni di rete.

scaricare e installare l'app in base alle tue esigenze.

Spia Wi-Fi

- Lampeggia lentamente:
attende la connessione

- Lampeggia velocemente: si sta
connettendo

- Acceso: Connesso

Codice QR

2. Aggiungi dispositivo

apri il Dreamehome, tocca " @ " in alto a destra e scansiona nuovamente
il codice QR sopra per aggiungere "DreameBot D9 Max". Segui le istruzioni
per terminare la connessione Wi-Fi.

Nota: In caso di connessione non riuscita, ripristinare le informazioni Wi-Fi e
aggiungere nuovamente il dispositivo.

Nota:

- La connessione Wi-Fi supporta solo il segnale su banda 2,4 GHz.

- Il software dell'app e in fase di aggiornamento, le operazioni effettive
potrebbero essere diverse dalle dichiarazioni in questo manuale. Per favore
segui le istruzioni in base alla versione corrente dell'app.
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Istruzioni utente

1. Mappatura Veloce

Dopo aver configurato la rete per la prima volta, segui le istruzioni sull'app
per creare rapidamente una mappa e il robot iniziera a mappare senza
pulizia. Il processo di mappatura sara completato quando il robot tornera al
dock diricarica e la mappa verra salvata automaticamente.

2. Accensione/Spegnimento

Premi e tieni premuto il pulsante () per 3 secondi per accendere il robot e
l'indicatore di alimentazione e permanentemente acceso. Posiziona il robot
sul dock di ricarica, il robot dovrebbe accendersi automaticamente e iniziare
la ricarica. Per speggere il robot, allontana il robot dal dock, premi e tieni
premuto il pulsante per 3 secondi.

3. Avvio pulizia

Premi brevemente il pulsante () per avviare la pulizia dopo che il robot &
stato acceso. Quindi, il robot mappera accuratamente un percorso, pulira
metodicamente lungo i bordi e le pareti, quindi finira pulendo ogni stanza
secondo uno schema a forma di S per garantire un lavoro accurato.

4. Modalita di pulizia

Nell'app sono disponibili quattro modalita di pulizia: Silenziosa, Standard,
Forte e Turbo. La modalita predefinita & quella Standard.

5. Pausa / Sonno

Quando il robot e in funzione, premi un pulsante qualsiasi per metterlo

in pausa. Se il robot viene messo in pausa per pit di 10 minuti, entra

automaticamente in modalita di sospensione. Tutti gli indicatori sul robot

si spegneranno. Premi un pulsante qualsiasi sul robot o usa l'app per

svegliare il robot.

Nota:

- Il robot si spegnera automaticamente se lasciato in modalita riposo per piu di 12
ore quando non e in ricarica.

- Quando il dispositivo principale & in pausa, l'attivita di pulizia terminera se viene
posizionato sulla stazione di ricarica.

6. Pulizia delle Macchie

Quando il robot e in modalita di standby o in pausa, tenere premuto il pulsante

1} per 3 secondi per awviare ila Pulizia Macchia. In questa modalita, verra pulita

un'area quadrata di 1,5 x 1,5 metri tutto intorno al robot. Quando la pulizia a

macchia e stata conclusa, il robot tornera automaticamente alla sua posizione

originaria e si spegnera.

Nota: Avviare la Pulizia Macchia quando il robot e in Pausa terminera questa

pulizia.

7. Modalita Non Disturbare (DND)

Quando il robot e impostato sulla modalita Non Disturbare (DND), al robot

verra impedito di riprendere la pulizia e l'indicatore di alimentazione si spegne.

La modalita DND e disabilitata per impostazione predefinita in fabbrica. Puoi

usare l'app per abilitare la modalita DND o modificare il periodo DND. Il periodo

DND e 22: 00 - 8: 00 per impostazione predefinita.

Nota:

- | compiti di pulizia programmati verranno eseguiti in tempo durante il periodo DND.

- Il robot riprendera la pulizia da dove era stata interrotta dopo la scadenza del
periodo DND.

8. Pulizia programmata

E possibile programmare 'ora per la pulizia nell'app Dreamehome. Il robot
iniziera a pulire automaticamente all'orario selezionato e, una volta conclusa la
pulizia, tornera sulla stazione di ricarica per ricaricarsi.
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Istruzioni utente

9. Piu funzioni nellApp 2) Riempi il serbatoio con acqua.

Segui le istruzioni sull'interfaccia dellApp per utilizzare piu funzioni. La versione
dell'app potrebbe essere stata aggiornata e si prega di seguire le istruzioni che
fanno riferimento alla versione corrente.

10. Usare la funzione di lavaggio

Si raccomanda di procedere all'aspirazione del pavimento almeno tre volte
prima della prima sessione di lavaggio per avere una migliore pulizia.

1) Inumidire il panno di lavaggio e strizzare l'acqua in eccesso. Far scorrere il

panno fino in fondo nel vano del serbatoio d'acqua finché non & saldamente Nota: Non utilizzare detergenti o disinfettanti.

in posizione.
3) Installare il serbatoio nel dispositivo, e farlo scorrere fino in fondo finché
non scatta in posizione con un "clic". Premere il pulsante (\) oppure utilizzare
'app Dreamehome per avviare la pulizia.

L )

Nota:
- Non e raccomandato usare la funzione di lavaggio sui tappeti.
- Usare l'app per regolare il flusso d'acqua a seconda della necessita.
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Manutenzione quotidiana

Per mantenere il robot in buone condizioni, si consiglia di fare riferimento alla tabella seguente per la manutenzione ordinaria.

Frequenza di

Frequenza di

Contenitore della
Polvere

Spazzola laterale

settimane

Parte Manutenzione Sostituzione
Mocio Dopo ogni uso Ogni 3 - 6 mesi
Spaz_zola Ogni 6 - 12 mesi
principale

Filtro del Una volta ogni 2

Ogni 3 - 6 mesi

Area di
segnalazione della
base diricarica

Contatti di ricarica

Ruota Universale

Sensore laser di
distanza

Sensori di Dislivello

Una volta ogni mese

Serbatoio d'acqua

Contenitore
Raccoglipolvere

Pulire secondo
necessita

Nota: La frequenza di sostituzione dipendera dal tuo utilizzo del robot.
Se si verifica un'eccezione a causa di circostanze speciali, le parti devono

essere sostituite.

1



Manutenzione quotidiana

Pulizia del raccogli-polvere e del filtro 3. Rimuovi il filtro e tocca delicatamente il suo cestello.

1. Apri il coperchio del robot e premi il gancio del contenitore della polvere
per rimuovere il bidone della polvere.

Nota: Non tentare di pulire il filtro con una spazzola, un dito o oggetti appuntiti per
evitare danni.

4. Sciacqua il contenitore della polvere e il filtro con acqua e asciugali
completamente prima di reinstallarli.

2. Apri il coperchio del bidone e svuota il bidone come mostrato nel
diagramma.

Nota:
- Sciacqua il bidone della polvere e il filtro solo con acqua pulita. Non usare alcun

detersivo.
- Usa il bidone della polvere e il filtro solo quando sono completamente asciutti.
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Manutenzione quotidiana

Pulizia del modulo di lavaggio 3. Pulire e far asciugare il panno di lavaggio.

1. Premere i pulsanti di sblocco laterali del serbatoio, tirare all'indietro il |

modulo di lavaggio e rimuovere il panno di lavaggio.

Nota:
- Rimouvere il panno e pulirlo dopo la pulizia per evitare che l'acqua sporca ritorni
‘ nell'uscita d'acqua e causi intasamenti.
2. Svuotare l'acqua rimanente nel serbatoio d'acqua e lasciarlo asciugare 4. Se il volume del flusso d'acqua non e ben distribuito o rallentato si prega
naturalmente. di pulire la bocchetta d'aria sul coperchio del serbatoio.
Nota:

- Non esporre il serbatoio alla luce diretta del sole.
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Manutenzione quotidiana

Pulizia della spazzola principale Pulizia della rotella principale e della ruota universale

1. Premi i ganci di guardia della spazzola verso l'interno per rimuovere la
guardia della spazzola e sollevare la spazzola dal robot.

Nota: Usa uno strumento come un piccolo cacciavite per separare l'asse e il pneumatico
della ruota universale.

2. Estrai i coperchi della spazzola come mostrato nel diagramma. Usa

lo strumento di pulizia fornito per rimuovere i capelli aggrovigliati nella

spazzola.

Pulizia della spazzola laterale

Estrai la spazzola laterale e usa lo strumento di pulizia incluso per rimuovere
qualsiasi capello aggrovigliato nella spazzola.

Nota: Se i capelli sono strettamente aggrovigliati alla spazzola non tirarli con forza per evitare
di danneggiarla.
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Manutenzione quotidiana

Nota: Si prega di usare uno straccio asciugato per la pulizia, visto che il dispositivo principale e l'interno della stazione di ricarica contengono elementi sensibili.
Non usare stracci bagnati per evitare danneggiamenti causati dall'acqua.

Pulisci il Sensore di Pulire il sensore laser LDS Pulire il sensore di dislivello
Ritorno-al-Dock

Riavvio del Robot

Se il robot smette di rispondere o non puo essere spento, premi e tieni

premuto il pulsante () per 10 secondi per spegnerlo forzatamente. Quindi,
o premi e tieni premuto il pulsante (\) per 3 secondi per accendere il robot.

o
o
p \ Batteria
Il robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni. Assicurarsi
0 0 che l'apparecchio resti carico durante l'utilizzo quotidiano per mantenere

le prestazioni ottimali della batteria.

Se il robot non viene utilizzato per lungo tempo, spegnerlo e conservarlo.
o ° Per evitare danni da scaricamento eccessivo, ricaricare il robot almeno una

volta ogni tre mesi.
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Problemi comuni

Problema

Soluzione

ILrobot non si accende

ILlivello della batteria & basso. Ricaricare il robot sulla stazione di ricarica, e poi riprovare.

La temperatura della batteria & troppo bassa o troppo alta. Si consiglia di far funzionare l'apparecchio a una
temperatura compresa tra 32 °F (0 ° C) e 104 °F (40 ° C).

ILrobot non si ricarica

La stazione di ricarica non riceve alimentazione. Verificare che entrambe le estremita del cavo di alimentazione siano
collegate correttamente.

Problema sui contatti. Pulire i contatti di ricarica della stazione di ricarica e del robot.

ILrobot non ritorna alla stazione
di ricarica

Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione di ricarica. Posizionare la stazione di ricarica in una zona piu libera.
Pulire l'area di segnalazione della stazione di ricarica.

ILrobot non funziona bene

Spegnere e riaccendere il robot.

ILrobot fa uno strano rumore

Potrebbe essersi incastrato un oggetto estraneo nella spazzola principale, in quella laterale o in una delle rotelle
principali. Spegnere il robot e rimuovere eventuali residui.

IL robot non pulisce piu con la
stessa efficienza di prima o lascia
polvere dietro di sé

Il raccogli-polvere e pieno. Svuotarlo.
ILfiltro & bloccato. Pulirlo.
Un oggetto estraneo si & incastrato nella spazzola principale. Eliminarlo.

ILrobot non riesce a collegarsi al
Wi-Fi

Qualcosa non va con la connessione Wi-Fi. Resettare il Wi-Fi e scaricare 'ultima versione dell'app Dreamehome, poi
prova a riconnetterti.

L'autorizzazione alla posizione non & aperta. Si prega di assicurarsi che l'autorizzazione alla posizione sia aperta
sull'app Dreamehome.

Il segnale Wi-Fi & troppo debole. Assicurarsi che il robot sia in una zona all'interno della portata del Wi-Fi.
La frequenza 5Ghz del Wi-Fi non & supportata. Assicurarsi che il robot sia connesso al Wi-Fi 2.4Ghz.
Lo username o la password del Wi-Fi non sono corretti. Assicurarsi di inserire lo username e la password corretti.
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Problemi comuni

Problema

Soluzione

ILrobot non effettua la pulizia
programmata

ILrobot ha la batteria bassa. La pulizia programmata non iniziera a meno che il robot non abbia almeno il 15% di
batteria residua.

Se il robot viene lasciato sulla
stazione di ricarica, consumera
energia

Se il robot viene lasciato sulla stazione di ricarica, consumera poco energia e cio contribuira a mantenere prestazioni
ottimali per la batteria.

Non esce acqua dal serbatoio
d'acqua, o o ne esce solo un
po'

Verificare che nel serbatoio d'acqua ci sia acqua.

Pulire il panno se diventa stroppo sporco.

Accertarsi che il panno di lavaggio sia installato correttamente facendo riferimento al manuale d'utente.
Si prega di pulire in tempo il foro d'aria sul coperchio del serbatoio d'acqua.

ILrobot non riprende a pulire
dopo la ricarica dopo tornato
alla stazione a causa dell
batteria scarsa durante una lla
ba pulizia

Accertarsi che il robot non sia impostato sulla modalita Non Disturbare che impedirebbe la ripresa della pulizia.
ILrobot non riprende a pulire quando viene caricato o posto manualmente sulla stazione di ricarica.

ILrobot non ritorna sulla
stazione di ricarica dopo essere
stato spostato

Lo spostamento del robot puo portare quest'ultimo a posizionarsi altrove o a ridefinire cio che gli sta intorno. Se il
robot e troppo lontano dalla stazione di ricarica, potrebbe non riuscire a tornare automaticamente alla stazione di
ricarica da solo, nel qual caso sara necessario posizionarlo manualmente su di essa.

Sito web: https://global.dreametech.com
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Specifiche tecniche

84

Robot Stazione diricarica
Modello RLD33GA Modello RCSO
Tempo di ricarica Circa 6 ore Ingresso nominale 100-240 V~ 50/60 Hz 0,5 A
Tensione nominale 14,4V =
Uscita nominale 19,8V = 1A
Potenza nominale 40 W

Frequenza d’esercizio 2400-2483,5 MHz

Potenza in uscita
massima

< 20dBm

mmm Pellicola Pellicola Pellicola

I I I I I A
RACCOLTA DIFFERENZIATA

Verifica le disposizioni del tuo Comune.

Separa le componenti e conferi

modo corretto.

In condizioni d'uso normali, questa apparecchiatura deve essere tenuta a
una distanza minima di 20 cm tra l'antenna e il corpo dell'utente.




Smaltimento e Rimozione della Batteria

La batteria incorporata agli ioni di litio contiene sostanze pericolose per
l'ambiente. Prima di smaltire la batteria, assicurati che la batteria sia
rimossa da tecnici qualificati e smaltita presso un centro di riciclaggio
appropriato.

-la batteria deve essere rimossa dall'apparecchio prima che sia rottamata;
-l'apparecchio deve essere scollegato dalla rete di alimentazione al
momento della rimozione della batteria;

-la batteria deve essere smaltita in modo sicuro.

ATTENZIONE:

Prima di rimuovere la batteria, scollega l'alimentazione ed esaurisci la
batteria il pit possibile.

Le batterie non necessarie devono essere smaltite presso un centro di
riciclaggio appropriato.

Non esporre ad ambienti ad alta temperatura per evitare rischi di
esplosione.

In condizioni abusive, il liquido potrebbe essere espulso dalla batteria. In
caso di contatto, sciacqua con acqua e consulta un medico.

Informazioni RAEE

Guida alla Rimozione

1. Capovolgi il robot, usa uno strumento adeguato per rimuovere le viti sul
retro del robot, quindi rimuovi il coperchio.

2. Scollega i terminali tra la batteria e la scheda PCB per rimuovere la
batteria.

che non devono essere smaltiti assieme a rifiuti domestici non differenziati. Al contrario, & necessario proteggere ['ambiente e la salute umana

Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE in base alla direttiva 2012/19/UE)

consegnando i rifiuti a un punto di raccolta autorizzato al riciclaggio di rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, predisposto dalla
pubblica amministrazione o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclaggio corretti aiutano a prevenire conseguenze potenzialmente negative
EEEE o |'ambiente e alla salute umana. Contattare l'installatore o le autorita locali per ulteriori informazioni sulla sede e per i termini e le condizioni di tali

punti di raccolta.
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S Informacion de seguridad
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Para evitar descargas eléctricas, incendios o lesiones causadas por uso inadecuado del aparato, lea
atentamente el manual del usuario antes de utilizar el aparato y guardelo para futuras consultas.

Restricciones de
uso

- Este producto no debe ser utilizado por nifios menores de 8 afios ni por personas

con deficiencias fisicas, sensoriales o intelectuales, o experiencia o conocimientos
limitados, sin la supervision de un progenitor o un tutor legal que pueda garantizar
un funcionamiento seguro y evitar riesgos. La limpieza y el mantenimiento no deben
ser realizados por menores sin supervision.

- Este producto no es un juguete. Asegurese de que tanto niflos como mascotas

mantienen una distancia de seguridad mientras esté en funcionamiento.

- Este producto es solo apto para la limpieza de suelos del hogar. No lo utilice en

exteriores, en otro tipo de superficies ni en un entorno comercial o industrial.

-Si se dafia o se rompe el cable de alimentacion, deje de usarlo inmediatamente y

pdngase en contacto con el servicio posventa.

-No use el robot en zonas con desnivel sin una barrera protectora.
-No coloque el robot boca abajo. No utilice la cubierta del SLD, la cubierta del robot o

el parachogques como asa para mover el robot.

-No use el robot si la temperatura ambiente es superior a los 40°C o inferior a los 0°C,

o si hay liquidos o sustancias pegajosas en el suelo.

-Recoja cualquier cable del suelo antes de usar el robot para evitar que se dafien

durante la limpieza.

-Recoja objetos fragiles o pequefios del suelo para evitar que el robot los succione 'y

los dafie.

- Para evitar dafos por arrastre, por favor quite cualquier objeto suelto del pisoy

guarde los cables en la ruta de limpieza antes de operar el aparato.



Informacién de seguridad es

Restricciones de -Evite que el pelo, los dedos o cualquier otra parte del cuerpo entre en contacto con
uso la zona de succion del robot.

-Mantenga el cepillo de limpieza fuera del alcance de los nifios.

-No coloque nifios, mascotas ni cualquier objeto encima del robot si este se
encuentra estacionado o en movimiento.

-No use el robot para limpiar sustancias toxicas o inflamables. No utilice el robot para
recoger liquidos inflamables o combustibles, gases corrosivos o acidos o disolventes
sin diluir.

-No aspire objetos duros o afilados. No utilice el aparato para recoger objetos
como piedras, trozos de papel grandes o cualquier elemento que pueda obstruir el
aparato.

-Antes de limpiar el robot o realizar labores de mantenimiento, asegurese de que
estd apagado y la base de carga desconectada.

-No utilice pafio humedo ni ningun liquido para limpiar o enjuagar el roboty el
puerto de carga. Las piezas lavables deben secarse completamente antes de ser
instaladas y utilizadas.

-Asegurese de que el robot esté apagado cuando lo transporte y gudrdelo en su
embalaje original si es posible.

-Use este producto de acuerdo con las instrucciones del manual. Los usuarios son
responsables de cualquier perdida o dafio debidos a un uso no adecuado del
producto.

Baterias y carga -No utilice ninguna bateria, cable de alimentacién o base de carga de terceros. Usar
solo con la unidad de alimentacién RCSO.
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Bl |nformacion de seguridad
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Baterias y carga

Informacion de
seguridad del
laser

-No intente desarmar, reparar ni modificar la bateria o la base de carga por su

cuenta.

-No coloque la base de carga cerca de una fuente de calor.
-No limpie los contactos de carga de la base con un pafio humedo ni las manos

mojadas.

-No deseche las pilas usadas de forma inadecuada. Las baterias que ya no se

necesiten deben desecharse en una instalacion de reciclaje adecuada.

-Sinova a utilizar el robot durante un largo periodo de tiempo, carguelo

completamente, apaguelo y guardelo en un lugar fresco y seco. Recargue el robot al
menos una vez cada 3 meses para evitar la sobredescarga de la bateria.

- Este producto contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por técnicos

cualificados o por el servicio posventa.

-El sensor laser de este producto cumple la Norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-

1:2014/A11:2021 para productos laser Clase 1. Cuando lo use, evite el contacto
directo con los ojos.

PRODUCTO LASER CLASE 1
PRODUCTO LASER DE CONSUMO
EN 50689:2021

Por la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el tipo de equipo radioeléctrico RLD33GA cumple con la Directiva 2014/53/UE. Encontrard el texto completo de la
declaracion de conformidad de la UE en esta direccion de Internet: https://global.dreametech.com
Para un manual electrénico detallado, vaya a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags



Descripcidon general del producto
Accesorios

Accesorios Pre-Instalados

Cepillo principal Depésito de polvo Herramienta de limpieza

Otros Accesorios

T e

Depdsito de agua Mopa Cepillo lateral Cable de Alimentacion

Puerto de carga
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Descripcion general del producto

Robot

o Botdn de encendido/limpieza

- Mantenga pulsado durante 3 sequndos para encender o
apagar

- Presione brevemente para que el robot comience a
limpiar después de encenderse

o Botdn de Limpieza de Base/Mancha
@ - Pulsar para enviar el robot de vuelta a la base de carga
v - Mantenga presionado durante 3 segundos para iniciar el
modo de limpieza de mancha

h\ Indicador de estado

- Blanco: Limpiando o limpieza completada

- Naranja intermitente: Error

- Respiracion Blanca: Elrobot se estd cargando cuando
la bateria no esta baja

o Cubierta
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Descripcidon general del producto

Robot
——— Botdn de restablecimiento Sensores de Altura
- Mantener pulsado por 3 P
segundos para restaurar los
ajustes de fabrica
Contactos de carga © o Contactos de carga
Cepillo lateral © \\ o Rueda Universal
Indicador de Wi-Fi o Cepillo principal
N\ Sensores de Altura © Sensores de Altura
S
X Rueda Principal © Rueda Principal
\\,’_

]

Pinzas del protector
del cepillo

M © Herramienta de limpieza

—— o Salida de aire/altavoz

Sensores del robot

° Pinza del depdsito de basura

o Cubierta de Deposito de
Basura
/ o Sensor ldser de distancia
D
Parachoques Filtro

o Sensor de Regreso a Base
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Bl Dpescripcion general del producto

Mddulo de fregado Puerto de carga

Deposito de agua

o Entrada de agua Area de sefializacion

Contactos de carga

Puerto de

° Clip de liberacion del alimentacion

tanque de agua

Mopa

o Area de fijacion
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Preparando Su Hogar

Ordene elementos como cables de alimentacion, ropa, zapatillas y Antes de que empiece a limpiar,utilice la barrera fisica en el borde de
juguetes para mejorar la eficiencia del robot. las escaleras y el sofd para garantizar un funcionamiento seguro y
fluido del aspirador robot.

|

000

v

Abra la puerta de la habitacion que va a limpiar y coloque los muebles Para evitar que el robot no reconozca el drea a limpiar, no permanezca
en el lugar apropiado para hacer mds espacio. de pie delante del robot, en el umbral, el pasillo o lugares estrechos.

Nota: Cuando utilice el robot por primera vez, sigalo mientras realiza limpieza para quitar cualquier obstaculo potencial de inmediato.
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Bl Antes de Usar

1. Quite las tiras protectoras

Nota: Instale el cepillo lateral hasta que encaje en su lugar.
94

3. Coloque el puerto de carga en un suelo
nivelado contra la pared y conecte a la fuente de
alimentacion

Nota:

- Asegurese de que haya una distancia de 0,5 metros 0 mas por cada lado del
puerto de carga, y mas de 1,5 metros enfrente.

- Para garantizar una buena conexién del robot con su teléfono, asegurese de
que el roboty el puerto de carga estén dentro del alcance del Wi-Fi.

- No cologue el puerto de carga en una zona con luz solar directa o donde
objetos puedan bloquear la zona de sefial, ya que podria afectar al retorno
delrobot al puerto de carga.

4. Coloque el robot en la base de carga para recargar
la bateria

Nota:
- Cargue por completo antes del primer uso.
- No mueva la base de carga mientras el robot estd limpiando.



Conecte con la aplicacion Dreamehome

Este producto funciona con la aplicacion Dreamehome, que puede 3. Restablecer Wi-Fi
utilizarse para controlar su dispositivo.
Mantenga pulsados al mismo tiempo los botones() y {} hasta que
1. Descarga la applicacién Dreamehome escuche: «Esperando configuracién de red». Cuando el indicador parpadee
lentamente, el Wi-Fi se habra restablecido correctamente.
Escanee el cddigo QR en el robot o busque "Dreamehome" en la tienda de

aplicaciones para descargar e instalar la aplicacién segun sus necesidades.

Indicador de Wi-Fi

- Parpadea lentamente:
Esperando conexion

- Parpadea rapidamente:
Conectando

- Encendida: Conectado

Codigo QR

2. Anadir dispositivo

Abra Dreamehome, toque " @ " en la esquina superior derecha y escanee
el codigo QR de arriba nuevamente para agregar "DreameBot D9 Max".
Siga las indicaciones para completar la conexién Wi-Fi.

Nota: Cuando el teléfono no se conecte correctamente al robat, reinicie el Wi-Fi
y aflada de nuevo el dispositivo.

Nota:

- Solo admite Wi-Fi de 2,4 GHz.

- El software de la aplicacion se esté actualizando, las operaciones actuales
pueden ser diferentes de las instrucciones en este manual. Siga las
instrucciones basadas en la version mas nueva de la aplicacion.
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Il Modo de uso

1. Mapeo Rapido

Después de configurar la red por primera vez, siga las instrucciones de la
aplicacién para crear rapidamente un mapa y el robot comenzard a mapear
sin limpiar. El proceso de mapeo se completara cuando el robot regrese a la
base de carga y el mapa se guardard automdaticamente.

2. Encender/apagar

Mantenga presionado el boton () durante 3 segundos para encender el
robot, y el indicador de encendido lucird permanentemente. Coloque el
robot en la base de carga, el robot debe encenderse automaticamente
y comenzar a cargarse. Para apagar el robot, aleje el robot de la base y
mantenga presionado el botdn (Hdurante 3 sequndos.

3. Comenzar Limpieza
Presione el botén (Dbrevemente para comenzar la limpieza después de
encender el robot.

A continuacion, el robot generara con precisidon una ruta, limpiara
metddicamente a lo largo de los bordes y las paredes, y luego terminara
limpiando cada habitacion en un patréon en forma de S para garantizar una
limpieza minuciosa.

4. Modo de limpieza

En la aplicacién hay cuatro modos de limpieza disponibles: Silencioso,
Estandar, Fuerte y Turbo. El modo predeterminado es el estandar.

5. Pausa / Dormir

Cuando el robot esté funcionando, presione cualquier botén para pausarlo.

Si el robot se encuentra en pausa durante mds de 10 minutos, entra

automaticamente en modo de suspensién. Todos los indicadores del robot

se apagaran. Apriete cualquier botén en el robot o utilice la aplicacién

para despertarlo.

Nota:

- Elrobot se apagara automaticamente si se mantiene en modo Suspension
durante mas de 12 horas.

- Cuando el robot esté parado, colocarlo en la base de carga finalizard la tarea de
limpieza actual.

6. Limpieza Localizada
Cuando el robot con mopa esté en modo de espera o en pausa, mantenga
pulsado el botén > durante 3 segundos para activar el modo Limpieza de
manchas. En este modo, se limpiard una zona cuadrada de 1,5 x 1,5 metros
alrededor del robot. Cuando termine la limpieza de las manchas, el robot
regresara automdticamente a su ubicacion original y se apagara.
Nota: Activar el modo Limpieza de manchas finalizara la tarea de limpieza
actual.
7. Modo No Molestar (DND)
Cuando el robot se encuentra en el modo No Molestar (DND), se prohibird que
el robot reanude la limpieza, y el indicador de encendido se apagara. El modo
DND estd deshabilitado de forma predeterminada en la fabrica. Puede utilizar
la aplicacidn para habilitar el modo DND o modificar el periodo DND. El periodo
DND es de 22:00 a 8:00 de forma predeterminada.
Nota:
- Lastareas de limpieza programadas se realizaran a tiempo durante el periodo
DND.
- Elrobot reanudara la limpieza no finalizada después de que expire el periodo
DND.

8. Limpieza programada

Puede programar la hora de la limpieza en la aplicacién Dreamehome. EL
robot empezard automaticamente la limpieza en el momento indicado y luego
volverd a la base de carga una vez terminada la limpieza.



Modo de uso

9. Mas Funciones de la Aplicacién 2) Lene eltangue con agua.

Siga las instrucciones de la interfaz de la aplicacion para usar mdas funciones.
Puede que se haya actualizado la versién de la aplicacion, siga las
instrucciones de acuerdo con la versién actual.

10. Usar la funcion de fregado

Se recomienda aspirar todos los suelos al menos tres veces antes de la
primera sesién de fregado para obtener un mejor resultado de limpieza.

1) Humedezca la mopa y escurra el exceso de agua. Deslicela hasta el fondo

de la ranura del depdsito de agua hasta que quede bien colocada. Nota: No utilice detergentes ni desinfectantes.

3) Inserte el médulo de fregado en paralelo, como indica la flecha, y
deslicelo en la parte trasera del robot hasta que encaje. Pulse el botén (), o
puede utilizar la aplicacion Dreamehome para empezar la limpieza.

Nota:
- No se recomienda usar la funcion de fregado en alfombras.
- Use la aplicacion para ajustar el flujo de agua.
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__&s Mantenimiento rutinario
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Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar la siguiente tabla para conocer el mantenimiento de rutina.

Frecuencia de

Frecuencia de

Plezas Mantenimiento Reemplazo
Almohadilla i
Trapeadora Después de cada uso Cada 3 a 6 meses

Cepillo principal

Filtro de Depdsito
de Polvo

Cepillo lateral

Una vez cada 2
semanas

Cada 6 a 12 meses

Cada 3 a 6 meses

Zona de
sefializacion de la
base de carga

Contactos de carga

Depdsito de polvo

necesario

Rueda Universal Una vez al mes /
Sensor laser de

distancia

Sensores de Altura

Depdsito de agua Limpielo cuando sea /

Nota: La frecuencia de reemplazo dependerd de su uso del robot. Si ocurre
una excepcion debido a circunstancias especiales, las piezas deben ser

reemplazadas.




Mantenimiento rutinario

Contenedor de polvo y filtro 3. Retire el filtro y golpee suavemente su canasta.

1. Abra la cubierta del robot y presione la hebilla del depdsito de basura
para retirar el depdsito.

“‘::n
unD
Nota:
- No intente limpiar el filtro con cepillo, dedo u objetos afilados para evitar
dafos.

4. Enjuague el depdsito de polvo y el filtro con agua y séquelos
completamente antes de volver a instalarlos.

2. Abra la cubierta del depdsito y vacielo como se muestra en el diagrama.

Nota:

- Enjuague el deposito de basura y el filtro Unicamente con agua limpia, no
utilice detergente.

- Utilice el deposito de basura y el filtro solo cuando estan completamente secos.
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Mantenimiento rutinario

Limpiar el médulo de limpieza

1. Pulse las pinzas laterales del médulo de fregado y tire para extraer el
modulo. Tire de la almohadilla de la mopa del médulo de fregado para
extraerla.

3. Limpie la mopa sélo con agua y deje secar al aire antes de volver a instalar.

Nota:
- Extraiga la mopa del médulo de fregado antes de limpiarla. Asegurese de
gue el agua sucia no vuelva a entrar por la salida de agua para que no se

V. obstruya.

5. Vacie el del tan d Limpie s6l N dei . 4. Si el flujo de agua es lento, o el volumen no esta bien distribuido, limpie el
- vacie elagua dettanque de agua. Limpie S0lo con aguay deje seca orificio ventilador de la tapa del tanque de agua.
al aire antes de volver a instalar.

Nota: No exponga eltanque directamente al sol.
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Mantenimiento rutinario

Limpiar el cepillo principal

1. Presione las hebillas del protector del cepillo hacia adentro para quitar el
protector del cepillo y sacar el cepillo del robot.

Limpiar la rueda principal y la rueda universal

Nota: Utilice una herramienta como un destornillador pequefio para separar el eje y el
neumaético de la rueda universal.

2. Retire la tapa de cepillo como se muestra en el diagrama. Utilice la

herramienta de limpieza provista para eliminar los pelos enredados en el
cepillo.

Limpiar el cepillo lateral

Saque el cepillo lateral y utilice la herramienta de limpieza incluida para
quitar los pelos enredados en el cepillo.

Nota: Si hay una gran cantidad de cabello o este esta muy enredado, retirelo cuidadosamente
para evitar dafiar el cepillo principal.
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Il Mantenimiento rutinario

Nota: Use un pafo de cocina seco para limpiar, ya que el robot y la base de carga interna tienen elementos sensibles. No use un pafio himedo para evitar dafios
provocados por el agua.

Limpiar el Sensor de Limpiar el sensor laser LDS Limpiar el Sensor de Altura
Retorno a Base

, 000,
= .

Reinicio de Robots

Si el robot deja de responder o no se puede apagar, mantenga presionado
el botdn () durante 10 segundos para forzarlo a apagarse. Luego,
o mantenga presionado el boton () durante 3 segundos para encender el
o robot.

o
D) \ Bateria

El robot contiene una bateria de iones de litio de alto rendimiento.

0 0 Asegurese de que permanezca bien cargada durante el uso diario para que
mantenga un rendimiento éptimo. Si el robot no se utiliza durante un largo
periodo de tiempo, apaguelo y guardelo. Para evitar dafios por descarga,

S °© deberia recargar el robot una vez cada tres meses.
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Preguntas frecuentes

Problema

Solucién

El robot no se enciende

El nivel de la bateria es bajo. Recargue el robot en la base de carga y pruebe de nuevo.

La temperatura de la bateria estd demasiado baja o demasiado alta. Se recomienda operar el aparato a una
temperatura entre 32 °F (0° C) y 104 °F (40° C).

El robot no se recarga

La base de carga no estd recibiendo energia. Por favor, confirme que ambos extremos del cable de alimentacién estan
conectados correctamente.

Fallo de contacto. Limpie el contacto de carga de la base de carga y el robot.

El robot no vuelve a la base de
carga

Hay demasiados obstaculos alrededor de la base de carga. Coloque la base de carga en una zona mas abierta y libre de
obstaculos.

Por favor, limpie el drea de emision de sefial de la base de carga.

El robot no funciona
adecuadamente.

Apague el robot y vuelva a encenderlo.

El robot hace un ruido extrafio

Un objeto extrafio puede estar obstruyendo el cepillo principal, el cepillo lateral o alguna de las ruedas principales.
Apague el robot y elimine la basura acumulada.

El robot no limpia de forma
correcta o deja basura a su paso

El depdsito de basura estd lleno. Por favor, vacielo.
El filtro esta bloqueado. Por favor, limpielo.
Un objeto extrafio estd obstruyendo el cepillo principal. Por favor, limpielo.

El robot no se conecta al Wi-Fi

Hay algun problema con la conexién Wi-Fi. Reinicie el Wi-Fi, descargue la ultima version de Dreamehome APP, e intente
conectarlo de nuevo.

El permiso de ubicacién no estd activado. Asegurese de activar el permiso de ubicacion en la aplicacién Dreamehome.
La sefial Wi-Fi es débil. Asegurese de que el robot se encuentra en una zona con una buena sefial de Wi-Fi.
No admite Wi-Fi de 5GHz. Asegurese de conectar su robot a una red Wi-Fi de 2,4GHz.

Nombre de usuario o contrasefia del Wi-Fi incorrectos. Asegurese de introducir el nombre de usuario y la contrasefia
correctos.
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Bl Preguntas frecuentes

Problema

Solucién

El robot no realiza la limpieza
programada.

El robot tiene la bateria baja. La limpieza programada no comenzard si el robot no tiene al menos un 15% de bateria
restante.

Dejar el robot en la base
de carga una vez que estd
completamente cargado
consume energia?

Dejar el robot en la base de carga tras haber completado la carga de la bateria consume muy poca electricidad y
ayuda a mantener un funcionamiento éptimo de la bateria.

No sale agua del deposito de
agua, o solo sale un poco.

Compruebe que el deposito de agua esta lleno de agua y limpie la mopa si es necesario.
Limpie la mopa si estd sucia.

Compruebe que la mopa esta colocada correctamente, de acuerdo con el manual.
Limpie el orificio del tanque de agua.

El robot no reanuda la limpieza
a pesar de que tiene bateria
suficiente.

Compruebe que el robot no se encuentre en modo No Molestar.

El robot no reanuda la limpieza cuando es recargado manualmente o colocado en la base de carga.

El robot no vuelve a la base de
carga después de ser movido.

Mover el robot puede hacer que se reubique o vuelva a mapear sus alrededores. Si el robot estd demasiado lejos
de la base de carga, puede que no sea capaz de volver automaticamente por si mismo, en cuyo caso es necesario
colocar manualmente el robot en el puerto de carga.

Sitio web: https://global.dreametech.com
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Especificaciones

Robot

Puerto de carga

Modelo

RLD33GA

Modelo

RCSO

Tiempo de carga

Aprox.6 horas

Tensién nominal

14,4V =

Entrada nominal

100-240 V~50/60 Hz 0,5 A

Potencia nominal

40 W

Salida nominal

198V = 1A

Frecuencia de operacié

2400-2483,5 MHz

Potencia maxima de
salida

< 20dBm

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una
distancia de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.
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B Extraccion y Eliminacién de Bateria

La bateria de iones de litio incorporada contiene sustancias que son
peligrosas para el medio ambiente. Antes de desechar la bateria,
asegurese de sean retiradas por técnicos calificados y que la deseche en
una instalacion de reciclaje adecuada.

- se debe quitar la bateria del aparato antes de desecharlo;

- el aparato debe estar desconectado de la red de alimentacion cuando se
quita la bateria;

- la bateria debe desecharse de forma segura.

PRECAUCION:

Antes de quitar la bateria, desconecte la alimentacion y agote la bateria
tanto como sea posible.

Las baterias quitadas deben desecharse en una instalacion de reciclaje
adecuada.

No las exponga a alta temperatura para evitar riesgos de explosion.

En condiciones dsperas, es posible que gotee liquido de la bateria. Si ocurre
contacto, enjuague con agua y busque ayuda médica.

Informacién sobre RAEE

X
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Guia de Extraccidon

1. Voltee el robot, utilice una herramienta adecuada para quitar los tornillos
en la parte posterior del robot y luego quite la tapa.

2. Desconecte los terminales entre la bateria y la placa PCB para quitar la
bateria.

Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electronicos (RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no deben
mezclarse con residuos domésticos sin clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humana y el medio ambiente entregando sus equipos de
desecho a un punto de recogida para el reciclaje de residuos de equipos eléctricos y electrénicos, designado por el gobierno o las autoridades
locales. La eliminacién y el reciclado correctos ayudaran a evitar posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la salud humana.

Pdéngase en contacto con el instalador o con las autoridades locales para obtener mds informacién sobre la ubicacion y las condiciones de dichos

puntos de recogida.



NHdopmaumsa no TexHnKe 6esonacHoCcTr

YT106bl 136€XKaTb MOPAaKeHNs TOKOM, BO3ropaHunsa Uav TPABM, BbI3BAHHbIX HEKOPPEKTHbIM NCMO/b30BaHMEM
npubopa, nepes Hauyanom paboTbl BHUMATEIbHO NPOUTUTE NHCTPYKLMIO N0 3KchayaTaunn. CoxpaHuTe ee ans
LaNnbHeNLero NCnonb30BaHNs B KQUeCTBe CrpaBKu.

OrpaHunueHuna no
aKcnayaTtaunmn

-He ponyckaeTcsd ncnosib30BaHMe 3TOro u3gennsa getbMy maaglle 8 fiet, a tTakxke

NINLLAMK C OTPaHNYEHHbBIMY PV3NYECKUMIN, CEHCOPHBIMWN U YMCTBEHHbBIMY
CrNOCOBHOCTAMU U C OTPAHNYEHHbBIM OMbITOM UKW 3HaHMAMMK 6e3 NnpucMoTpa
poanTens nan onekyHa Ana obecneveHns 6e3onacHoN akcnayataumm 1 Bo n3bexxkaHne
PVCKOB. He No3BoNANTe AeTaM OCyLLeCTBAATb UMCTKY U TexHnyeckoe 06cnyKnBaHme
ycTporcTtea 6e3 npucMoTpa.

- [eTam He cnefyeT Urpatb C 3TUM YCTPOMUCTBOM. YbeanTechb, UToO AeTU N XNBOTHbIe

HaxogsTcs Ha 6e3onacHOM paccTosHWUK OoT poboTa BO BpeMs paboThl.

-9T0 yCTpOVICTBO npegHa3HayeHo TOJIbKO A4 OUYMCTKM MNoJia B AOMaLlUHNX YCJTOBUAX.

He VICI'IO}'Ib3yVITe €ro Ha OTKPbITOM BO34YyXe, Ha MOBEPXHOCTAX 6e3 nona, a Takxke B
KOMMepYyeCKnX nam npoMblLlLNEHHbBIX YCJTOBUNAX.

-ECnn WHyp NUTaHng noBpexaeH nin cioMaH, HeMmeasieHHO npekpaTtnTe ero

NCNosb30BaHne 1 06patnTeck B CNyK6y NoC/IenpoaaKHoro 06CcnyKMBaHms.

-He ncnonb3ynte poboTt B 06/1aCTaX, pacrnonoXeHHbIX Hag, rnoaom, 6e3 3aLmTHOro

bapbepa.

-3anpeLuaeTca nepeBopaunBaTth poboTa. 3anpeLLaeTcs nepemMelLats PoboT 3@ KPbILKY

/1a3epHOro AatunKka paccToaHM, KpblilKy poboTta 1M amopTr3artop.

-He ncnonb3ynte poboT B cpefax C TeMnepaTypon oKpyxatoLein cpefbl Boile 40°C nan

HuXe 0°C, a TakKe Ha Moy C KNAKOCTAMW Uan NNMKNMIK BellecTBamMu.

-YbepuTe c nona npoBoga repepg ncnosb3oBaHemM poboTa, UTobbl OH He TAHYN NX BO

Bpems ybopKu.

-Y6epuTe C nona xpynkue n Menkue npeameTbl, UTobbl po6OT He Bpe3asncsa B HUX U He

107




BN 11Hhopmaums no TexHnKe 6esonacHoCT

OrpaHuyeHwns No
aKcnayataunm
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rnospeawn.

-Bo n3bexaHne NnoBpexgeHns nav HapyLeHuns paboTtbl yCTPOWCTBA N3-3a

BO/IOUEHNA NPeaMETOB nepes ero BKAueHneM cobepurTe BCce NOCTOPOHHNE
npeaMeThl C NoNa, a Takke ybepute NposBoga v Kabenm NUTaHna C NyTy ABUXKEHNS
yCTPOWCTBA BO Bpems y60pKu.

-He gonyckaiTte nonagaHnsa BoAoc, NanbLes 1 ApYrnx Yactei Tena Bo

BCacCbliBaroLlee oTBepCTne p060Ta.

- XpaHUTe NHCTPYMEHT ANF YNCTKM LLEeTKM B He0CTYyNHOM AN AeTel mecTe.
-He pasmeLlanTte Ha poboTe geTen, XNBOTHbIX U Kakne-1nbo npegmeTsl,

He3aBMCMMO OT TOro OCTaHOBJ1eEH OH NN OBVXXETCA.

-He ncnonb3synte poboT g ybopKy ntobbixX ropaLLx BeL,ecTB. 3anpeLLaercs

1nCcnonb3oBaTb PO6OT A5 YBOPKM BOCM/IAMEHSIHOLLVIXCS NN FTOPHOUNX XKNLKOCTEN,
arpeccrBHbIX ra3oB, Hepa3baBneHHbIX KMCIOT UK pacTBopuTenei.

-He ncnone3synte poboT g ybopKu TBEPAbIX 1 OCTPbIX MpegMeToB. 3anpeLlaeTcs

NCNONb30BaTh NPUGOP AN YEOPKN KAMHEN, KPYMHbIX KYCKOB Bymarn 1 apyrux
npeaMeToB, KOTOPbIe MOryT 3acTpATb B npubope.

-Mepen, 0UNCTKOWN 1 TEXHNYECKM 06CyKnBaHeM ybegmnTecs, uto poboT

BbIK/THOYEH N OOK-CTaHUWA O0N4 3apagkn oTcoeanHeHa OT NCTOYHWKAa MTaHnA.

-3anpeLaeTca NnpoTnparb p060T M 3apaaoHyrO AOK-CTaHUNIO BJ1aXHbIM Mos10TeHLEM

N MPOMbIBATb XXUAKOCTbO. MOKLLMeCcs 31eMeHThI HeobXxo4MMOo MOJIHOCTBIO
MPOCYyWNTb Nnepen yCTaHOBKOVI Ha MeCTO 1 Aa/IbHENLLM NCMNONb30BaHVEM.

-Mepen TpaHCNOPTNPOBKOW ybeanTech, UTo PpobOT BbIK/TKOUEH, 11 MO BO3MOXKHOCTU

XPaHWTE ero B OPUTMHANbHO yraKoBKe.

-lcnonb3yiiTe 370 YCTPOWCTBO COMACHO PYKOBOACTBY MO/b30BaTeNs.

MNMonb3oBaTesin HecyT OTBETCTBEHHOCTb 3a YObITKM 1 yuw,ep6, BO3HMKLLIME N3-3a
HecobLeHNs NHCTPYKL NN,



NHopmaumsa no TexHuKe 6e3onacHoCcTr

AKKyMynaTop n
3apsagka

TexHuKa
6e3onacHoOCTK Npn
MCronb30BaHNN
nasepa

-He ncnonb3yite CTOPOHHNI aKKyMynaTop, 3apsAHOe YCTPOWCTBO UV AOK-CTaHLNIO

Ons 3apsagku. icnonb3ynTe TonbKo ¢ 610KoM nutaHms RCSO.

-He pa3bupaiite, He PeMOHTUPYNTE N HE MOANULIMPYIATE aKKYMYNATOP U [OK-

CTaHUWNIO ON4a 3apagkn CaMoCToATe/IbHO.

-He pa3melwanTte 4OK-CTAHLUMIO 19 3apPsSAKM PSAOM C ICTOUHMKOM Tensa.
-He BbITpanTe n He ounLanTe 3apsagHble KOHTAKTbl BJIAXHOW TKAHbIO NN

BJ1aXXHbIMW PyKaMW.

-He yTNn3npyiTe cTapble akKyMyisaTopbl HEHAANEXALWMM 06pa3oM. HeHyXHble

aKKyMYNSTOpbI C/iegyeT cAaBaTb B COOTBETCTBYHOLLVE NYHKTbI NepepaboTku.

-Ecnm poboT He byaeT NCNONb30BaTbCs B TeUeHre AAnTenbHOro neproaa,

MOJIHOCTbHIO 3apPAAMTE ero, OTKUMTE N XPaHWUTE B CyXOM MPOXaagHoM MecTe. Bo
n3bexxaHvie upeaMepHoOW Pas3pALKN aKKyMyaTopa 3apsaXKainTe poboT He pexe
OfIHOTO pasa B 3 Mmecaua.

-3TO YCTPOWCTBO OCHALLLEHO aKKYMYNATOPHbLIM 6/10KOM, KOTOPbI A0/MKHBI 3aMeHATh

TOJIbKO KBal'II/ICbVILI,VIpOBaHHbIe TexHn4yeckme cneunnanncrtbl Nanm cneunanncrbl
oTAesia nocenponakKHoro 0bcy>KnBaHs.

-JlazepHbIV AaTUNK B AAHHOM M34ennn COOTBeTCTBYeT cTaHaapTy IEC 60825-

1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 ana nasepHbIx n3gennn knacca 1. Moxanyncra,
n3beranite NPSMOro KOHTaKTa C HXM 1/1a3 BO BpeMs MCMNOoJiIb30BaHMs.

NA3EPHOE N3 OEJIVIE K/TACCA 1

NOTPEBNTE/IbCKOE JTASEPHOE VI3AE/TNE
EN 50689:2021
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Y VHdopmaumsa no TexHnke 6esonacHOCTL

Mepbl
npeaoCcToOpoOXHOCTUN
npwv XpaHeHUn n
TPaHCMOPTMPOBKe

-TpOAYKT A0MKEH TPAHCMOPTNPOBATLCA B YraKoBKe. He noaseprarite NnpoayKT

n0aBneHn nnn yoapam BO BpeMda TPAHCNOPTNPOBKN.

-MNoxanyncrta, nsberante CUNbHbIX CTOJIKHOBEHVA BO BpeMs TPAHCMOPTUPOBKNA.
-He TpaHcnopTupynte poboT-nbiaiecoc npv TeMmnepartype Bbiwe 50 °C unm Huxe -20

°C.

-B TeueHne KOPOTKOro Nnepnoga, HanprMmep o4HOro MecsLa, nelsiecoc

pekoMeHAyeTcs XpaHnTb npu Temnepartype ot -20 0o 50 °C 1 OTHOCUTENbHOW
B/1a>XHOCTN 60 % = 5 %. B TeueHme ginTenibHOro BpeMeHn XpaHuTte nblsiecoc npu
Temnepatype okpyxatLein cpeabl ot 0 °C go 40 °C.

-YTUAN3NPYATE NbleCcoC Haanexalmm obpasom. Koraa ero Cpok cnyx6bl nogoniaet

K KOHLY, YTUAN3MPYWTE NblN1eCOC B COOTBETCTBUN C MECTHbIMW 3aKOHAMMN U
npasniamMmm CTPpaHbl NN permoHa, B KOTOPOM OH NCMOJ1b3yeTCcA.

MpaBuna n ycnoBusa peanmsaunmn: 6es orpaHnyeHun.

NmnopTtep npogaet 3T0T NPoAyKT; MHopMaumio 06 nMnopTepe cM. Ha yrakoBkKe.
CBepeHns 06 nMNopTepe 1 KOHTaKkTHas NHdopMaLns OT4ena Nocaernpoga)KHoro
0B6CNYKMBAHNS YKa3aHbl Ha yNaKkoBKe.

[aTta n3rotoBneHvsa: CM. Ha ynakoBke

CpoK cnyxbbl NpoAyKunu 3 net.

HactoAwwmm komnaHna Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 3asBnseT, uto TMN pagnoobopyaoBaHus RLD33GA cooTeeTcTByeT TpeboBaHmam Anpektnsbl 2014/53/EU. MonHbIA TekcT
fAeknapauun o CooTBeTCTBMM HopMaTuBHbIM TpeboBaHmaM EC gocTyneH no cnepytowemy agpecy: https://global.dreametech.com
MoppobHoe 3neKTPOHHOE PyKOBOACTBO CM. Nno agpecy https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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0630p n3pgenunsa

AKceccyapbl

MpeaycTaHOBNEHHbIe akceccyapbl

ool [0l HHHluumm—_:;

OCHOBHa#s WeTKa

[Apyrve akceccyapsbl

BoasHo 6ak

KoHTerHep ansa nbian

Hacapgka pns weabpebl

bokoBas LeTka

YUCTAWMNA NHCTPYMEHT

@@

Kabenb nutaHus

&

3apsagHas [ok-ctaHumsa
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Y 0630p nsgenus

Pob6ot

o KHOMKa nutaHus/ybopkn

- HaxxmuTe 1 yaepxusaiite B TeueHue 3 cekyHa, 4tobsl
BKMHOUNTL WV BBIKIKOUNTE

- HaxmuTe, 4tobbl HauaTb YBopKy Noc/e BKIYeHs
poboTa

© KHoMKa Bo3BpaTa/Toue4yHoin ybopkn

- HaXXmuTe KHOMKy, YToObl BEPHYTL POBOT Ha 3apsaHyto
[OK-CTaHUMIO

- HaxkmuTe 1 yaepxusaiite B TeueHue 3 cekyHa, 4tobsl
3anyCTUTb PeXXNM ToUeYHOoM yBopKn

VIHAMKaTop COCTOAHWA

- Benbil (NOCTOAHHBIN): naeT ybopka/ybopka
3aBepLueHa

- OpaHXeBblIi (MUratoLwmin): cbom

- Muratowmii 6enbin: poboT 3apsxaeTca Npw
[0CTaTOYHOM YPOBHE 3apsiaa

o KpbiLLKa
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0630p n3pgenunsa

Pobort
———° KHonka cbpoca HacTpoek
- HaxxmuTe 1 yaepxrsante
B TeueHMe 3 cekyHa, uTobbl
BOCCTAHOBWTH 3aBOACKME
HaCTPOVKK 3apsAaHble KOHTaKTbl ©
bokoBas weTtka ©
VHankaTop Wi-Fi
SN [aTunkn nepenaga BbICOTbI ©
S
< OCHOBHOE Koneco ©
\\;

° YnCTAWwmMn NHCTPYMeHT

—° Bo3gyLwHoe oTBepcTmne/
OVHAMVIK

Oatunku pobota

@ o Jlnpap
D

Bamnep

o [laTuVK BO3BpaTa Ha AOK-CTaHLMIO

Jatunkn nepenaja BbICOThI

o 3apsiHble KOHTaKThbI

\\ o YHMBepcanbHoe Koneco
o OCHOBHas WeTKa
Jlatunkn nepenaga BbICOThI

OCHOBHOe Koneco

o KHOMKAa 3aWunTHOM
KPbILLIK/ OCHOBHOWA
LLLETKM

KHOMKa BbIMyCcKa KOHTeNHepa
L5 NbIAn

KpblWwWKa KoOHTenHepa
L5 MbIn

dunebtp
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Il O0630p n3genns
Moaynb WwBabpsbl 3apaaHan AoK-cTaHuumsa

BogsiHom 6ak

o BopgsHol bak CrHanbHas 30Ha
3apsaHble KOHTaKTbI

MopT nuTaHms

°© KHOrMKa BbiMycKa
BoAsiHOro 6aka

Hacapgka ons
wBabpebl

o 06nactb KpenaeHuns
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MoaroToBKa goMa

Y6epute Kabenu NUTaHns, TKaHeBble MPeaMEeTbl, TarKN N UTPYLLKA A1s MNepep ybopkoli yctaHoBrTe dhrdnyeckne bapbepbl y OCHOBaHWS
noBbILeHns 3cpdekTBHOCTM poborTa. NeCcTHNLUbI N PSAOM C ANBAHOM, uTobbl o6ecneunts 6e30nacHOCTb 1
6ecnepeboiHOCTL paboTbl Nbiaecoca.

|

000

v

OTKpoliTe ABEPb NMOMELLEHMS, B KOTOPOM ByfeT NPoBOANTLCS y6opKa, n He ctaHoBWTECH Nepes, po60ToM, B BEPHOM MPOEME 1 B Y3KOM NMPOXOAE,
pacctaBbTe Mebesib Ha NPaBusibHbIe MecTa, YTobbl 0cBO60ANTL BOsbLLE yTO6bI POBOT MOT KOPPEKTHO PACMO3HATL 30HY MPeACToALEen YEOPKN.
NPoCTpPaHCTBa Ans ybopku.

MpumeuaHme. Npy NepsoM NCNONL30BaHUN po60Ta NPUCYTCTBYNTE BO BPEMS yGODKM, YTOOBI BOBpeMA yﬁMpaTb noTeHUnanbHble NPenaTcTBMa C ero nyTn.
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Y Nepepn ncnonbsosaHnem

1. YpanuTte 3alinNTHbIE 3/1eMEeHTbI 3. YcTaHOBUTe 3apsagHY0 A0K-CTaHLNIO HA POBHYIO
NOBEepPXHOCTb Y CTeHbl N NoAKAUNTE NNTaHUe

MpumeuaHwne.

- YBeauTech, UTo Ha paccTosHmm 0,5 MeTpa 0T BOKOBbIX CTOPOH U 1,5 MeTpa
cnepenu A0K-CTaHLMM OTCYTCTBYHOT MOCTOPOHHME NpeaMeTbl.

- YbeauTech, Uto poboT 1 3apaaHas LOK-CTaHLMA HAXOAATCA B 30He AeNCTBUS
Wi-Fi, uToBbl 300heKTMBHO yNpaBisTs poboToM uepe3 MobuibHoe
NpUOXKeHwe.

+ He pa3smeLuanTe 3apaaHyro AOK-CTAHLMIO B MeCTax, NoABepKeHHbIX
BO34ECTBMIO NPAMbIX COMHEYHbIX TyYelt, MW B 30Hax, OTTOPOXKEHHbIX
NOCTOPOHHMMY MPeAMEeTaMK, Tak Kak 3TO MOXeT noMeLlaTb poboTy
BEPHYTLCA Ha 3aPAAHYI0 LOK-CTaHLIMIO.

4. YctaHoBuTe poboT Ha 3apsAAHY0 CTaHUMIO Ans
noasapapkun

MpumeuaHwue.
- MNepes nepBbIM NCMOML30BAHMEM MOHOCTLIO 3aPALNTE aKKYMYIATOP.

NpumeuaHye. YcTaHoBMTe DOKOBYHO LLETKY Ha MECTO Tak, 4To0bl pasaancs - He nepemeLllanTe 3apagHyro AOK-CTaHLMIO, NOKa POOOT BbIMOHAET YOOPKY.

LLIEYOK.
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MoaknoUyeHne K yCTPONCTBY C MOMOLLbIO NpnnoxeHns Dreamehome

3penve ncnonbsyeT npuaoxeHne Dreamehome ans ynpaeneHus
YCTPOWCTBOM.

1. 3arpy3Kka npunoxeHuns Dreamehome

OTckaHupyiTe QR-Kog Ha poboTe 1V BBEAWTE B MOUCKOBOV CTPOKE MarasmHa
npuioxeHuii Dreamehome UTo6bl 3arpy3nTb 1 YCTAHOBWTb NMPUIOKEHNE
COMMAacHo TPeBGoBaHNUAM.

2. Jo6aBneHmne ycTpomcTBa

OTKpoiiTe NpuaoxeHne Dreamehome, HaXXMKTe 3HAUOK @ B NPaBoM
BEPXHEM YI/y 11 OTCKaHMpyiTe QR-KOZ, Bbille MOBTOPHO, UTobbl f06aBUTL
ycTpoiicTBo DreameBot D9 Max. MogkntounTecs K cetvt Wi-Fi cornacHo
VNHCTPYKLUSM.

MpumeuaHme.

- MYHKLUMA BecnpoBOAHONM CETN NOAAEPKNBAET TONLKO Wi-Fi C yactoton 2,41y,

- MpunoxeHne perynspHo 06HOBASETCS. DaKTUYeckvie AeCTBUS MOTyT
OTIMUYATBCS OT YKa3aHHbIX B AAHHON MHCTPYKUMW. CNelyinTe MHCTPYKLMSM,
OMMPasiCh Ha TekyLLYI0 BEPCUIO NPUNOXKEHNS.

3. Cbpoc HacTpoeK Wi-Fi

OTKpOWTe BEPXHIOK KPbILLKY, UTOBbI noaBmnaca nHankatop Wi-Fi.
OfHOBPEMEHHO C 3TM HaXMuTe 1 yaepxkusarTte kHormkn "O" n " 13 ",
MoKa He yC/bILLNTE rofI0COBYH0 MOACKa3Ky "OXnaaHne HacTPoKy ceTn'.
Kak TonbKo nHAnKaTop Wi-Fi HauHeT MefneHHo Mmuratb, poboT nepenger
BPEXVM MOAKYEHNS K CETH.

MHgmkaTop Wi-Fi

- MuraHne (MegneHHoe):
0XNA8eT NOAKNOUEHNS

- MuraHne (bbicTpoe):
BbINONHAETCA NOAKHOUEHNE

- FopuT: NOAKIKOYEHO

MpumMeyaHne. ECAN BaW TenedoH He MOXeT MOAKIKUNTLCA K poboTy,
cbpockTe HacTpoliki Wi-Fi 1 fobaBkTe YCTPOMCTBO MOBTOPHO.
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BN Vichonb3oBaHue

1. BbICTpoe nocTpoeHne KapThbl

Mocne HaCTPOViKM CeTn B MepBbIi pa3 co3gainTe BbICTPYtO KapTy, ciegys
VIHCTPYKLMSIM B MPUIOXEHNN, YTOBbI PO6OT MOT HauaTb MOCTPOEHWE KapThbl,
He BbINonHAS y6opKy. Mpouecc NocTpoeHns KapTbl ByaeT 3aBepLueH, Koraa
pob0oT BepHETCS Ha 3apsafHYH0 AOK-CTaHUMI0. KapTa ByaeT coxpaHeHa
aBTOMAaTUYECKN.

2. BknoueHmne/BblK/lOUueHne

HaxmuTe 1 yaepxunsarite KHoOMky () B TeueHne 3 cekyHa, 4tTobbl po6oT
BK/IOUUIICA 1 3aropesncs MHANKATOP BKAOYeHs. PasmecTrTe poboT Ha
3apsAAHON AOK-CTaHLMK, YTOBbI OH aBTOMATUYECKN BKIOUNACS 1 Havan
3apsKatbes. YTo6bl BbIKNHOUNTE PO6OT, y6epute ero co CTaHLuu, HaxmuTe n
yoepxmaiite kHorky (D B TeueHme 3 cekyHa.

3. Hauano y6opku

KocHuTech kHomkm(), utobbl HauaTb Y6OpKy nocsie BkioueHus poborTa.
3ateM pob0oT MPONOXKNT MapLLUPYT, NOC/Ief0BaTeIbHO BbIMOAHNUT yBOpKy
BAO/b KPaeB U CTeH, Moc/e Yero 3akoHUYNT YBOPKy Kaxaoi KOMHaTbl Mo
S-obpasHoMy MapLUpyTy AS1S rapaHTUn kayectBa ybopKu.
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4.Pexxum ybopk

B NPUIOXEHNIN JOCTYMHbI YUETbIpe pexxnuma y6opKn: TUXIA, CTaHAAPTHBIN,
NHTEHCUBHbIA N Typbopexnm. CTaHAAPTHbIV PEXNM YCTaHOB/IEH MO
YMONYAHNIO.
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5. May3a/cnawmin pexxmm

Bo BpeMsi paboTbl poboTa HaXXMuTe Ha 0By KHOMKY, YTO6bI

NPUOCTaHOBUTL ero. Yepes 10 MUHYT Nocsie 0CTaHOBKM poboT

aBTOMaTnyeckn nepenger B CAALNA pexxnm. Bce nHANKATOPbI Ha

poboTe NoTyxHYT. HaxxMunTe ntobyto KHOMKY Ha poboTe Unn ncnonb3ynTe

npunoxeHne, YTobbl akTNBMPOBAaTb POBOT.

MpumeyaHne.

+ ECm poboT He HaxoamTCs Ha NoA3apsaaKe, OH aBTOMAaTYeCKM BbIKMIIOYNTCA
uepes 12 yaca B pexumMe cHa.

- B cyuae octaHoBKM poboTa MoMecTuTe ero Ha 3apaaHyto A0K-CTaHLWMIO 4714
3aBepLUeHNs TekyLLen 3aaa4un yoopku.

6. ToueuHas yb6opka

Ecnun poboT HaxoanTCa B PeXNMEe OXMAAHS UV MPUOCTAHOBIIEH, HAXMUTE

1 yAepXKnBanTe KHOMKy {} B TeueHne 3 cekyHa, YTobbl NeperniT B pexxnm
nokanbHoW ybopku. B aToM pexxume poboT byaeT ybupatb 30Hy B paaunyce

1,5 x 1,5 meTpa BoKpyr cebs. Mocne 3aBepLueHns ToKanbHoM ybopku poboT
aBTOMAaTUYECK/ BEPHETCS B 3HaUabHOEe MOOXKEHVE U OTKIHOUNTCS.
MpumeyaHwue. MNoce akTMBaLMm pexxrma NokanbHoM ybopKk1 TekyLlas 3aaada
ybOpKM DyAeT 3aBepLueHa.

7. Pexkum «He 6ecnokonTtb»

B pexxnme He 6ecrnokonTb poboT He CMOXXeT BO306HOBNATL YOOPKY 1

VIHAMKATOP NUTaHWs NoracHeT. B 3aBOACKNX HACTPOKax pexrm He 6ecrnokonTb

BbIK/FOYEH MO YMOMYaHWIO. Bbl MOXeTe BKNHOUNTb pexxknm He 6ecnokonTb 1

M3MeHUTb ero ANTeNbHOCTb B NPUAOXKEHNN. [0 yMonuaHuio ans pexuma He

becnokonTb HacTpoeH neprog BpeMeHn ¢ 22:00 Ao 8:00.

Mpumeyanne.

- 33134 YOOPKM MO pacnmcanmio ByayT CBOEBPEMEHHO BbIMOIHATHCA C
BKNOYEHHbBIM PEXXMMOM He BecrnoKonTb.

- Pob60oT BO306HOBUT YBOPKY B MECTe OCTaHOBKM MOC/1e OKOHYaHWS Neproaa
[eicTBUS pexkima He 6ecnokonTs.

8. Pexxnm "3annaHupoBaHHas ybopka"

B npunoxeHun Dreamehome gocTynHa HacTporika pexuma
"3annaHnpoBaHHas ybopka". PO6OT aBTOMATUUECKM HAUHET yBopKy



Ncnonb3oBaHue

B Ha3HaYeHHOe BPeMs 11 BEPHETCS Ha 3apsAHYIO [OK-CTaHLMIO nocne
3aBepLUeHVis YBOPKY.

9. bonblue hyHKLUMIA NPUN0XKEHNS

CnepyviTe MHCTPYKLMSM B MHTepdoerice NpuaoxeHuns, 4tobbl NCnonb3oBaTb
6onbLue pyHKUMIA. Bepcns npuioxkeHns Morna bbiTe 06HOBMEHa Unn
YaCTNYHO N3MeHeHa. CneayiiTe MHCTPYKLMAM 15 TeKyLLer Bepcun
NPVNOXKEHWS.

10. dyHKUna y6opkn wBabpoi

[Lns [OCTVIXKEHWA NyyLlero pesynbrata yopKn pekoMeHayeTcs Hauatb
1ICNONb30BaTh PeXnM WBabpbl Nocsie 3 NpuMeHeHni poborTa.

1) HamouuTe rybKy LBabpbl 1 OTOXMUTE N3NWLLKM BOAbI. BCTaBbTe rybky

Aoynopa B nas BOAAHOTO 6aka, noka oHa He 6yp,eT HafexXHo 3aKkpenseHa.

2) 3anonHute 6ak BOAOMN.

MprMeyaHne. He UCNob3yTe YACTALLVE U Ae3UHMDULMPYIOLLME COeaCTBa.

3) BcTaBbTe BOAsHOWM 63K POBHO B 3aAHeN Yact poboTa, MoKa He yCbIwmnTe
wenuok. HauHnte y6opky Haxatnem kHorku (D nnv uepes npunoxeHve
Dreamehome.

MpumeyaHne.

- He pekoMeHayeTca Mcnonb30BaTh PYHKLUMIO YOOPKM WBAOPOW Ha KOBPAX.

- Mo Mepe HeobxoAVMOCTV perynvpyiTe Noaady BoAbl K LWBabpe C MoMOLLbO
MOBWIBHOTO MPUAOXKEHNS.
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Y NnaHoBoe o6cnyxuBaHue

PekomMeHAyeTcs BbIMNOMHATL perynspHoe obcnyxnBaHne p060Ta cornacHo Tabanue Hke ans rapaHTnn ero ONTMManbHOM paﬁOTbI.

KoMnoHeHT YacroTa o6cnyxuBaHumsa YactoTa 3amMmeHbl
H K Ll n Kaxpor
acaaka i ocne kaxaoro Kaxgble 3-6 mecsiueB
wBabpbl 1ICNONb30BaHNA

OcHOBHas WweTka Kaxkable 6-12 mecsaues

®UNLTP KOHTeHepa

475 NV Kaxgble 2 Hegenn

Kaxpgble 3-6 mecaueB

BokoBas LeTka

CUrHanbHas 30Ha
3apsAHON [OK-
cTaHumnm

3apagHble KOHTaKTbl

YHUBepcanbHoe Pa3 B Mecsiy, /
Koneco

Jinpap

[aTtunkn nepenaga
BbICOTbI

BoasHom 6ak

Yuctute no mepe /
KoHTeliHep ans HeobxoanmocTn
nbian

MpumeuaHmne. YacToTa 3amMeHbl 3aBUCUT OT cnocoba Mcnosib3oBaHmMA
poboTa. MNpn BO3HNKHOBEHNN 0CObbIX OLNBOK HEOBXOANMO BbINONHUTL
3aMeHy KOMMOHEeHTOB.

120



NMnaHoBoe ob6cnyxnBaHme

OuncTKa KoOHTelHepa gna nbinuv n cnbTpa 3. CHUMUTe PUNLTP 1 Cierka NocTyumnTe no Hemy.

1. OTKpOWiTe KPbILLKY PO60Ta 11 HAXKMUTE HA 3aXKNM KOHTeHepa Ans nblau,
UTO6bI CHAATb KOHTEHEP A MbLIN.

MpumeyaHne.
- He nbiTainTeck 0UNCTTL OUALTP WETKOK, NanbLaMn UV OCTPbIMA
npeamMeTamy, Utobbl He NoBPeaAnTb ero.

4. TIpoMoliTe KOHTeNHep ANs Nblan 1 OUNLTP BOAOW, a 3aTeM TLLATeNIbHO
npocyLnTe X nepep ycTaHoBKOM o6paTHo.

2. OTKpOVITE KPbILKY KOHTeI?IHepa ON4 ObIN 1 OUYNCTUTE ero, Kak NokasaHo
Ha pPUCyHKe.

MpumeyaHue.
- [poMbIBanTe KOHTEHEP AN NblAW U (DUABTP TONBKO YUCTOM BOAOWA.
3anpeLLaeTcs MCNob30BaTh YNCTALLEE CPeACTBO.
- Icnonb3yiiTe KoOHTeNHep Ana Nblan 1 UNLTP TOBKO Noc/1e TaTebHoM
NPOCYLLKN.
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Y MnaHoBoe o6cnyxuBaHue

3. MpomoWTe BOAOW 1 BbiCyLLNTE TyBKy LWBabPLI.

S

MpumevaHne.
- Mlocne OKOHYaHUA UCMONb30BaHNA U3BMeknTe rybky U3 Moayns Wweabpbl, 4Tobbl
‘ rpsi3Has Bofa He BblAnnacb o6paTHo B 6ak 1 He 3acopuia oTBepCTne A4Sl B bl.

OuucTka moayns Wweabpbl

1. HaxkmMmnTe Ha 3axu1mbl B 6OKOBOW YacTn BOAsHOro 6aka, CHUMuUTe Moaysnb
wBabpbl 1 N3BNEKNTE TyoKy.

4. Ecnv noTok Bogbl cnabblii v BoAa pacnpefensercs HepaBHOMEPHO,
2. CrieiiTe OCTaBLUYHOCS BOAY 13 BOASHOTO Bak. Mpomoiite 6ak BOAOI 1 OUMCTUTE BO3AYLLHOE OTBEPCTME B BEPXHEN YacTu KPbILLKN BOASHOTO 6aka.
NPOTPUTE HACYX0 WM OCTABbTe BbICbIXaTb ECTECTBEHHbIM MyTeM.

MpumeyaHme. He noasepraite 6aK BO3AENCTBUIO MPSMbIX CONMHEUHbIX NyYeii.
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NMnaHoBoOe 06CI'Iy)KVIBaHV|e
OYMCTKa OCHOBHOMW LLETKM OYnCTKa OCHOBHOTO KoJleca / HanpaBAsoLWMX Koslec

1. HaXXMWTe Ha 3aLUMTHbIE 3aXUMbI LLETKV BHYTPb, UTOObI N3BNeYb ee
3aLUMTHOE YCTPOWCTBO U AOCTaTh LWeTKy 13 poboTa.

MpumeuaHne. OTaeNNTE 0Cb 11 0604 CTAHAAPTHOTO KOIECa C MOMOLLbI0 HEBGObLLO
OTBEPTKYM 6e3 Upe3mMepHbIX YCUNNINA.

2. CHUMUTE KPbILKY LLLETKN, KaK MoKa3aHo Ha cxeme. YaanuTe criytaslumnecs
BOJ10CbI C LLETKN C MOMOLbH YNCTALWEero NHCTPYyMeHTa B KOMIJIeKTe.

OuncTKa 6OKOBbBIX LETOK

CHVMUTE BOKOBYHO LLETKY 1 YAAVTE CryTaBLUMECs BOMOChI CO LLETKN C
MOMOLLLbIO YMCTALLETO HCTPYMEHTA B KOMIIeKTe.

MpuMeyaHne. ECN Ha LLeTKe 0CTasoCb MHOTO CMyTaHHbIX BOJIOC, HE TAHUTE UX C CU/I0N,
yTo6bl HE MOBPeANTb LLETKY.
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Y MnaHoBoe o6cnyxuBaHue

MpuMeyaHne. s OUNCTKN BHYTPEHHEe NOBepXHOCTM poboTa nnn 3apsgHoN foK-CTaHLMM C YyBCTBUTENIbHBIMU 3/1eKTPO3/IeMeHTaMy UCMNO/b3yiTe Cyxoe nonoTeHue. He ncnonb3yiite BfaxHoe
rnonoTeHue, UTobbl N36exaTb NOBPEXAEHWIA N3-3a BOAbI.

O4ncTnTb JaTYMK BO3BpaTa Ha [0 OuuncTuTe NasepHbIi gaTymk LDS OuuncTUTe AaTUYMK NageHus
K - CTaHLUIO

,000,
= (.

Mepesarpyska po6oTa

Ecnn poboT He pearnpyet Ha KOMaHAbl NN He BbIKIOUAETCSA, HaXXMUTe

n ygepkneante kHorky () B TeueHne 10 CeKyHA, 418 NPUHYANTEIbHOTO
BbIK/IOUEHVS poboTa. 3aTeM HaXMuTe 1 yaepxnBaiTte KHonky () B TeueHne
3 cekyHA, 4YTobbl BKAOUNTL poboT.

AKKymynatop

B po60T BCTPOEH BbICOKOI(PDEKTMBHbIN INTUIA-UOHHbIV aKKyMYASTOPHbI
0 Oﬂ 610K. Mpr exeLHEBHOM NCNONb30BaHW 3apsXKaiTe akkyMynaTop
NOSIHOCTbIO, YTO6bI NOALEPXKNBATL TEXHNUECK/E XapaKTepuCTuKn
akkymynaTopa. Ecnv poboT He NCNob3yeTcs B TeUeHre JOMToro BpeMeHu,
o o oTKNUNTE ero n ybepute Ha xpaHeHue. Bo nsbexaHne NoBpexxgeHnn ns-
3a upe3MepHOoU paspsaaKkn Po6oT HeobXoAMMO NMoa3apPsKaTh HE pexe, uem
OAMH pa3 B TpW Mecsua.
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Bonpocbl n oTBeThHI

MNpobnema

PelwweHue

Po60T He BKtOuaeTcs

HW3KUIA ypoBeHb 3apsfa akkyMynsTopa. 3apsanTte poboT Ha 3apsAHON JOK-CTaHLMN, @ 3aTeM MOBTOPUTE MOMbITKY.

CNMLWKOM HU3Kas WY CIMLLKOM BbICOKas TeMMepaTtypa akkymynaTopa. PekomeHgyemas pabouas temneparypa: 0-40°C.

Po60T He 3apskaeTtcs

3apagHas AOK-CTaHUMA He NoAKAUeHa K UCTOUHUKY NUTaHKS. Ybeputech, uto oba KoHLa WHypa nnTaHna
MOAKMNKYEHbI MPaBU/IbHO.

Cnabbli KOHTaKT. OuncTnTe 3apagHble NNacTUHbI 4OK-CTaHUWNW U 3apafHble KOHTaKTbl p060Ta.

Po6OT He BO3BpaLLaeTcs Ha
3apAAHYHI0 LOK-CTAHLUMIO

Bokpyr Bapﬂﬂ,HOIZ AO0K-CTaHUMW CNULLKOM MHOTo I'IpeI'IﬂTCTBI/IVI. Pa3mectnte AOK-CTaHLMIO HA OTKPbITOM yyacTke.
Ounctrte CUTHaNbHYH 30HY A0K-CTaHLUNN.

Cb6on B pabote poboTa

BbikntounTe N nepesanycrure pOﬁOT.

MOCTOPOHHMeE 3BYKWN BO BPeMsi
ybopku

B OCHOBHOW 1 6OKOBOWA LLIETKAX U/ B OAHOM U3 OCHOBHbIX KOJIeC MOT 3aCTPSATh MOCTOPOHHUIA npegMet. OcTaHoBuTe
po60oT 1 yaannTe BeCb Mycop.

Po6oT cTan xyxxe ybupatb nnu
ocTaBnsieT nocne cebs rpssb

KoHTerHep A4 nbinv 3anonHeH. OuncrmTe ero.
dunnbTp 3a6nT. Ounctmte ero.
B OCHOBHY!O LLEeTKy Nonas NoCTOPOHHWI NpegMeT. YbepuTe ero.

Po60T He nogkntuaetcs K Wi-Fi

Cbon nogkntoueHns kK becnposogHow cetn Wi-Fi. CbpockTe HacTporikn Wi-Fi, 3arpy3nTte nocnefHoow0 Bepcnio
npunoxeHns Dreamehome, a 3atem nonpobyriTe NOAKMUNTLCS MOBTOPHO.

DYHKLMS ONpeaeneHns MectornoNoXeHns He OTKPbIBAETCS. Y6eanTech, Uto B NpuaoxkeHnn Dreamehome BkoueHa
hyHKLMS OnpefefieHys MecTOMoOXKeHNs.

Cnabubli curHan Wi-Fi. NMepemectnTe pob0T B 30HY C YCTOMYMBLIM CUTHANOM Wi-Fi.
Po6oT He noppepknBaeT Wi-Fi c uactoTtown 5 My, Y6egntech, u4to Baw poboT nogkntoueH K Wi-Fi 2,4 Ty,

HeBepHoe Mg Nofb30BaTens Uav naposb gomaluHero Wi-Fi. Y6egnTech, 4To Ms Mosib30BaTesNs 1 Naposib BBeLeHbl
npaBubHO.
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Y Bonpocbl n oTBeThI

Mpob6nema

PelwweHue

He pabotaet pexum
"3annaHnpoBaHHas ybopka"

YpoBeHb 3apaga poboTa HM3KUIA. YBopKa No pacnncaHmnio HauHeTcs TO/IbKO TOraa, Korga ypoBeHb 3apsiaa byget
MUHNMYM 15%.

Ecnu poboT NOCTOAHHO HAXOANTCS
Ha [OK-CTaHLMW, CKOTbKO
3/1eKTPO3HEePIVv OH NoTpebaseT?

Ha pok-craHunn p060T I'IOTDEGJ'IFIET OYeHb Masio 3N1eKTPO3HEPTN, a NOCTOAHHAasa noA3apanka Nno3BondetT nogaepXrnBatb
TeXHn4YecKkne XapaktepucTtnkn akkymynatopa.

Bopa He noctynaert n3
BOAAHOro 6aka nnn ee o6bem
HEeAOoCTaTouUHbIA

V6eamtech, UTo B BOAAHOM Bake ecTb BOAa.

OunctuTe ry6Ky LWBABPbI, €C/IV OHA 3arpsA3HIach.

Y6eauTech, uto rybka Wweabpbl yCTaHOB/IEHA NPABUIbHO B COOTBETCTBUN C PYKOBOACTBOM MO 3KCMJIyaTaLnin.
CBOEBPEMEHHO OuNLLaiiTe BO3AYLUHOE OTBEPCTVE B B PXHEN YaCTy KPbILKM BOAAHOTO 6aka.

Pob6oT He npopomkaeT ybopky
nocne 3apsgkn

Y6enutech, uto poboT He nepeLlen B pexmm "He 6€CNoOKONTL'", B KOTOPOM OH He MOXeT BO30OHOBUTb YBOPKY.
Po60T He MOXeT NPOAOMKNTL YBOPKY, eCNV ero 3apaanan Nav BEPHYAN Ha 3apAAHYI0 AOK-CTaHLVIO BPYYHYIO.

Po60T He BO3BpaLLaeTcs Ha
3apAAHYI0 A0K-CTaHLMIO Noc/e
N3MEHEHNA MeCTOMOJIOXKEHNSA

Moc/e n3MeHeHUs MeCTOMoNOXeHUs PoBOT ByAeT 3aHOBO OnpegensTb CBoe noaoxeHue. Mocie c6os onpegeneHns
MEeCTOMoIoXKeHVA POBOT HAUHET MOBTOPHO reHePUPOBATb KapTy. EC/IN 3apsaHas AOK-CTaHLMS PACMONOXKEHA CIVILLIKOM
faneko, poboT He CMOXET BEPHYTbCs. HeobX0aMMo MOMeCTTb POBOT Ha 3apAAHYIO AOK-CTAHLMIO BPYUHYHO.
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XapakKtepuctmkm

Po6oTt 3apsapgHas foK-CTaHuus
Mopenb RLD33GA Mopenb RCSO
Bpems 3apagkn OKo/lIo 6 Y
HommHanEHas 100-240 V~ 50/60 Hz 0,5 A
BXOAHAas MOLLHOCTb
HomuHanbHoe 144V =
HanpsxeHne
HomunHanbHas 198V = 1A
HoMuHanbHas 40W BbIXOAHAs MOLLHOCTb
MOLLIHOCTb
Pabouas vacrorta 2400-2483,5 MHz Mpu 06bIYHBIX YCIOBKSX NCMONb30BAHMS MEXAY aHTEHHOW 3TOro
060pyA0BaHUs v TeJIOM MOb30BaTeNs A0MKHO COXPAHATLCS PACCTOsHUE He
MeHee 20 cMm.
Makc. BbIxogHas < 20 dBm
MOLLHOCTb
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SR N3BneueHne n ytunnsaunma akkymynaropa

BCTPOEHHbI NINTVN-NOHHbI aKKyMyNATOP COAEPXKUT OnacHble ans WHCTPYKLUS NO U3BIEYEHUIO
OKpyXatoLeii cpeabl BelecTsa. AKKYMyATOP AO/KeH BbiTb 3BeYeH

KBaJ’II/IdJI/ILWIpOBaHHbIMVI TeXxHn4ecknMmn cneynannctaMmm n ytTnans3npoBaH B
I'IpVICI'IOCOﬁﬂeHHOM ANa 3TOro Mmecre.

1. MepeBepHVTE POBOT, C MOMOLLbIO MHCTPYMEHTa U3BNeKNTE BUHTbI B
3afiHel yacty poboTa 1 3aTeM CHUMNTE KPbILLKY.

2. OTCOeANHNTE NPOBOAA TEPMUHANOB MEXAY aKKyMyNSaTOPOM 1 MeyaTHo

- Mepeg yTuansaumnein akkymyasatop Heobxoanmmo nssneds 13 nprubopa; .
NAaToN 1N N3BAEKNTE aKKYyMYATOP.

* nepea N3BaeyeHneM akkyMynsTopa HeobXoANMO OTKIUNTL NPrGop oT
NCTOYHMKA 3HEPTnN;
* aKKyMynisITop He0BXOAVMO YTUAN3MPOBAaTh 6e30MacHbIM cnocoboMm.

MEPbI MPEAOCTOPOXHOCTW:

Mepeg n3BneyeHvieM akkyMyasITopa OTKI0YMTE NPMB0OP OT UCTOUHVKA
MUTaHNA 1 MaKCMManbHO N3PaCXofyinTe 3apag akkyMynsTopa.
HeHy>KHble aKKyMy/nSTOpbl HEO6XO0AMMO YTUAV3POBATL B
nprcrnocobneHHoM Ans 3Toro MecTe.

3anpeLaeTcs 0CTaBATb V3Lenve Npwv BbICOKOW TeMmepaTtype Bo
n3bexxaHne B3pPbIBOB.

B cnyuae noBpexaeHns akkyMynsTopa XUAKOCTb MOXET BbiTeub. Mpwn
COMPVIKOCHOBEHWY C XMAKOCTbIO MPOMOViITE MECTO KOHTaKTa BOLON 1
obpaTtnTech 3a MEANLIVIHCKOV MOMOLLbHO.

MHdopMaums 06 yTuamnsaumm v nepepaboTKe OTXOA0B 3/1EKTPMYECKOr0 U 3/1IeEKTPOHHOIo 060pyA0BaHuUs

Bce n3genns ¢ CMBO/IOM Pa3fenbHOro c6opa 0TpaboTaHHOIO 31eKTPUYECKOTO U 31eKTPOHHOMo 0bopyaoBaHus (AupekTusa WEEE 2012/19/

EU) cnefyet yTUAM3NpoBaTh OTAELHO OT HECOPTMPYEMbIX BbITOBLIX OTXOLO0B. C Liefiblo OXPaHbl 3L,0P0BbA 1 3aLLMTbI OKPYXKatoLLei cpeabl Takoe

o6opyAoBaHVie He0bX0AMMO CAABAThb HA NepepaboTKy B creumasbHble MyHKTbl MprieMa 3/1eKTPUYeCcKoro 1 31eKTPOHHOro 060pyfoBaHMs,

onpegeneHHble NPaBUTEIbCTBOM WU MECTHbIMW OpraHaMu BAacTU. MpaBuabHas yTuavsauns v nepepaboTtka noMoryT npefoTBpaTTb BO3IMOXKHbIE

HeraTMBHble MOCNeACTBUSA AN OKPYXKatoLLei cpeabl 1 340P0Bbs YenoBeka. [11s nofyyeHrs HPoPMaLLMmn 0 MeCTOHAXOXAEHUN 1 NopsaKe npreMa
BN YCTPOWICTB B NyHKTax NpremMa obpatntecb B KOMMAHMIO, 3aHMMALOLLYOCs YCTaHOBKOI 060PYA0BaHNS, UV B MECTHbIE OpraHbl BAACTU.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Aby unikngc porazenia prgdem, pozaru lub obrazen ciata spowodowanych niewtasciwym uzytkowaniem urzgdzenia,
nalezy uwaznie przeczytac instrukcje obstugi przed uzyciem urzgdzenia i zachowac jg na przysztosc.

Ograniczenia w
uzytkowaniu

-Z produktu nie powinny korzystac dzieci ponizej 8 roku zycia ani osoby z niedostatkam

i fizycznymi, sensorycznymi, intelektualnymi lub ograniczonym doswiadczeniem czy ni
ewystarczajgcg wiedzg bez nadzoru rodzica lub opiekuna, aby zapewnic bezpieczng o
bstuge i unikng¢ wszelkich zagrozen. Dzieci nie powinny przeprowadzac czyszczenia i

konserwacji bez nadzoru.

-Dzieci nie mogg bawic sie tym produktem. Nalezy upewnic sie, ze dzieci i zwierzeta

domowe przebywajg w bezpiecznej odlegtosci od odkurzacza z mopem podczas jego
pracy.

-Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtdg w srodowisku

domowym. Nie nalezy uzywac go na zewngtrz, na powierzchniach innych niz podtogi
oraz w pomieszczeniach komercyjnych lub przemystowych.

-Jesli przewdd zasilajgcy zostanie uszkodzony lub zepsuty, nalezy natychmiast

zaprzestac jego uzywania i skontaktowac sie z dziatem obstugi posprzedaznej.

-Robot nie nalezy uzywac na obszarze zawieszonym nad ziemig bez uprzedniego

zastosowania bariery ochronnej.

-Nie nalezy umieszczac robota do gory nogami. Nie nalezy uzywac pokrywy czunika

laserowego LDS, pokrywy robota ani zderzaka, jako uchwytu.

-Nie nalezy uzywac robota w temperaturze powyzej 40°C lub ponizej 0°C, a takze na

podtogach z ptynami lub lepkimi substancjami.

-Przed uzyciem robota nalezy podniesc z podtogi wszelkie przewody, aby zapobiec ich

przemieszczaniu podczas czyszczenia.

-Nalezy usungc¢ z podtogi wszelkie delikatne lub mate przedmioty, aby zapobiec ich

uszkodzeniu w przypadku zderzenia.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Ograniczenia w uz-
ytkowaniu

130

-Aby unikngc¢ uszkodzen lub szkéd spowodowanych ciggnieciem, przed rozpoczeciem

pracy urzgdzenia nalezy usungc z podtogi wszelkie luzne przedmioty oraz usungc
kable lub przewody zasilajgce znajdujgce sie na sciezce czyszczenia.

-Nalezy trzymac wtosy, palce i inne czesci ciata z dala od otworu ssgcego robotow.
-Trzymac przyrzad do czyszczenia szczotki poza zasiegiem dzieci.
-Nie wolno umieszczac dzieci, zwierzgt domowych ani zadnych przedmiotow na

robocie, niezaleznie od tego, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

-Nie uzywac robota do czyszczenia jakichkolwiek palnych substancji. Nie nalezy uzywac

robota do czyszczenia tatwopalnych lub wybuchowych cieczy, gazéw korozyjnych,
nierozcienczonych kwasow lub rozpuszczalnikdw.

-Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotéw. Nie nalezy uzywac urzgdzenia

do czyszczenia przedmiotow takich jak kamienie, duze kawatki papieru lub innych
przedmiotow, ktdre moggqg zatkac urzgdzenie.

-Przed czyszczeniem lub konserwacjg nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony, a

stacja tadujgca jest odtgczona od zasilania.

-Nie nalezy uzywac mokrej szmatki do wycierania ani zadnego ptynu do optukiwania

robota i stacji tadujgcej. Czesci nadajgce sie do mycia muszg by¢ catkowicie wysuszone
przed ich zamontowaniem i uzyciem.

-Na czas transportu nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony oraz, w miare

mozliwosci, znajduje sie w oryginalnym opakowaniu.

-Produktu nalezy uzywac zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukcji obstugi.

Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnosc za wszelkie straty lub szkody wynikajgce z
niewtasciwego uzytkowania tego produktu.



Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Akumulatori
tadowanie

Wazne informacje
dotyczgce
bezpieczenstwa

-Nie uzywac zamiennikéw akumulatora, tadowarki ani stacji tadujgcej. Do stosowania

wytgcznie z zasilaczem RCSO0.

-Nie nalezy podejmowac samodzielnych prob rozbierania, naprawy lub

modyfikowania akumulatora lub stacji tadujgce;j.

-Nie stawiac stacji tadujgcej w poblizu zrédta ciepta.
-Nie uzywac¢ mokrej szmatki ani mokrych rgk do wycierania lub czyszczenia stykow

tadowania stacji tadujgcej.

-Utylizowac stare akumulatory we wtasciwy sposob. Zbedne akumulatory nalezy

przykazywac do odpowiednich zaktadoéw zajmujgcych sie recyklingiem.

-Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy natadowac go do petna, a

nastepnie wytgczyc i przechowywac w chtodnym i suchym miejscu. tadowac robota
Cco najmniej raz na 3 miesigce, aby unikng¢ nadmiernego roztadowania akumulatora.

-Wewnatrz tego produktu znajdujg sie akumulatory, ktére mogg by¢ wymieniane

wytgcznie przez wykwalifikowanych technikéw lub serwis posprzedazny.

- Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/

A11:2021 dla produktéw laserowych Klasy 1. Unikaj bezposredniego kontaktu z
oczami podczas uzytkowania.

PRODUKT LASEROWY KLASY 1
KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY
EN 50689:2021

Niniejszym firma Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. o wiadcza, e urz dzenie radiowe typu RLD33GA jest zgodne z dyrektyw 2014/53/UE. Pe ny tekst deklaracji zgodno
ci UE jest dost pny na nast puj cej stronie internetowej: https://global.dreametech.com
Szczego6towg elektroniczng instrukcje obstugi mozna znalez¢ na stronie https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Przeglad produktu

Akcesoria

Akcesoria zamontowane fabrycznie

Szczotka gtéwna Pojemnik na kurz

Inne akcesoria

Zbiornik na wode Podktadka mopa
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Przyrzad do czyszczenia

> oo A

Szczotka boczna Kabel zasilajacy Stacja tadujgca



Przeglad produktu

Robot
o Przycisk zasilania/czyszczenia
- Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtgczyc i
wytgczyc
- Nacisnij krotko, aby wiaczyc czyszczenie po uruchomieniu
robota
° Przycisk dokowania/czyszczenia punktowego
@ - Nacisnij, aby odestac robota do stacjitadujgcej
v - Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby uruchomic
tryb czyszczenia punktowego
/f\ Wskaznik stanu
- Swiatto biate: czyszczenie w toku lub czyszczenie
zakonczone
- Migajgce $wiatto pomaranczowe: btad
- Falujacy Biaty: Robot taduje sie podczas, gdy baterii nie
f \ jest niska

o Pokrywa
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Przeglad produktu

Robot

—— Przycisk resetowania
- Nacisnij i przytrzymaj, aby
przywrocic ustawienia
fabryczne

Wskaznik Wi-Fi

Y

q

i

()

o Przyrzad do czyszczenia

o Wylot powietrza/gtosnik

Czujniki robota

o Czujnik laserowy LDS

Zderzak

o Czujnik powrotu do stacji
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Styki tadowania ©
Szczotka boczna ©

Czujniki upadku ©

Koto gtowne ©

Czujniki upadku

o Stykitadowania
o Koto uniwersalne
[ ] \\\ o Szczotka gtéwna

Czujniki upadku

Koto gtéowne

o Zatrzaski naktadki
na szczotke

o Zatrzask pojemnika na kurz

o Pokrywa pojemnika na
kurz

Filtr



Przeglad produktu
Modut mopujacy Stacja tadujgca

Zbiornik na wode

Strefa sygnatowa

o Doptyw wody
Styki tadowania

Port zasilania

° Zacisk zwalniajgcy
zbiornik wody

Podktadka mopa

o Obszar mocowania

135



Przygotowanie domu

Uprzatnij przedmioty takie jak przewody zasilajgce, Sciereczki, kapcie i Przed czyszczeniem uzyj fizycznej zapory na krawedziach schodoéw i
zabawki, aby zwiekszy¢ wydajnos¢ robota. sofy, aby zapewnic¢ bezpieczng i ptynng prace robota.

N

0od

v

Otworz drzwi do sprzatanego pomieszczenia i umies¢ meble tak, aby Aby zapobiec nierozpoznaniu czyszczonego obszaru, nie stawaj
uzyska¢ wiecej miejsca. bezposrednio przed robotem, na progu, w korytarzu lub w waskich
miejscach.

Uwaga: Podczas pierwszego uzycia robota, nalezy go sledzi¢ podczas czyszczenia, aby w pore usungc wszelkie potencjalne przeszkody.
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Przed uzyciem

1. Zdejmij paski ochronne 3. Stacje tadujgcg nalezy umiesci¢ na rownym
podtozu przy scianie i podtgczyc¢ do gniazdka

Uwaga:

- Nalezy zachowac co najmniej 0,5 metra wolnej przestrzeni po obu stronach
stacji tadujgcej oraz co najmniej 1,5 metra wolnej przestrzeni przed nig.

- W celu zapewnienia prawidtowej tgcznosci telefonu z robotem nalezy zadbac
0 to, aby zarowno odkurzacz, robot i stacja tadujgca byty w zasiegu sieci Wi-Fi.

- Nie umieszczac stacjitadujgcej w miejscu bezposrednio narazonym na
dziatanie promieni stonecznych lub takim, w ktorym inne przedmioty mogtyby
blokowac jej strefe sygnatowg. Moze to uniemozliwi¢ powrot robota do stacji
tadujgcej w celu natadowania.

4. Umies¢ robota w doku tadowania. Robot zacznie
sie automatycznie tadowac

Uwaga:
- Natadowac baterie do petna przed pierwszym uzyciem.

Uwaga: Zamontuj szczotke boczng, az zatrzasnie sie na swoim miejscu. - Nie nalezy przesuwac stacji dokujacej podczas pracy robota.
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Potgcz z aplikacjg Dreamehome

Ten produkt wspotpracuje z aplikacjg Dreamehome, ktéra moze by¢ 3. Resetowanie potqczenia Wi-Fi
uzywana do sterowania urzgdzeniem.
Otworz gorng pokrywe odkurzacza, aby zobaczy¢ wskaznik Wi-Fi.

1. Pobierz aplikacje Dreamehome Nastepnie nacisnij jednoczesnie przyciski (hi > i przytrzymaj je do
momentu ustyszenia komunikatu gtosowego o oczekiwaniu na konfiguracje

Zeskanuj kod QR znajdujacy sie na robocie lub wyszukaj "Dreamehome" w sieci. Gdy wskaznik Wi-Fi zacznie powoli miga¢, bedzie to oznaczato, ze

sklepie z aplikacjami, aby pobrac i zainstalowac aplikacje w zaleznosci od potaczenie zostato pomyslnie zresetowane.

potrzeb.

Wskaznik Wi-Fi

- Powolne miganie: oczekiwanie
na potgczenie

- Szybkie miganie: tgczenie

- Swiatto state: potgczony

2. Dodaj urzadzenie

Otwadrz Dreamehome, kliknij " @ " w prawym gdérnym rogu i zeskanuj
ponownie powyzszy kod QR, aby dodac¢ "DreameBot D9 Max". Postepuj
zgodnie z komunikatami, aby zakonczy¢ potgczenie Wi-Fi.

Uwaga: Gdy telefon nie zdota sie potgczyc¢ z odkurzaczem, zresetuj sie¢ Wi-Fi i
dodaj urzgdzenie ponownie.

Uwaga:

- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Aktualizacja oprogramowania aplikacji w toku. Rzeczywiste dziatania moga
sie rozni¢ od tych zawartych w niniejszej instrukcji. Nalezy postepowac
zgodnie z instrukcjami opartymi na najnowszej wersji aplikacji.
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Uzytkowanie

1. Szybkie mapowanie

Po skonfigurowaniu sieci po raz pierwszy, postepuj zgodnie z instrukcjami
w aplikacji, aby szybko utworzy¢ mape, a robot rozpocznie mapowanie bez
czyszczenia. Proces mapowania zostanie zakonczony, gdy robot powrdci do
stacji dokujgcej, a mapa zostanie zapisana automatycznie.

2. Wtgczanie/wytgczanie

Press and hold the button () for 3 seconds to turn on the robot. The power
indicator should be illuminated. Place the robot onto the charging dock, the
robot should turn on automatically and begin charging. To turn off the robot,
move the robot away from the dock and press and hold the () button for 3
seconds.

3. Czyszczenie

Po wtaczeniu robota naciénij krétko przycisk (O, aby rozpoczgé¢ czyszczenie.
Nastepnie robot doktadnie wyznaczy trase, metodycznie wyczysci wzdtuz
krawedzi i scian, a nastepnie zakonczy doktadnie czyszczac kazde
pomieszczenie Sciezkg czyszczenia w ksztatcie litery S.
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4. Tryb czyszczenia

W aplikacji dostepne sg cztery tryby czyszczenia: cichy, standardowy, silny i
turbo. Domyslnym trybem jest tryb standardowy.

5. Wstrzymaj / Uspij

Gdy robot pracuje, nacisnij dowolny przycisk, aby go wstrzymac. Jesli robot

zostat wstrzymany na dtuzej niz 10 minut, automatycznie przejdzie w tryb

uspienia. Wszystkie wskazniki na robocie wytgczg sie. W celu wybudzenia

robota nacisnij dowolny przycisk na robocie lub uzyj aplikacji.

Uwaga:

- Odkurzacz wytgczy sie automatycznie po 12 godzinach w trybie czuwania.

- Wstrzymanie pracy odkurzacza i umieszczenie go w stacji tadujgcej spowoduje
zakoriczenie biezacego sprzatania.

6. Czyszczenie Punktowe

Gdy robot jest wstrzymany lub przetgczony w tryb czuwania, nalezy wcisngc
przycisk > i przytrzymac go przez 3 sekundy, aby uruchomic tryb czyszczenia
punktowego. W tym trybie robot oczysci kwadratowg powierzchnie o
wymiarach 1,5 x 1,5 metra bezposrednio wokot siebie. Po zakofczeniu
czyszczenia punktowego robot automatycznie wrdci do pierwotnego potozenia
i wytgczy sie.

Uwaga: wigczenie trybu czyszczenia punktowego spowoduje zakonczenie
biezgcego zadania czyszczenia.

7. Tryb Nie przeszkadza¢

Gdy jest ustawiony tryb Nie przeszkadzac, robot nie bedzie mégt wznowic

czyszczenia, a wskaznik zasilania zgasnie. Tryb Nie przeszkadzac jest

domyslnie wytgczony. Mozna uzy¢ aplikacji, aby wtgczy¢ tryb Nie przeszkadzac

lub zmieni¢ okres jego trwania. Domyslnie okres trybu Nie przeszkadzac to

22:00-8:00.

Uwaga:

- W okresie trybu Nie przeszkadzac zaplanowane zadania czyszczenia bedg nadal
wykonywane.

- Robot wznowi czyszczenie w miejscu, w ktorym je przerwat, po uptywie okresu Nie
przeszkadzac.

8. Zaplanowane czyszczenie

Aplikacja Dreamehome pozwala zaplanowac czyszczenie. Robot automatycznie

rozpocznie zadanie o wyznaczonej godzinie, a po jego zakornczeniu wréci do

stacji tadujacej w celu natadowania.
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Uzytkowanie

9. Wiecej funkgcji aplikacji

Postepuj zgodnie z instrukcjami w interfejsie aplikacji, aby korzysta¢ z
wiekszej liczby funkgji. Wersja aplikacji mogta zostac¢ zaktualizowana i nalezy
postepowac zgodnie z instrukcjami opartymi na aktualnej wersji aplikacji.

10. Uzycie funkcji mopowania

Zaleca sie odkurzanie wszystkich podtdg co najmniej trzy razy przed
pierwszym myciem, aby uzyskac lepszy efekt czyszczenia.

1) Zwilz wktad i wykre¢ nadmiar wody, a nastepnie wsun go do konca w
szczeline zbiornika na wode do momentu petnego zamocowania.

L )
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2) Napetnij zbiornik wodg.

Uwaga: Nie uzywac zadnych srodkoéw czyszczacych ani dezynfekujgcych.

3) Wyréwnaj modut mopujgcy zgodnie ze strzatkg, a nastepnie wsun go z
tytu robota, az do jego zatrzasniecia we wtasciwej pozycji. Nacisnij przycisk
O lub uzyj aplikacji Dreamehome, aby rozpoczg¢ czyszczenie.

Nacisnij

Uwaga:

- Nie zaleca sie uzywania funkcji mopowania na dywanach.

- Za pomocg aplikacji mozna regulowac przeptyw wody w zaleznosci od
potrzeb.



Dzienna konserwacja

Aby utrzymac robota w dobrym stanie, zalecane jest zapoznanie sie z ponizszg tabelg dotyczgcg rutynowych czynnosci konserwacyjnych.

Czesc

Czestotliwos¢
konserwacji

Czestotliwos¢
wymiany

Podktadka mopa

Po kazdym uzyciu

Co 3 do 6 miesiecy

Szczotka gtéwna

Filtr pojemnika na
kurz

Szczotka boczna

Co 2 tygodnie

Co 6 do 12 miesiecy

Co 3 do 6 miesiecy

Obszar sygnalizacji
stacji dokujacej

Styki tadowania

Pojemnik na kurz

potrzeby

Koto uniwersalne Co miesigc /
Czujnik laserowy LDS

Czujniki upadku

Zbiornik na wode Wyczysci¢ w razie /

Uwaga: Czestotliwo$¢ wymiany bedzie zalezata od sposobu uzytkowania
robota. W przypadku szczegdlnych okolicznosci, czesci powinny zostac

wymienione.
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Dzienna konserwacja

Pojemnik na kurzi filtr

1. Otworz pokrywe robota i nacisnij zatrzask pojemnika na kurz, aby
zdemontowac pojemnik na kurz.
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3. Zdemontuj filtr i postukaj w niego lekko.

Uwaga: Nie nalezy prébowac czyscic filtra szczotkg, palcem ani ostrymi przedmiotami, aby
zapobiec jego uszkodzeniu.

4. Optucz pojemnik na kurz i filtr wodg i wysusz je catkowicie przed
ponownym zamontowaniem.

Uwaga:

- Pojemnik na kurz i filtr nalezy ptuka¢ wytgcznie przy uzyciu biezgcej wody. Nie
nalezy uzywac zadnych detergentow.

- Wytgcznie po catkowitym wyschnieciu nalezy ponownie uzywac pojemnika na
kurz ifiltra.



Dzienna konserwacja

Czyszczenie modu u mopuj cego 3. Wyczysc i osusz wktad myjacy.

1. Nalezy nacisng¢ boczne zatrzaski wktadu myjgcego i pociggng¢ modut
myjacy, aby go wyjac.

Uwaga:

‘ - Po uzyciu wyja¢ wktad myjgcy i oczyscic. Nalezy upewnic sie, ze brudna woda nie
wptywa z powrotem do odptywu wody, aby unikng¢ jego zatkania.

2. Oprdéznij pozostatg wode ze zbiornika. Przed ponownym zamontowaniem 4. Jesli wystepuje powolny przeptyw wody lub objetos¢ nie jest dobrze
optucz wodg i pozostaw do wyschniecia na powietrzu. rozprowadzona, nalezy wyczysci¢ otwor powietrzny w pokrywie zbiornika
wody.

Uwaga: Nie wystawiac zbiornika bezposrednio na stonce.
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Dzienna konserwacja

Czyszczenie szczotki gtéwnej Czyszczenie kota gtoéwnego i kota wielokierunkowego

1. Nacisnij zatrzaski ostony szczotki do wewnatrz, aby zdjgc¢ ostone szczotki i
wyjmij szczotke z robota.

Uwaga: Nalezy uzy¢ narzedzi takich, jak maty srubokret, aby oddzieli¢ o$ od opony kota
uniwersalnego.

2. Wyciggnij ostony szczotki, jak pokazano na rysunku. Uzyj dotgczonego
narzedzia czyszczgcego, aby usungc wtosy zaplatane w szczotce.

Czyszczenie szczotki bocznej

Wyciggnij szczotke boczng i uzyj dotgczonego narzedzia do czyszczenia, aby
usung¢ wtosy zaplgtane w szczotke.

Uwaga: Nie nalezy uzywac nadmiernej sity przy oczyszczaniu wtoséw, aby unikng¢
uszkodzenia szczotki.
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Dzienna konserwacja

Uwaga: Do czyszczenia uzywaj suchej sciereczki, poniewaz odkurzacz i strona wewnetrzna stacji tadujgcej zawierajg wrazliwe elementy. Nie nalezy uzywac mokrej scierki,
aby zapobiec uszkodzeniom spowodowanym przez wode.

Wyczys¢ czujnik powrotu
do stacji dokujacej

Wyczysc¢ czujnik laserowy LDS Czyszczenie czujnikow upadku

, 000,

Ponowne uruchamianie robota

Jesli robot przestanie reagowac lub nie mozna go wytgczy¢, nacisnij

i przytrzymaj przycisk () przez 10 sekund, aby wytgczy¢ go recznie.
Nastepnie nalezy nacisnagc i przytrzymac przycisk () przez 3 sekundy, aby
wtgczyc robota.

Akumulator

Robot wyposazono w wysokiej jakosci akumulator litowo-jonowy. Nalezy
upewnic sie, ze pozostaje on dobrze natadowany podczas codziennego
uzytkowania, aby utrzymac jego optymalng wydajnosc. Jesli robot nie jest
uzywany przez dtuzszy czas, nalezy go wytgczyc¢ i odtozyé. Aby zapobiec
uszkodzeniom spowodowanym nadmiernym roztadowaniem, robota
nalezy tadowac co najmniej raz na trzy miesigce.
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Pytania i odpowiedzi

Problem

Rozwigzanie problemu

Robot nie wtgcza sie

Poziom baterii jest zbyt niski. Nataduj robota w stacji tadujgcej i sprébuj ponownie.

Temperatura baterii jest zbyt niska lub zbyt wysoka. Zaleca sie uzywanie urzgdzenia w temperaturze pomiedzy 32°F (0°C)
a 104 °F (40° C).

Robot nie taduje sie

Stacja tadujgca nie jest podtgczona do zasilania. Nalezy upewnic sie, ze oba konce przewodu sg poprawnie
podtgczone.

Stabe potgczenie. Wyczysc styki tadowania robota i stacji tadujgce;j.

Robot nie moze wrocic¢ do stacji

Wokot stacji tadujacej jest zbyt wiele przeszkod. Umiesc stacje tadujaca na wiekszej przestrzeni.
Oczys¢ strefe sygnatowgq stacji tadujace;j.

Robot dziata nieprawidtowo

Wytgcz i wtgcz robota ponownie.

Robot wydaje dziwny dzwiek

Obcy przedmiot moze zaplgtac sie w szczotke gtéwng, szczotke boczng lub jedno z két gtownych. Zatrzymaj odkurzacz
i usun wszelkie zanieczyszczenia.

Robot nie czysci tak skutecznie,
jak wczesniej, lub pozostawia
kurz za sobg

Pojemnik na kurz jest petny. Nalezy go oproznic.
Filtr jest zapchany. Nalezy go oczyscic.
Obcy przedmiot zaplatat sie w szczotke gtéwng. Nalezy go usungc.

Robot nie moze sie potgczyc z
siecig Wi-Fi

Wystgpit problem z potgczeniem Wi-Fi. Nalezy zresetowac potgczenie Wi-Fi i pobra¢ najnowszg wersje aplikacji
Dreamehome, a nastepnie sprébowac ponownie nawigzac¢ potgczenie.

Pozwolenie na dostep do lokalizacji nie jest aktywne. Upewnij sie, ze zezwolenie na dostep do lokalizacji w aplikacji
Dreamehome jest aktywne.

Sygnat sieci Wi-Fi jest za staby. Nalezy upewnic¢ sie, ze robot znajduje sie w obszarze z dobrym zasiegiem sieci Wi-Fi.
Wi-Fi 5 GHz nie jest obstugiwane. Upewnij sie, ze twoj odkurzac tgczy sie z Wi-Fi 2,4 GHz.

Nazwa uzytkownika lub hasto Wi-Fi jest nieprawidtowe. Nalezy upewnic sie, czy zostaty wprowadzona prawidtowa
nazwa i hasto uzytkownika.
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Pytania i odpowiedzi

Problem

Rozwigzanie problemu

Robot nie rozpoczyna
zaplanowanego czyszczenia

Robot ma stabg baterie. Zaplanowane czyszczenie nie rozpocznie sie, dopoki bateria robota nie bedzie natadowana co
najmniej w 15%.

Czy pozostawienie robota

w stacji tadujgcej powoduje
zuzycie energii nawet wtedy,
gdy odkurzacz jest natadowany?

Pozostawienie robota w stacji tadujgcej po jego petnym natadowaniu skutkuje minimalnym zuzyciem energii, ktory
pomaga zachowac¢ optymalng wydajnos¢ akumulatora.

Ze zbiornika na wode nie
wyptywa woda lub wyptywa jej
tylko troche

Nalezy upewnic¢ sie, ze zbiornik jest napetniony wodg.

W razie potrzeby wyczys¢ wktad myjgcy.

Nalezy upewnic¢ sie, ze wktad myjgcy jest zainstalowany prawidtowo, zgodnie z instrukcjg obstugi.
Nalezy oczysci¢ otwdr w zbiorniku na wode.

Robot nie wznawia czyszczenia
po natadowaniu

Nalezy upewnic¢ sie, ze robot nie jest w trybie ,nie przeszkadza¢” , co uniemozliwia wznowienie czyszczenia.
Robot nie wznawia czyszczenia po recznym natadowaniu lub umieszczeniu w stacji tadujacej.

Robot nie wraca do stacji
tadujgcej po jego przeniesieniu

Przeniesienie robota moze spowodowac zmiane jego pozycji lub ponowne zeskanowanie otoczenia. Jesli robot jest za
daleko od stacji tadujgcej, moze nie by¢ w stanie automatycznie do niej powrdci¢. W takim przypadku nalezy recznie
umiesci¢ go w stacji tadujace;j.

Strona internetowa: https://global.dreametech.com
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Dane techniczne

Robot
Model RLD33GA
Czas tadowania Ok. 6 godzin
Napiecie znamionowe 14,4V ==
Moc znamionowa 40 W

Czestotliwos$¢ operacji

2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc

wyjsciowa < 20dsm
Stacja tadujgca
Model RCSO
Wejscie 100-240 V~50/60Hz 0,5 A
Wyjscie 198V —=1A

W normalnych warunkach uzytkowania to urzgdzenie powinno znajdowac
sie w odlegtosci 20 cm od anteny i ciata uzytkownika.
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Ochrona rodowiska

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywa Unii
Europejskiej, nie moze by¢ umieszczany tgcznie z innymi odpadami
komunalnymi. Podlega on selektywnej zbiorce i recyklingowi w
wyznaczonych punktach. Zapewniajgc jego prawidtowe usuwanie,
zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla
srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania
zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi przepisami
ochrony srodowiska dotyczgcymi usuwania odpadow. Szczegotowe
informacje na ten temat mozna uzyskac¢ w urzedzie miejskim,
zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w ktorym produkt zostat
zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia

Unii Europejskiej (UE), dotyczgcych zagadnien zwigzanych z
bezpieczenstwem uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong
srodowiska, okreslajgcych zagrozenia, ktore powinny zosta¢ wykryte
i wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej instrukcji obstugi,
stworzonej przez producenta.

Produkt nalezy regularnie konserwowac (czyscic¢) we wtasnym
zakresie lub przez wyspecjalizowane punkty serwisowe na koszt i w
zakresie uzytkownika. W przypadku braku informacji o koniecznych
akcjach konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w instrukgji
obstugi, nalezy regularnie, minimum raz na tydzien oceniac
odmiennos¢ stanu fizycznego produktu od fizycznie nowego
produktu. W przypadku wykrycia lub stwierdzenia jakiejkolwiek
odmiennosci nalezy pilnie podjg¢ kroki konserwacyjne (czyszczenie)
lub serwisowe. Brak poprawnej konserwacji (czyszczenia) i reakcji w
chwili wykrycia stanu odmiennosci moze doprowadzi¢ do trwatego
uszkodzenia produktu. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za
uszkodzenia wynikajgce z zaniedbania.

Szczegotowe informacje o warunkach gwarancji
dystrybutora / producenta dostepne na stronie internetowej
https://serwis.innpro.pl/gwarancja



Dane techniczne

Akumulator LI-ION

Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI ION (litowo-jonowy), ktory z
uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu
i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzgdzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy
dla urzgdzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas
pracy w rzeczywistosci moze sie rozni¢ od deklarowanego w ofercie i nie
jest to wada urzgdzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng
zywotnos$¢ akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do poziomu
ponizej 3,18V lub 15% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np.

2,5V dla ogniwa uszkadzajg je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W
przypadku zaniechania uzywania akumulatora lub catego urzgdzenia
przez czas dtuzszy niz jeden miesigc nalezy akumulator natadowa¢ do
50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce poziom jego natadowania.
Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu suchym, z dala od stonca i
ujemnych temperatur.

Akumulator LIPO

Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI PO (litowo-polimerowy), ktory
z uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu
i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzgdzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla
urzgdzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy
W rzeczywistosci moze sie rozni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzgdzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac¢ do poziomu ponizej 3,5V lub
5% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np 3,2V dla ogniwa uszkadzajg
je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania uzywania
akumulatora lub catego urzagdzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowa¢ do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w
miejscu suchym, z dala od stonca i ujemnych temperatur.

Utylizacja i wyjmowanie baterii

Wbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera substancje niebezpieczne
dla $rodowiska. Przed utylizacjg nalezy upewnic sie, ze akumulator zostat

wyjety przez wykwalifikowanych technikéw i zutylizowany w odpowiednim
punkcie recyklingu.

« bateria musi by¢ wyjeta z urzadzenia przed jego ztomowaniem;
 podczas wyjmowania baterii urzgdzenie musi by¢ odtgczone od zasilania
» baterie nalezy zutylizowa¢ w bezpieczny sposdéb.

UWAGA:

* Przed wyjeciem baterii nalezy odtgczy¢ zasilanie i maksymalnie wyczerpac
baterie.

* Niepotrzebne baterie nalezy zutylizowa¢ w odpowiednim punkcie
recyklingu.

« Nie nalezy wystawia¢ na dziatanie wysokiej temperatury, aby unikng¢
ryzyka wybuchu.

+ Z powodu niewtasciwych warunkéw z baterii moze zosta¢ wydostac sie
ciecz. Jesli dojdzie do kontaktu ciata z cieczg, nalezy optuka¢ dane miejsce
pod wodg i zasiegng¢ pomocy medycznej.

Instrukcja demonta u

1. Odwro¢ robota, uzyj odpowiedniego narzedzia do odkrecenia srub
znajdujgcych sie z tytu robota, a nastepnie zdejmij pokrywe.

2. Odtagcz zaciski pomiedzy baterig a ptyta gtéwna, aby wyjac¢ baterie.
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