Veuillez lire attentivement ce mode d'emploi avant dutiliser le produit et le
conserver dans un endroit sdr pour consultation ultérieure.
Nous vous remercions d'avoir choisi Lefant.
Ce mode d'emploi vous aidera & comprendre pleinement et & installer
rapidement 'aspirateur robot (ci-aprés dénommeé « robot »). Il fournira
également des informations détaillées sur I'utilisation et I'entretien, afin de vous
offrir la meilleure expérience d'utilisation du produit.
Si vous rencontrez des situations qui ne sont pas traitées de maniére adéquate
dans ce mode d'emploi, veuillez contacter notre service apres-vente. Nous
résoudrons vos problemes spécifiques. Pour plus dinformations, veuillez visiter
le site officiel de Lefant ROBOTICS : www.lefant.com, ou envoyer un e-mail &
ladresse suivante :
@ NA: supportus@lefant.com

EU: supporteu@lefant.com

JP: supportjp@lefant.com

Other countries: support@lefant.com
n Facebook: @LEFANTOFFICIAL
Vous pouvez scanner le code QR ou télécharger l'application « Lefant » depuis
le magasin d'applications pour vous connecter au robot et débloquer
davantage de fonctions.
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Remarque importante

- Apres linstallation du robot, suivez les instructions de l'application mobile
pour compléter linscription, la connexion et la configuration du réseau.

- Avant de configurer le réseau, assurez-vous que votre téléphone portable et
votre réseau domestique sont connectés.

- La connexion sans fil WiFi de ce produit prend en charge les réseaux de la
bande de fréequence 2,4 GHzLe produit représenté dans les illustrations peut
différer de l'apparence réelle. Pour les détails, veuillez vous référer au produit
physique.

Le produit représenté dans les illustrations peut différer de lapparence réelle.
Pour les détails, veuillez vous référer au produit physique.

Safety Information

Precautions

« Utilisation exclusive pour le nettoyage des sols dans un environnement
domestique. Interdit l'utilisation en extérieur (ex.: balcons ouverts), sur des
surfaces non sol (ex.: conopés) ainsi que dans des locaux commerciaux/in-
dustriels.

- Effectuer le nettoyage ou la maintenance de la station d'autonettoyage des
serpilliéres (dénommeée ci-apreés « Station de base ») et du robot uniquement
lorsque la Station de base est débranchée et le robot éteint.

» Ne pas utiliser le robot et la Station de base comme des jouets, ni monter ou
se tenir debout dessus. Surveiller les enfants et les animaux domestiques pour
les éloigner lors du fonctionnement du robot ou de la Station de base.

- Ne pas utiliser ce produit dans les pieces ol des nourrissons ou des tout-pe-
tits dorment.

- Cet appareil n'est pas destiné & étre utilisé par des personnes (y compris les
enfants) dont les capacités physiques, sensorielles ou mentales sont réduites,
ou qui manquent d'expérience et de connaissances, sauf sous la surveillance
ou les instructions d'une personne responsable de leur sécurité. Surveiller les
enfants pour s'assurer quiils ne jouent pas avec lappareil.

« En cas dutilisation dans un environnement surélevé (ex. : sols duplex), installer
une barriére physique solide pour prévenir la chute accidentelle du robot qui
pourrait causer des blessures corporelles ou des dommages matériels.

 Ne pas permettre & aucune partie du corps humain ou animal d'approcher la
brosse rotative du robot, ni dinsérer un membre dans les interstices de
lappareil, afin d'éviter toute blessure.

- Avant utilisation, enlever les fils épars et autres deébris sur le sol, et déplacer les
objets instables, fragiles, précieux ou potentiellement dangereux pour prévenir
leur enchevétrement, leur coincement, leur trainement ou leur renversement
par le robot, qui pourraient entrainer des blessures corporelles ou des dom-
mages matériels.

« S'assurer que le sol de fonctionnement du robot est exempt d'eau stagnante ;
sinon, linfiltration d'eau pourrait endommager le robot.

- Ne pas utiliser pour nettoyer des objets en combustion (ex. : mégots de
cigarette non éteints, allumettes, cendres, etc.) ni des matiéres inflammables
et explosives (ex. : briquets, essence, toners et poudres pour imprimantes ou
photocopieurs, etc.).

« Avant utilisation, vérifier que les composants tels que le bac & poussieére, le
filtre, la brosse latérale et la serpilliere sont correctement installés.

« Ne pas rincer le robot ni la Station de base avec aucun liquide.

- Ne pas utiliser pour nettoyer les tapis & poils longs (certains tapis foncés
peuvent ne pas étre nettoyés efficacement).

- En cas de dommage quelconque du produit, ne pas l'utiliser et contacter
promptement le service aprés-vente officiel pour résolution.

+ Ne pas stocker ni utiliser le produit dans des environnements ot la tempéra-
ture dépasse 40 C ou descend en dessous de 0 C, ou ou le sol présente des
liquides ou des substances visqueuses.

- Ne pas utiliser de désinfectants autres que les liquides de nettoyage approu-
vés par l'officiel ; sinon, cela pourrait causer des dommages graves au robot et
a la Station de base.

- Ne pas poser d'objets sur le robot ou la Station de base, ni les recouvrir
d'aucun article (y compris les housses anti-poussiére).

- Eviter la présence d'objets durs ou pointus (ex. : déchets de construction,
verre, clous, etc.) sur le sol de fonctionnement du robot ; sinon, cela pourrait
rayer l'appareil et le sol.

- Placer la Station de base toujours sur un sol intérieur plat et dur. Garder le
robot, la Station de base et le cordon d'alimentation loin des flammes nues,
des sources de chaleur (ex. : rodioteurs), des zones humides, des espaces
restreints ou des endroits ou le robot risquerait de tomber.

- Enlever les objets fragiles et les débris (ex. : vases, miroirs, sacs en plastique,
etc.) posés sur le sol pour prévenir les dommages aux objets précieux causés
par l'obstruction ou la légére collision du robot lors de son fonctionnement.

- Ne pas poser dobjets bas tels que des paillassons ou des chaussures aux
escaliers ou dans d'autres endroits ou le robot risquerait de tomber ; sinon,
cela pourrait perturber le fonctionnement normal du capteur anti-chute du
robot et provoquer sa chute.

- Utiliser ce produit conformément aux instructions du présent manuel. L'utilisa-
teur est responsable de tout dommage ou blessure causé par une utilisation
incorrecte, ainsi que de tout dommage indirect résultant de ['utilisation, de la
mauvaise utilisation ou de limpossibilité d'utiliser ce produit.

CONSERVEZ CES INSTRUCTIONS

Afin de répondre aux exigences en matiere d'exposition aux champs
radioélectromagnétiques, une distance d'au moins 20 cm doit étre maintenue
entre cet appareil et les personnes pendant son fonctionnement.

Pour garantir la conformité, il n'est pas recommandé de fonctionner & une
distance inférieure. Lantenne utilisée pour cet émetteur ne doit pas étre
co-localisée avec une autre antenne ou un autre émetteur.

ﬁ Utilisation uniquement & lintérieur

== Courant continu

~ Courant alternatif

Elimination correcte du produit

Ce marquage indique que ce produit ne doit pas étre éliminé avec les autres
déchets ménagers dans toute I'Union Européenne. Pour éviter les dommages
potentiels & I'environnement ou & la santé humaine dus a une élimination non
contrélée des déchets, recyclez-le de maniére responsable pour promouvoir la
réutilisation durable des ressources matérielles. Pour recycler votre appareil
usage, utilisez les systemes de retour et de collecte ou contactez le revendeur
ou le produit a été acheté. lls peuvent recycler ce produit en toute sécurité.

Batterie et chargement

« Ce produit est compatible uniquement avec la station de
recharge fournie spécialement par le fabricant.

« Assurez-vous impérativement d'utiliser une source d'alimentation
qualifiée avec mise a la terre fiable. Sinon, il y a risque de choc
électrique et autres dangers.

+ Si aucune source d'alimentation avec mise & la terre fiable n'est
disponible, faites-le corriger par un électricien professionnel avant
d'utiliser ce produit.

+ Ne démontez, ne réparez ni ne modifiez la batterie et la station de
recharge sans autorisation.

- Si la station de recharge n'est pas utilisée pendant une longue
période, débranchez le cordon d'alimentation.

* Ne jetez pas les batteries usagées nimporte ou. Elles doivent étre
remises & une structure de recyclage professionnelle pour étre
éliminées correctement.

« N'utilisez pas de batteries, chargeurs, cordons de charge ou docks
de charge tiers.

« Ne nettoyez pas les broches de charge de la station de recharge
avec des lingettes humides, des chiffons mouillés ou les mains
humides.

« Utilisez ce produit dans un environnement ou la tension d'alimen-
tation correspond d la tension indiquée sur la station de base.

« Lors du transport du produit, assurez-vous qu’il est éteint et
débranché, et il est recommandé d'utiliser la boite d'emballage
d'origine pour lemballer.

« N'utilisez pas de cordon d'alimentation qui n'est pas fourni avec le
produit. Sinon, cela pourrait provoquer de la fumée, une surchauffe
ou méme un incendie.

- Si la zone d'utilisation est sujette aux orages ou si la tension
d'alimentation est instable, il est conseillé de prendre des mesures
de protection appropriées.

« L'utilisation de ce produit avec tout type de convertisseur de
tension est interdite. Sinon, la garantie devient immeédiatement
nulle et non avenue, et des dangers potentiels peuvent survenir.

« N'utilisez pas de cordon d'alimentation endommageé. Si le cordon
d'alimentation est endommagé (y compris des déchirures, des
fractures, etc.), cessez immeédiatement de I'utiliser et contactez
rapidement le service client.

- Si le robot n'est pas utilisé pendant une longue période,
chargez-le complétement, éteignez-le et stockez-le dans un
endroit frais et sec. Chargez-le au moins une fois par mois pour
éviter la décharge excessive de la batterie.



@ Présentation du produit

() — Fonctionnement des boutons

1. Appuyer et maintenir pendant 3 secondes : Mise sous tension
(Le robot s'allume automatiquement lors du chargement.)

2. Appui simple : Démarrer ou mettre en pause

3. Double appui: Retour automatique pour le chargement

4. Appuyer et maintenir pendant 6 secondes : Entrer en mode de
configuration du réseau

(Fonctionnement de configuration du réseau : Ouvrir lapplication,
sélectionner « Ajouter un appareil », puis appuyer et maintenir
pendant 6 secondes jusqu'd entendre lavertissement vocal. Attendre
que l'application scanne lappareil, puis suivre les instructions de
connexion au réseau pour terminer le couplage.)

5. Appuyer et maintenir pendant 12 secondes : Mise hors tension

— Explication des effets lumineux des boutons
1. Lumiére violette en respiration : Chargement (Niveau de batterie <
50 %)
2. Lumiére bleue en respiration : Chargement (Niveau de batterie > 50
%)
3. Lumiéere bleue clignotante : Le robot entre en mode de
configuration du réseau
4. Lumiére rouge allumée en permanence : Le robot retourne
automatiquement pour le chargement en raison d'un niveau de
batterie faible
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@ Installation du produit

Remarque spéciale

1. Avant le démarrage, nettoyez les fils éparpillés, les objets durs et
les objets pointus (par exemple des clous de fer, du verre) sur le sol,
et déplacez les objets facilement renversables, fragiles, précieux et
potentiellement dangereux. Evitez que le robot ne s'enroule, ne se
coince, ne traine ou ne renverse ces objets, ce qui pourrait causer
des blessures corporelles ou des dommages matériels.

2. Si vous utilisez ce produit dans un environnement suspendu,
assurez-vous dutiliser une barriere physique solide pour éviter les
blessures corporelles ou les dommages matériels causés par une
chute accidentelle du robot.

3. Avant utilisation, assurez-vous quil n'y a pas d'eau accumulée
sur le sol, et ne lavez pas l'unité principale avec de l'eau, afin
d'éviter que le robot ne soit endommageé par I'penétration de l'eau.
Conseils:

* Il est recommandé de suivre le robot tout au long du premier
cycle de nettoyage et de l'aider & résoudre certains problemes
mineurs éventuels. Aprés avoir résolu ces problemes, le robot peut
effectuer un nettoyage autonome en douceur lors des cycles de
nettoyage ultérieurs.

* Ne laissez pas le robot aspirer des objets durs ou pointus (par
exemple des débris de rénovation, du verre, des clous de fer, etc.),
sinon il risque de rayer le robot et le sol.

m Travaux de préparation

1. Insérez ladaptateur d'alimentation solidement en place comme indiqué sur
lillustration.

2. Alinez la brosse latérale avec l'arbre de montage de la brosse latérale, puis
appuyez fermement jusqu'a entendre un clic, indiquant une installation réussie.

@) instaliation de la station de charge

Placez la station de base sur une surface plane et branchez le cordon
d'alimentation sur une prise électrique. Assurez-vous qu'il n'y a pas d'objets
dans un rayon de 0,5 metres de chaque coté de la station de charge et dans
un rayon de 1,56 metres devant elle, afin d'éviter le blocage du signal. Ne placez
pas d'objets réfléchissants tels que des miroirs de sol autour de la station de
charge, afin d'éviter que la réflexion du signal n'affecte l'utilisation du produit.

@) remplir le bac & eau propre

Lever le bac & eau propre vers le haut, ouvrir le couvercle supérieur du bac et
ajouter de I'eau propre. Apres remplissage, refermer hermétiquement le
couvercle supérieur du bac, puis réinstaller le bac & eau propre dans la Station
de base. Veiller & ce que le bac soit correctement en place.

*Ne pas verser d'eau chaude dans le bac, car cela pourrait le déformer. Ne pas
ajouter de solution de nettoyage directement dans le bac, car cela pourrait
entrainer une concentration excessive de la solution de nettoyage et affecter
le fonctionnement normal du robot.

€D 7jouter la solution de nettoyage

Retirer le bac & eau propre et le bac & eau sale. Ouvrir le bouchon d'étanchéité
et verser la solution de nettoyage dans le réservoir de solution de nettoyage.
Aprés remplissage, refermer le bouchon d'étanchéité et réinstaller les bacs, en
sassurant quils sont correctement positionnés, fixés solidement et sans
secousses.

€ opération de retour a la station de charge

Appuyez et maintenez le bouton d'alimentation () pour allumer
lappareil. Aprés avoir attendu que la lumiere indicateur
dalimentation s'allume en permanence et avoir entendu
l'avertissement vocal, placez le robot devant la station de base.
Assurez-vous que la station de base est sous tension. Appuyez
deux fois briévement sur le bouton d'alimentation (), et le robot
retournera automatiquement & la station de base pour le
chargement. Pour ['utilisation quotidienne, gardez le robot en état
chargé pour préserver les performances de la batterie.

Pendant le chargement :

* Lorsque le niveau de batterie est inférieur & 50 %, la lumiere
violette est en respiration.

* Lorsque le niveau de batterie est supérieur & 50 %, la lumiére
bleue est en respiration.

Conseils :

*Lorsque le robot est chargé en étant éteint, il sallume automatiquement pendant le chargement.

* |l est possible que le robot ne puisse pas s'allumer lorsque la batterie est faible. Veuillez placer le robot directement dans
la station de base pour le chargement.



@® Télécharger et connecter I'application

Télécharger l'application

1. Recherchez « Lefant » dans le magasin d'applications.
2. Scannez le code QR pour télécharger et installer lapplication Lefant.
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J

‘ Q Lefant ‘

@ Entrer en mode configuration réseau

Maintenez le bouton d'alimentation ((D) enfoncé pendant 6 secondes jusqu'a
entendre lindication vocale « Entrée en mode configuration réseau ». En
méme temps, le voyant d'alimentation commence & clignoter lentement en
bleu, indiquant que le robot est entré en mode configuration réseau.
Remarque : Lorsque la configuration du routeur est modifiée, le mot de passe
est oublié ou pour d'autres raisons empéchant le téléphone mobile de se
connecter au robot, vous pouvez répéter cette étape pour réajouter l'appareil.

@ Ajouter un appareil

Ouvrez la page d'accueil de l'application mobile, puis cliquez sur le bouton

« Ajouter un appareil » ou le bouton « + (plus) ». Ajoutez votre appareil
conformément aux instructions a 'écran.

Remarque :

En raison des mises & jour de l'application mobile, il peut y avoir de légéres
différences entre le fonctionnement réel et la description ci-dessus. Veuillez
suivre les instructions de l'application mobile pour lopération.

Si le robot reste en état d'attente de connexion plus de 3 minutes, la fonction
WiFi se désactive automatiquement. Pour vous reconnecter, veuillez réentrer en
mode configuration réseau.



® Instructions d'utilisation du produit

@D Vise en marche / Arrét

1.Appuyez longuement sur le bouton d'alimentation ( (D) pendant 3 secondes
pour allumer le robot. Le voyant d'alimentation s'allume et le robot passe en
mode veille.

2.Appuyez longuement sur le bouton d'alimentation (() pendant 12 secondes
pour éteindre le robot, le voyant s'éteint.

Remarque : Le robot ne peut pas étre éteint pendant la charge.

€ pémarrer le nettoyage

Appuyez brievement sur le bouton d'alimentation pour démarrer le nettoyage,
le robot planifiera automatiquement sa trajectoire. Par défaut, aprés avoir
nettoyé le long des murs, il nettoiera la piéce de maniére efficace en suivant
un chemin en « zigzag » (forme d'arc-en-ciel) pour couvrir chaque zone une
par une.

Remarques:

*Pour garantir que le robot puisse retourner d la Station de base en douceur,
placez la Station de base dans une zone dégagée et évitez qu'elle ne soit
bloquée par des obstacles. Ne déplacez pas la station de charge pendant le
nettoyage, sinon le robot pourrait ne pas pouvoir retourner normalement.
*Avant le nettoyage, retirez tous les fils électriques sur le sol (tels que ceux prés
du plinthe en forme de « L ») et les objets précieux pour éviter tout dommage
causé par le trainement, 'enchevétrement ou la collision du robot pendant le
nettoyage.

*Si la durée de nettoyage est inférieure & 5 minutes, aucun enregistrement de
nettoyage ne sera créé et lappareil passera directement en mode charge.
*Si la batterie est insuffisante pendant le nettoyage, le robot retournera
automatiquement & la station de charge pour se recharger ; une fois que le
niveau de charge atteint 80 %, il reprendra automatiquement le nettoyage a
partir du point d'interruption.

b Pause

Lorsque le robot est en fonctionnement, appuyez brievement une fois sur le
bouton d'alimentation ((D) pour mettre en pause.

Appuyez briévement deux fois sur le bouton d'alimentation () pour que le
robot retourne ¢ la station de charge.

En mode pause, appuyez briévement une fois sur le bouton d'alimentation ()
pour reprendre le nettoyage ; vous pouvez également placer le robot en pause
sur la station de charge (en assurant lalignement des contacts de charge)
pour terminer la tdche de nettoyage.

m Mode veille

Si le robot reste inactif pendant plus de 5 minutes, il passera automatiquement
en mode veille et peut étre réveillé en appuyant sur nimporte quel bouton.
Lorsque le niveau de batterie est inférieur & 70 %, le robot s'éteindra apres 24
heures de veille.

Lorsque le niveau de batterie est inférieur a 30 %, le robot s'éteindra 10 minutes
apres étre entré en mode veille.

€H) Mode ne pas déranger

La période de mode ne pas déranger par défaut est de 22:00 & 08:00. Vous
pouvez modifier la période ou désactiver cette fonction via l'application mobile,
ainsi que définir séparément si le robot lance des taches de nettoyage, reprend
le nettoyage, collecte la poussiere, lave la serpilliere, séche la serpilliére et
désactive la diffusion vocale pendant la période de non-dérangement.

@ Nettoyer la serpilliére rotative

Apres avoir lancé une tdche de nettoyage, le robot nettoiera d'abord la
serpilliere rotative avant de commencer & balayer. Lintervalle de re-nettoyage
de la serpilliere peut étre sélectionné dans l'application. Une fois la serpilliere
nettoyée, le robot retournera automatiquement au point dinterruption pour
poursuivre le nettoyage. Vous pouvez également contréler manuellement le
robot pour quil retourne nettoyer la serpilliére via lapplication mobile, et le
processus de nettoyage de la serpilliere peut étre arrété & tout moment dans les
parametres de l'appareil sur l'application.

Remarques:

*Pour garantir que le robot puisse retourner normalement & la Station de base
pour nettoyer la serpilliere, il est recommandé de laisser le robot démarrer
automatiquement la téche de nettoyage depuis la station de charge.

*Ne déplacez pas la Station de base pendant le nettoyage, car cela pourrait
affecter la capacité du robot d retourner & la Station de base.

@D scchage alair

Aprés avoir terminé la tdche de nettoyage, le robot retournera & la Station de
base pour nettoyer la serpilliere et la sécher automatiquement & [air.

@ Chargement

Apres la fin du nettoyage, le robot retournera automatiquement d la Station de
base pour se recharger. Appuyez brievement deux fois sur le bouton
d'alimentation (1)), le robot retournera également automatiquement d la
Station de base pour se recharger. Pendant le chargement, le voyant
d'alimentation du robot clignotera en mode respiration et s'éteindra une fois la
batterie completement chargée.

Remarque : Si le robot ne peut pas localiser la Station de base, il retournera
automatiquement a sa position de départ. Veuillez placer manuellement le
robot devant la Station de base, ou appuyez brievement sur le bouton
d'alimentation (D) pour activer le retour automatique & la charge, ou
replacez manuellement le robot dans la Station de base. Dans ce cas, le
voyant d'alimentation du robot clignotera pour indiquer que l'appareil est en
charge.



O Entretien

Remarques:

Avant de nettoyer ou d'entretenir la station de charge et le robot, assurez-vous
que la station de charge est débranchée et que le robot est éteint.

La fréequence de remplacement des pieces dépend des conditions d'utilisation
réelles. En cas d'usure anormale, remplacez les pieces concernées en temps
voulu pour ne pas affecter les performances de nettoyage.

m Bac & poussiére

l.Levez la poignée du bac & poussiere vers le haut pour retirer le bac &
poussiére.

3.Retirez le filtre et nettoyez-le avec le brosse de nettoyage. Ne pas laver a
l'eau. Remplacez le filtre par un nouveau selon son usure réelle pour maintenir
une performance de nettoyage optimale.

4.le corps du bac & poussiére et le support du filtre peuvent étre lavés & l'eau.
Apres nettoyage, laissez-les sécher a l'air pendant au moins 24 heures pour
vous assurer quils sont complétement secs, puis réinstallez-les dans l'ordre
pour utilisation.

Brosse latérale

Tirez fermement la brosse latérale vers le haut pour la retirer. Aprés avoir
nettoyé la brosse latérale, réinstallez-la. Remplacez la brosse latérale par une
nouvelle selon son usure réelle.

Serpilliére rotative

1. Ouvrez les verrous sur les cotés du support du rouleau, puis levez lensemble
du rouleau vers le haut.

2. Retirez successivement I'ensemble de support latéral du rouleau et la
serpilliére rotative.

3.Retirez les poils, la poussiére et autres corps étrangers de la serpilliere rotative
et de I'ensemble du support du rouleau. Remplacez la serpilliere rotative par
une nouvelle selon son usure réelle pour garantir un effet de nettoyage
constant.

4.Retirez les poils, la poussiére et autres corps étrangers de la surface de la
chambre du rouleau. Ne pas rincer I'unité principale & l'eau.

5. Apres avoir terminé le nettoyage et 'entretien, réinstallez tous les composants
dans l'ordre. Assurez-vous que I'ensemble de support latéral du rouleau est
correctement en place, et appuyez sur les verrous de support latéral du rouleau
pour les verrouiller solidement.

m Composants du plateau d'eau

1.0uvrez le verrou du plateau d'eau et levez-le vers le haut pour le retirer.

2.Retirez le filtre du plateau d'eau et rincez complétement I'ensemble du
plateau d'eau & I'eau propre.

3.Aprés nettoyage, installez 'lensemble du plateau d'eau et le filtre selon le
schéma, puis replacez-les sur le robot. Assurez-vous que I'ensemble est bien
ajusté et sans jeu contre l'unité principale aprés installation.

@ Boite & eau sale

l.Appuyez simultanément sur les boutons de libération avec les deux mains
pour retirer la boite & eau sale.

2.0uvrez le couvercle de la boite & eau sale comme indiqué sur le schéma, retirez
le garde-boue et nettoyez les sédiments sur sa surface.

3.Rincez completement les sédiments et autres corps étrangers a lintérieur de
la boite & eau sale pour éviter laccumulation de sédiments et le colmatage,
ce qui pourrait altérer les performances de drainage de la boite & eau sale.

4.Aprés nettoyage, réinstallez le garde-boue, alignez la boite & eau sale avec
l'orifice de montage du réservoir d'eau du robot, et appuyez fermement sur la
boite & eau sale jusqu'd entendre un clic. Assurez-vous que la boite & eau sale
s'adapte parfaitement & 'unité principale sans jeu, indiquant une installation
réussie.

@ Lame de grattoir métallique

Tirez la lame de grattoir métallique vers I'extérieur pour la retirer. Aprés
nettoyage, réinstallez-la dans la fente du support du grattoir selon le schéma.
Remarque : Lors de la réinstallation de la lame de grattoir métallique apres
retrait, elle doit étre completement enclenchée dans le support. Dans le cas
contraire, le fonctionnement normal du robot sera affecté.

»

m Capteurs du robot

Essuyez et nettoyez tous les capteurs sur [unité principale avec un chiffon doux
et sec, y compris :

@D Capteur d'évitement d'obstacles

@ Capteur DToF

(3 Capteurs de détection de précipice (il est recommmandé de nettoyer les
capteurs de précipice une fois par semaine pour éviter que la poussiere ne
bloque le signal).

@) composants des roues

Utilisez un chiffon doux et sec pour nettoyer la poussiere et les corps étrangers
sur la roue omnidirectionnelle et les roues principales du robot. Nettoyez selon
les besoins en fonction de ['utilisation réelle.

Roue omnidirectionnelle

Roues principales

@ Contact de charge

Assurez-vous que le robot est éteint et que la fiche d'alimentation de la Station
de base est débranchée en premier. Ensuite, essuyez et nettoyez les contacts
de charge sur l'unité principale et la Station de base avec un chiffon doux et
sec pour éviter tout risque de choc électrique.

@ Réservoir d'eau sale

Retirez le réservoir d'eau sale, videz-le et rincez-le & I'eau propre. Séchez la
surface, puis réinstallez-le dans la Station de base et assurez-vous quiil est fixé
solidement et sans jeu.

@ Ensemble du plateau de nettoyage

l.Levez le bord avant de 'ensemble du plateau de nettoyage, puis tirez-le vers
I'extérieur pour le retirer une fois qu'il est desserré.

2. Appuyez pour ouvrir le verrou du plateau de nettoyage, puis levez le plateau
de nettoyage vers le haut.

3.Aprés avoir nettoyé lensemble du plateau de nettoyage, essuyez les taches
d'eau sur sa surface avec un chiffon doux et sec.

4. Réassemblez I'ensemble du plateau de nettoyage comme indiqué sur le
schéma et installez-le dans la Station de base. Aprés installation, assurez-vous
que la surface de 'ensemble est a niveau avec les pieces environnantes et sans
saillies — cela indique quiil est correctement installé.




Parametres de base

Aspirateur robot

Modele M265/M210 PRO OMNI

Connexion sans fil Connexion WiFi intelligente et rapide

Puissance maximale de l'unité principale  45W

Tension de fonctionnement du robot 144V —

Temps de charge <55 hours

Batterie rechargeable lithium-ion

Type Li-ion
Nombre 1
Capacité nominale 2900mAh
Energie nominale 4176Wh
Tension nominale 14.4vDC

Station de nettoyage automatique de serpilliére

Modéle A2
Entrée d'alimentation 19V 1A
Sortie nominale 19V 1A

Puissance d'entrée nominale

(état de séchage & lair) oW

Puissance d'entrée nominale

(état charge + séchage & lair) 18w

Modéles compatibles

K30-VI000RI90-019A0-US AD-0191900100US
K30-VI000R190-019A0-DE AD-0191900100EU
K30-VI000R190-019A0-GB AD-0191900100UK
K30-VI000R190-019A0-AU AD-0191900100AU

Instructions de protection de
I'environnement

Etapes de démontage de la batterie

* Les informations suivantes s‘appliquent uniquement au débarras de ce robot
et ne font pas partie des instructions d'utilisation quotidiennes.

Les substances chimiques contenues dans la batterie lithium-ion intégrée a ce
robot peuvent polluer I'environnement. Veuillez retirer la batterie avant de
débarrasser le robot et la confier & un centre de recyclage professionnel pour
un traitement centralisé.

1. Laissez le robot épuiser complétement sa batterie et s'éteindre automatique-
ment.

2. Assurez-vous que le robot est éteint.

3. Dévissez les vis du capot de la batterie sur la coque inférieure du robot.

4. Retirez le capot de la batterie.

5. Apres avoir retiré la batterie, débranchez la fiche connecteur de la batterie.

Couvercle de batterie

Conseils

*Lors du démontage de la batterie, assurez-vous qu'elle est complétement
déchargée et effectuez lopération loin de la station de charge.

*Ne pas endommager la batterie pour éviter les courts-circuits ou les fuites de
substances dangereuses.

*Si la batterie se casse ou fuit accidentellement, rincez immédiatement avec
abondamment d'eau claire et consultez un médecin sans délai.



Questions fréquemment posées

Pendant l'utilisation du produit, si les problémes suivants surviennent, vous
pouvez consulter et vous référer aux informations pertinentes pour résoudre les
pannes.

Si vous ne parvenez pas & éliminer les pannes selon les opérations dans le
tableau, veuillez contacter le service aprés-vente officiel.

Type de probleme

Impossible de mettre sous tension

Solutions

- La batterie est insuffisante. Veuillez accrocher le robot & la station de
charge pour recharger avant utilisation.

- La température de la batterie est trop basse ou trop élevée. Veuillez
[utiliser dans un environnement de 0-40C (32 T-104 T).

Type de probleme

Impossible de recharger

Solutions

- La station de charge n'est pas alimentée. Veuillez confirmer que les deux
extrémités du cordon d'alimentation de la station de charge sont
correctement branchées.

- Mauvaise connexion. Veuillez nettoyer les contacts de charge de la
station de charge et du robot.

Type de probleme

Impossible de retourner d la station de charge

Solutions

- Le robot n'a pas démairré le nettoyage depuis devant la station de
charge.

- Trop d'obstacles pres de la station de charge affectent le retour du
robot. Veuillez nettoyer les obstacles environnants.

- Sila station de charge a été déplacée ou a perdu l'alimentation pendant
que le robot effectuait une tdche de nettoyage, placez manuellement le
robot sur la station de charge ou vérifiez si la station de charge est
alimentée.

Type de probleme

Impossible de se connecter au WiFi

Solutions

- Le mot de passe WiFi est incorrect. Veuillez vous assurer que le mot de
passe du réseau WiFi connecté est correct.

- Le signal WiFi est faible. Veuillez vous assurer que le robot se trouve dans
une zone avec une bonne couverture WiFi.

- La connexion WiFi est anormale. Veuillez maintenir enfoncé le bouton
d'alimentation du robot pendant 6 secondes pour ré-entrer en mode
configuration réseau, et utilisez la derniére version de lapplication mobile
pour vous reconnecter.

Type de probleme

Bruit anormal pendant le nettoyage

Solutions

- La roue omnidirectionnelle a accumulé de la poussiere ou est
enchevétrée par des substances fines comme les poils pendant le
nettoyage. Il est recommandé d'utiliser un tournevis pour la déloger et la
nettoyer en profondeur.

- Des corps étrangers peuvent étre enchevétrés sur la brosse principale, la
brosse latérale ou la roue motrice. Veuillez mettre en pause le robot,
vérifier et nettoyer.

- Des objets durs peuvent étre entrés dans le bac da poussiere. Veuillez
vérifier le bac da poussiére et son ouverture, et nettoyer les corps étrangers.

Type de probleme

Le robot retourne a la station de base avec une batterie insuffisante mais ne
reprend pas le nettoyage

Solutions

- Veuillez confirmer que le robot n'est pas en mode Ne pas déranger, car il ne
reprendra pas automatiquement le nettoyage dans ce mode.

- Une charge manuelle ou le remplacement sur la station de base ne
déclenchera pas la reprise du nettoyage.

Type de probleme

Performance de nettoyage réduite ou perte de poussiére

Solutions

- Le bac & poussiere est plein, veuillez le nettoyer.

- Le filtre est obstrué, veuillez le nettoyer ou le remplacer par un nouveau.
- La brosse principale est enchevétrée par des corps étrangers, veuillez
nettoyer la brosse principale.

Type de probleme

Effet de nettoyage automatique de la serpilliere médiocre

Solutions

- La serpilliere n'est pas collée uniformément, veuillez la recoller en
douceur.

- L'environnement est relativement sale, il est recommandé d'utiliser
l'application mobile pour modifier lintervalle de lavage de la serpilliere afin
d'améliorer I'effet de nettoyage.

Type de probleme

Impossible de nettoyer la serpilliere

Solutions

- Le réservoir d'eau propre est vide ou mal installé, veuillez vérifier et traiter
le probleme.

- Le réservoir d'eau sale est plein ou mal installé, veuillez vérifier et traiter le
probleme.

- Lensemble du plateau de nettoyage ou le plateau de nettoyage n'est
pas installé ou mal positionng, veuillez vérifier et traiter le probleme.

Type de probleme

Performance de nettoyage anormale du robot

Solutions

- Veuillez maintenir enfoncé le bouton d'alimentation () pendant 12
secondes pour éteindre l'appareil, puis le rallumer.




